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EinfGhrung

Einfihrung

Grundlage dieses Dokuments bilden:

Fieldbus FOUNDATION™ Specification ,Function Block Application Process Part 1 — 3” Re-
vision 1.7 (FF-890 bis FF-892)

Fieldbus FOUNDATION™ Specification ,Positioner Transducer Block” Revision 3.0 (FF-906)

Grenzsignalgeber Typ 3738-50

Der Grenzsignalgeber Typ 3738-50 ermdglicht das gleichzeitige Steuern von Auf/Zu-Arma-
turen mittels integrierfem oder externem Magnetventil, sowie das Auslesen der diskreten End-
lagen mittels FOUNDATION™-fieldbus-Technologie gemaf IEC 61158-2.

Merkmale:

Link-Master-Funktionalitat

Versorgungsspannung iber FOUNDATION™ fieldbus
(Magnetventil mit geringer Energieaufnahme 6 V DC)

Einfache diskrete Steuerung von Auf/Zu-Armaturen Gber den FOUNDATION™ fieldbus

Einfacher Anbau an gdngige Hubantriebe (NAMUR-Anbau) sowie an Schwenkantriebe
nach VDI/VDE 3845

Berihrungsloser Wegaufnehmer iiber ein magnetoresistives Sensorsystem
Ein-Knopf-Bedienung mit Meniifihrung

Automatische Inbetriebnahme

LC-Display in jeder Anbaulage durch umschaltbare Leserichtung gut ablesbar
Integrierte Diagnosefunktionen mit Teilhubtest (PST)

Klassifizierte Statusmeldungen nach NAMUR-Empfehlung NE 107
On|ine—Anderung von Parametern

Netzausfallsichere Speicherung der Parameter

Ausfihrung mit integriertem Magnetventil oder fir externes Magnetventil
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2 Aufbau und Wirkungsweise

Der Grenzsignalgeber ist fir den Anbau an pneumatische Antriebe ausgefiihrt. Die Messung
der aktuellen Ventilstellung erfolgt beriihrungslos mit Hilfe einer zentrisch auf der Antriebswel-
le platzierten Magnetschraube. Eine Justierung der Magnetschraube ist nicht erforderlich. Uber
den im Grenzsignalgeber angebrachten AMR-Sensor mit nachgeschalteter Messelektronik (1)
wird die Richtung des angelegten Magnetfeldes und damit die Bewegung des Antriebs ermittelt.

Die Steuerung des pneumatischen Antriebs erfolgt Gber ein Magnetventil (6, 8). Das Magnet-
ventil formt das von dem Leitsystem vorgegebene Signal in ein bindres Drucksignal um.

2.1 Ausfihrungen

Ausfiihrung mit integriertem Magnetventil (Typ 3738-50-xxx4x00x1x00x0)

Das Magnetventil ist bereits in das Gehduse des Grenzsignalgebers integriert. Die
Speisung von Grenzsignalgeber und Magnetventil erfolgt iber die angeschlossene
FounpATioN™-fieldbus-Zweidraht-Leitung gemdf3 IEC 61158-2.

Ausfihrung fiir externes Magnetventil (Typ 3738-50-xxx0x00x 1x00x0)

Die Speisung des Grenzsignalgebers und des externen Magnetventils erfolgt Gber die ange-
schlossene FOUNDATION™-fieldbus-Zweidraht-Leitung gemaf3 IEC 61158-2.

2.1.1 Zwangsentliftung

Optional ist der Grenzsignalgeber mit einer Zwangsentliftung ausgestattet, welche bei nicht
angelegter Betriebsspannung das Magnetventil nicht ansteuert und die Armatur, unabhdngig
von der Fishrungsgrof3e, in die vom Antrieb vorgegebene mechanische Sicherheitsstellung ge-
hen lasst.

2.2 Betriebs-/Konfigurationsmodus

Der Grenzsignalgeber unterscheidet zwischen dem Betriebsmodus RUN und dem Konfigu-

rationsmodus SET. Das Umschalten zwischen beiden Modi erfolgt im Parameter Betriebsmo-
dus P> Seite 36.

—  RUN: Betriebsmodus, keine Konfiguration der Inbetriebnahme und des Teilhubtests (PST)

— SET: Konfigurationsmodus (kein Betrieb), KonFiguration der Inbetriebnahme und des Teil-
hubtests (PST)
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Aufbau und Wirkungsweise
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Antrieb
1 AMR-Sensor mit Messelektronik 7 Luftleistungsverstarker (Typ 3738-50-xxx4x00x1x00x0)
2 A/D-Wandler 8* externes Magnetventil (Typ 3738-50-xxx0x00x1x00x0)
3 Mikrocontroller 9  Galvanische Trennung
4 Interface-Baustein (IEC 61158-2) 10  Display
5  Ansteverung Zwangsentliftung 11 Dreh-/Druckknopf
6 Magnetventil 12 Temperatursensor
(Typ 3738-50-xxx4x00x1x00x0) = Option
Bild 1: Wirkschaltbild — Grenzsignalgeber Typ 3738-50

KH 8390-5 7



Konfiguration mit TROVIS-VIEW

3 Konfiguration mit TROVIS-VIEW
Die Konfiguration des Grenzsignalgebers kann mittels SAMSON-Konfigurations- und Bedien-
oberfliche TROVIS-VIEW erfolgen.

Der Grenzsignalgeber wird hierfir mit seiner digitalen Schnittstelle SERIAL INTERFACE tber ein
Adapterkabel mit der RS-232- oder der USB-Schnittstelle des PCs verbunden.

TROVIS-VIEW erlaubt eine einfache Parametrierung des Grenzsignalgebers und die Visuali-
sierung der Prozessparameter im Online-Betrieb.

3.1 Konfiguration mit NI-BUS™-Konfigurator

Die Konfiguration des Grenzsignalgebers kann auch iGber den NI-FBUS™ Konfigurator von
National Instruments erfolgen. Zur Anbindung an den FounpaTioN™ fieldbus wird ein FF-In-
terface bendtigt.

Mit dem NI-FBUS™ Konfigurator kdnnen die integrierten Funktionsbldcke verschaltet werden.

3.2 Kommunikation
Die komplette Ansteuerung des Grenzsignalgebers erfolgt in digitaler Signalibertragung nach
der FounpaTIoN™-fieldbus-Spezifikation.

Die Dateniibertragung erfolgt als bitsynchrone Strommodulation mit einer Geschwindigkeit von
31.25 kbit/s auf verdrillten Zweidraht-Leitungen entsprechend EN 61158-2.

i Info
Werden im Grenzsignalgeber aufwéindige Funktionen gestartet, die eine Iéingere Berechnungs-
zeit oder grof3ere Datenmengen in den fliichtigen Speicher des Grenzsignalgebers speichern,
wird Gber FOUNDATION™ fieldbus ,Gerdt beschdftigt/busy” gemeldet. Diese Meldung ist kei-
ne Fehlermeldung und kann einfach quittiert werden.

8 KH 8390-5



FOUNDATION™ fieldbus Blockmodell

4 FOUNDATION™ fieldbus Blockmodell

Bei FOUNDATION™ fieldbus werden samtliche Funktionen und Daten eines Gerdtes unterschied-
lichen Blocktypen zugeordnet. Jeder Blocktyp hat im Blockmodell einen anderen Aufgabenbe-
reich. Im SAMSON-Grenzsignalgeber Typ 3738-50 sind folgende Blocktypen implementiert:
Resource Block (RES)

Der Resource Block (RES) beinhaltet alle gerdtespezifischen Merkmale eines Gerdtes auf dem
Feldbus, wie z. B. Gerdtename, Hersteller- und Seriennummer. Jedes Geréit kann nur einen Re-
source Block haben.

Function Blocks (Funktionsblocke, FB)

Funktionsbldcke sind fir das Arbeitsverhalten eines FounDATION™-fieldbus-Gerdites verantwort-
lich. Durch Verbinden der Ein- und Ausgdinge von Funktionsblécken kann eine FOUNDATION™-
fieldbus-Applikation konfiguriert werden. Im Typ 3738-50 implementierte Funktionsblocke sind:

5x Discrefe Input Function Blocks (DI FB); Ausfihrungszeit 20 ms
5x Discrete Output Function Blocks (DO FB); Ausfihrungszeit 30 ms
1x Analog Input Function Block (Al FB)

Analoge Stellungsriickmeldung; Ausfihrungszeit 20 ms
Transducer Blocks (Ubertragungsblécke, TRD)

Jeder Ein- und Ausgangsfunktionsblock hat einen Ubertragungsblock, der alle Daten und gerd-
tespezifischen Parameter zur Ankopplung an den Prozesswert (Sensor oder Aktor) beinhaltet.

Entsprechend der Funktionsblécke sind folgende Ubertragungsblécke implementiert:
1x Limit Switch Transducer Block (LS TRD)

5x Discrete Input Transducer Blocks (DI TRD)

5x Discrete Output Transducer Blocks (DO TRD)

1x Analog Input Transducer Block (Al TRD)
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5 Schreibschutz

Mit dem Parameter Lokale Bedienung P Seite 28 kann die lokale Bedienung (Zugriff Gber
TROVIS-VIEW und Vor-Ort-Bedienung) des Grenzsignalgebers gesperrt werden. Bei aktiver
Sperrung zeigt der Grenzsignalgeber o* an.

i Info
Vor-Ort kann die Bedienung iiber FounpaTion™ fieldbus gesperrt werden (Code P18). Bei
aktiver Sperrung kénnen Gerditedaten iber den FOUNDATION™ fieldbus nur ausgelesen, aber
nicht im Grenzsignalgeber iberschrieben werden.

6 Endlagenabgleich des Gerates

Bei Unstimmigkeiten des Nullpunktes oder der Endlagen kann es erforderlich werden, diese
neu zu justieren. Der Endlagenabgleich sollte immer fir die Sicherheits- und fir die Betriebs-
stellung durchgefiihrt werden. Der Endlagenabgleich kann mit dem Parameter START_ABORT _
CMD des LS TRD gestartet werden. Statusinformationen finden sich im Parameter Status End-
lagenabgleich > Seite 37.

Bei einer Fehlfunktion wird der Endlagenabgleich abgebrochen. Der Fehler kann im Parame-
ter ACTUAL_DEVICE_ERROR (70) des LS TRD abgelesen werden.

7 Rucksetzen des Gerates

Riicksetzen Inbetriebnahmedaten

Die Inbetriebnahmedaten werden mit P21 (Vor-Ort-Bedienung) zuriickgesetzt.

Riicksetzen der Identifikationsdaten und Blockkonfiguration

Die Identifikationsdaten fir Grenzsignalgeber, Ventil und Antrieb werden mit der Auswahl 3
im Parameter RESET_CMD (63) des LS TRD zuriickgesetzt. Zusdtzlich werden die Einstellungen
der Funktionsblocke auf die Defaultwerte gestellt. Die Inbetriebnahmedaten und die Protokol-
lierungseintrage bleiben erhalten.
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Statusklassifikation und Sammelstatus

Riicksetzen Protokollierung fir Teilhubtest (PST), Ventilbewegung und Status

Die Protokollierungseintrage fir den Teilhubtest (PST), die Ventilbewegung sowie die Protokol-
lierung des Statusmeldungen werden mit der Auswahl 12 im Parameter RESET_CMD (63) des
LS TRD zuriickgesetzt. Die Konfiguration des Grenzsignalgebers bleibt erhalten.

8 Statusklassifikation und Sammelstatus

Alle Statusmeldungen werden im Grenzsignalgeber mit einem Status klassifiziert, mit dem ein
aufgetretener Fehler gemeldet wird. Anderungen in der Statusklassifizierung sind iber die DD
oder mit TROVIS-VIEW maglich (siehe Bild 2 und Bild 3).

Um eine bessere Ubersicht zu gewdhrleisten, verdichten sich die klassifizierten Meldungen zu
einem Sammelstatus (P Seite 47). Zusdtzlich zum Parameter kann der Sammelstatus auf
den diskreten Ausgang OUT_D der Discrete Input Function Blocks (DI1 FB bis DI5 FB) ausge-
geben werden.

Mégliche Zustande des Sammelstatus sind:

0 | ok
1 Wartungs- Gerdit kann seiner Aufgabenstellung noch (eingeschrénkt) folgen, ein War-
bedarf tungsbedarf bzw. Gberdurchschnittlicher Verschleif3 wurde festgestellt. Der
Abnutzungsvorrat ist bald erschépﬁ bzw. nimmt schneller ab als vorgesehen.
Ein Wartungseingriff ist mittelfristig notwendig.
2 Wartungs- Gerdt kann seiner Aufgabenstellung noch (eingeschrdnkt) folgen, ein War-
anforderung tungsbedarf bzw. Uberdurchschnittlicher Verschleif3 wurde festgestellt. Der
Abnutzungsvorrat ist bald erschi:')pﬁ bzw. nimmt schneller ab als vorgesehen.
Ein Wartungseingriff ist kurzfristig notwendig.
3 Ausfall Gerdt kann auf Grund einer Funktionsstdrung im Gerdt oder an seiner Peri-

pherie seiner Aufgabenstellung nicht folgen oder hat noch keine erfolgreiche
Initialisierung durchlaufen.

4 AuBerhalb der | Das Gerdt wird aufBerhalb der spezifizierten Einsatzbedingungen betrieben.

Spezifikation
7 Funktions- Am Gerdt werden Test- oder Abgleichprozeduren durchgefihrt, das Gerit
kontrolle kann fir die Daver dieser Prozedur seiner Aufgabenstellung voriibergehend

nicht folgen.

Zusditzlich zum Sammelstatus kégnen auch die Meldungen des Blockfehlers (B Seite 41)
vom Resource Block und von den Ubertragungsbldcken den Ereignissen zugeordnet werden.

Der Blockfehler ergibt sich dann aus der Verdichtung der aktiven klassifizierten Meldungen.
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Configure/Setup

=408 Corfigure/Setup
=} Device settings
dentification
=
- Start-up
Diagnostics
Operating

Maintenance demanded
Maintenance demanded 1

Mairtenance demanded

[Maintenance demanded

[Mairtenance demanded =]

Mairteriance demanded i

Maintenance demanded ]

[Maintenance required nove

Maintenance required soon

[Maintenance reauired soon

Maintznance required soon

[Maintenance required soon

[Maintenance requied soon

[Maintenance required soon
[Maintenance required soon

= @ Grenzsignalgeber Typ 3738-50
[ Gerdteeinstellungen
[ Hdentifiati
7 Konfigurati

Wert | Einheit

[ Inbetriebnahme

B Gers - - ianen -
- _ =

: Alarmein I Keine Initialisierung =]

B statu L [ INIT: Antrieb bewegt sich nicht 4 ‘Wartungsanforderung El

" INIT: Mindestweq nicht errsicht E: ‘Wartungsanforderung E2

= [ INIT: Maximaler Weg aberschritten 4 Wartungsanforderung| =]

[ Statusmeldungen = INIT: Antrieb bewegt sich zu schnell P Wartungsanforderung| B

[ INIT: Schaltspannung liegt nicht an r ‘Wartungsanforderung ES

[ INIT: Zeittberschreitung 4 Wartungsanforderung| =3

| Endlagenabaleich nicht méglich E Wartungsanforderung E8
a2

I Keine Initialisierung '@  Wartung st jetzt erforderfich £

Antrieb bewegt sich nicht @ Wartung ist bald erforderlich E1

+ Mindestweq nicht erreicht 4 Wartung ist bald erforderlich. =)

Maximaler Weg Oberschritten 4 Wartung ist bald erforderlich E3

+ Antrieb bewegt sich zu schnell 4 Wartung ist bald erforderlich. E4

+ Schaltspannuna liegt nicht an 4 Wartung ist bald erforderlich E5

© Zeituberschreitung 4 Wartung ist bald erforderlich E6

I Endlagenabgleich nicht moglich 4 Wartung ist bald erforderlich. =]

Bild 2: Klassifikation der Gerétefehler iber die DD (oben) und mit TROVIS-VIEW (unten)
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Statusklassifikation und Sammelstatus

Conflgure/Setup | It autputs | Al | Gassification device srvor  Classifcation status messages | &
E1-§ Configure/Setup ;
e Device sektings ~Condensed state 0 = r~Black error ——
Tdentification Status ‘Stationary outside required/desired end positions' ot "  outsid) ‘desired end positions’
= Configuration [Maintenance demanded =] [Maintenance required soon |
; g:’::fm i R e el e e
o [Maintenance demanded = [Maintenance required soon =
Operating
Status Limit for movement counter exceeded” , Enor Limit for mosvement counter exceeded
Faiure -] Maintenance required soon =1
Status T exceeded Eutor Temperatue
[Mairtenance requied =l [Maintenance required soon =1
Status Transit time wh jred to move exceeded’ “Ertor Transit time when required to move encesded
Maintenance demanded =l [Maintenance required soon =l
Stalus Bctustor stationary viher tequired to move’ Erior Motustor stationany when required to mave’
Maintenance demanded =] Marienance required saan -
| Stalus PST. tolerance band not reached Evion PST: taleranee band not reached
Maintenance demanded - [Maintenance reauired soon -
Status PST: terarce ba . Enor PST: telerance band exceeded:
[Maintenance demanded =] [Maintenance required soon |
Status PST: Sel valve ] ting activee! Enor PST: Sal. valve not active!
[Maintenance demanded =l [Maintenance required soan =l
Status PST: fime-out Erior PST: fime-out’
¥ Device Diagnostics. [Maintenance demanded = Maintenance required saon =
) Process variables
Time: [Comert =l Sed | Cese | HeR

» Statusmeldungen

= @ Grenzsignalgeber Typ 3738-50 Wert| Einheft | Kommentar
= [ Gerateeinstellungen = - . .
[ Identifikation
& o E“ Jausga E Klassifikation Sammelstatus
A:mei:::::w Stillstand auBerhalb der geforderten gewiinschte. . e Wartungsbedarf Fo
! Statusklassifikati Endlage ohne Aufforderung verlassen < Wartungsbedarf Fi
. _ ler " Grenzwert Bewegungszahler uberschritten € Wartungsbedarf F2
- Te 0 i @ Wartungsbedarf F2
. e Laufzsit Sc Uberschritten :0 Wartungsbedarf F4
B Inbetrichnalime * Antrieb bewegt sich bei Schaltanforderung nicht % Wartungsbedarf Fs
[ Diagnose PST: Toleranzband nicht erreicht @ Wartungsbedarf Fé
[ Betrieb * PST: Toleranzband aberschritten ® Wartungsbedart 7
PST: Magnetventil nicht angesteuert/Zwangsentlil... & Wartungsbedarf F8
PST: Zeitdberschreitung ® Wartungsbedarf Fa
= Klassifikation Blockfehler

| Benutzerdefirierter Baum = & % || = Siltand aubarhalb der geforderten/geninsdite... |@  Wartung ist bad erforderfich Fo
H Endlage ohne Aufforderung verlassen .0 Wartung ist bald erforderlich F1
Grenzwert: Bewequngszahler iiberschritten €  Wartung ist bald erforderlich, F2
Temperaturgrenzen tberschritten :Q Wartung ist bald erforderlich F2
" Laufzeit Schaltanforderung tiberschritten % Wartung ist bald erforderlich F4
Antrieb bewegt sich bei Schaltanforderung nicht @  Wartung st bald erforderlich F5
" PST: Toleranzband nicht erreicht :0 Wartung ist bald erforderlich Fo
PST: Toleranzband Gberschritten ® Wartung ist bald erforderlich F7
PST: Magnetventil nicht angesteuert/Zwangsentli.. @ Wartung ist bald erforderlich F8
~ PST: Zeituberschreitung .0 Wartung ist bald erforderlich F3

Bild 3: Klassifikation der Statusmeldungen iber die DD (oben) und mit TROVIS-VIEW (unten)
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9 Blockmodell

Einige Parameter konnen nur in bestimmten Betriebsarten verandert werden (siehe ,Zugriff”
im Kapitel 10). Entscheidend dafir ist nicht die aktuelle Betriebsart (Actual Mode), sondern die
gewiinschte Betriebsart (Target Mode).

9.1 Resource Block (RES)

Der Resource Block beinhaltet alle Daten, die das Gerdt eindeutig identifizieren. Er entspricht
einem elektronischem Typenschild des Gerdtes. Parameter des Resource Blocks sind z. B. Ge-
ratetyp, Gerdtename, Herstelleridentifizierung, Seriennummer, sowie Parameter, die das Ver-
halten aller weiteren Blocke des Gerdtes beeinflussen.

i Info
Gemdf3 Fieldbus-Spezifikation Version 1.7 sind alle Zeitangaben im RES Block in der Einheit
1/32 ms. In der von der Fieldbus Foundation gelieferten Device Description Library, welche
auch die Grundlage fir die DD des Typs 3738-50 darstellt, werden diese Parameter falschli-
cherweise mit der Einheit ms dargestellt. Die vom Gerdt gelieferten Zahlenwerte sind jedoch
immer in der Einheit 1/32 ms zu interpretieren.

9.2 Function Blocks (Funktionsblocke)

9.2.1 Discrete Input Function Block (DI1 FB bis DI5 FB)

Der Discrefe Input Function Block verarbeitet einzelne diskrete Signale und stellt diese fir ande-
re Funktionsbldcke Gber die diskrete Stellgrofie (OUT_D) zur Verfigung. Der Grenzsignalgeber
verfigt Gber finf Discrete Input Function Blocks, die nachfolgend beschriebene Anwendungs-
moglichkeiten bieten. Die Einstellung der Anwendungsart erfolgt Gber die Parameter Auswahl
diskreter Eingang 1 bis 5 B Seite 27.

— Endposition (StandardmdafBige Zuordnung: DI1 FB)
Uber die diskrete Stellgrée wird die Endposition (aktuelle diskrete Ventilstellung) zur Ver-
fogung gestellt.
0  Ventil geschlossen
1 Ventil geoffnet
2 Ventil in Zwischenstellung
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Configure/Setup
=4 Configure/Setup
b Device settings
Identificaion
-
i Start-up 5 T
[ Diagnostics T —— -
[ Operating IDi2Condensedstate X
[D13 Solenoid valve status -

D14 PST courter =]

DI1 End position B

D07 Soleneid valve
[D0zStat PST
D03 Does not funcion =l

[DO5 Does not urction =]

[ Datei Bearbeiten ansicht Gerat Optionen 7

Wert | Einheit

= Verwendungsart der Ein- und Ausgange

E Diskrete Eingange (DI)

I Auswah! diskreter Eingang 1
| Auswahl diskreter Eingang 2
I Auswahl diskreter Eingang 3
1™ Auswahl diskreter Eingang 4
" Auswahl diskreter Eingang 5

= Diskrete Ausginge (DO}

Endposition’

Sammelstatus

Status des Magnetventils|

Status Bindreingang
Status des letzten PST

" Auswahl diskreter Ausgang 1
I Auswah| diskreter Ausgang 2
[ Auswahl diskreter Ausgang 3
" Auswahl diskreter Ausgana 4
I Auswah! diskreter Ausgang 5

B Zuordnungen

Magnetventil|

Keine Funktionalitat

Keine Funktionalitat

I Zuordnung TRD / DI1
[ Zuordnung TRD / DI2
[ Zuordnung TRD / DI3
[ Zuordnung TRD / DI4
[ Zuordnung TRD / DIS
I Zuordnung TRD / DO1
[ Zuordnung TRD / DO2
[ Zuordnung TRD / DO3
I Zuordnung TRD / DO4
[ Zuordnung TRD / DOS
[ Zuordnung TRD / AL

)

Mit DI4 TRD verbunden (4)
)
DO TRD veounden (10)

Mit AT TRD verbunden (11}

DI2
DI3
D14
DI3

CHANNEL
CHANNEL.
CHANNEL
CHANNEL
‘CHANNEL
‘CHANNEL
‘CHANNEL
CHANNEL.
‘CHANNEL
‘CHANNEL.
CHANNEL

Bild 4: Standardmdfige Zuordnung der Funktionsblocke DIT FB bis DI5 FB und DOT FB bis DO5 FB

iiber die DD (oben) und mit TROVIS-VIEW (unten)
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- Sammelstatus (StandardmaBige Zuordnung: DI2 FB)
Uber die diskrete Stellgrofie wird der aktuelle Sammelstatus nach NAMUR-Empfehlung
NE 107 zur Verfigung gestellt.

0  Keine Meldung

1 Wartungsbedarf

2 Wartungsanforderung

3 Ausfall

4 AuBerhalb der Spezifikation
7  Funktionskontrolle

— Status des Magnetventils (Standardméfige Zuordnung: DI3 FB)
Uber die diskrete Stellgrofe wird der aktuelle Status des Magnetventils zur Verfigung ge-

stellt.
0 Nicht aktiv
1 Aktiv

— Status des letzten PST (Standardméfige Zuordnung: DI5 FB)
Uber die diskrete StellgréfBe wird der Status des letzten Teilhubtest (PST) zur Verfigung ge-
stellt.
0  Kein Test vorhanden
1 Erfolgreich
2 Fehlerhaft

— Zahler PST (Keine standardmdfige Zuordnung)

Uber die diskrete StellgréBe wird die Anzahl der durchgefihrten Teilhubtests (PST) zur Ver-
fogung gestellt.

9.2.2 Discrete Output Function Block (DO1 FB bis DO5 FB)

Der Discrete Output Function Block verarbeitet ein diskretes Signal und stellt dieses Gber den
voreingestellten CHANNEL als diskrete Stellgrof3e (OUT_D) zur Verfigung.

Die finf Discrete Output Function Blocks lassen sich Gber den Parameter Auswahl diskreter
Ausgang 1 bis 5 P Seite 27 verschiedenen Anwendungen zuordnen. Folgende Anwen-
dungen werden unferstitzt:

- Magnetventil (StandardmafBige Zuordnung: DO1 FB)
Anwendung zum Start des Magnetventiltests
0  Magnetventil stromlos schalten
1 Magnetventil bestromen
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Blockmodell

— Starten des PST (Standardmdfige Zuordnung: DO2 FB)
Anwendung zum Start eines Teilhubtests (PST): Mit einem positiven Flankenwechsel am Aus-
gang des DO wird der Teilhubtest (PST) gestartet.
0 - 1Teilhubtest (PST) starten

9.2.3 Andlog Input Function Block (Al FB)

Der Analog Input Function Block stellt an seinem Ausgang eine analoge Messgrof3e des Grenz-
signalgebers anderen analogen Funktionsblocken zur Verfiigung. Eine Zuweisung von Mess-
groflen ist nicht méglich, es wird immer die Ventilstellung ausgegeben.

9.3 Transducer Blocks (Ubertragungsblocke)

Ubertragungsblécke koppeln die Funktionsblécke an Ein- und Ausgangsgréfien eines Feldge-
rdtes. So werden z. B. die Discrete Input Function Blocks an die physikalischen Bindreingan-
ge, ein infernes Magnetventil, die aktuelle Ventilstellung oder aber den Sammelstatus des Ge-
rites gekoppelt. Diese Kopplung an die unterschiedlichen Ubertragungsblocke erfolgt iber
den Parameter CHANNEL der einzelnen Funktionsblocke. Nachfolgend ist die Zuordnung der
CHANNEL aufgelistet:

CHANNEL Funktionsblock
DI

DI2

DI3

Di4

DI5

DO1

DO2

DO3

DO4

0 DO5
1 Al

— = | 0| |IN|[GH|OMhlW|N|—

Die Ubertragungsblécke DI TRD, DO TRD und Al TRD sind entsprechend der FF-Spezifikation
implementiert und enthalten keine herstellerspezifischen Parameter.
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9.3.4 Limit Switch Transducer Block (LS TRD)

Der Limit Switch Transducer Block hat keine Verbindung zu den Funktionsbldcken und dient als
Container fir gerdtespezifische Parameter. Des Weiteren werden in ihm die Daten der Diag-
nosefunktionen gespeichert und kénnen von anderen Ubertragungsblocken genutzt werden.

10 Parameter

Tabellenaufbau

Die Parameter des Grenzsignalgebers sind folgenden Themengebieten zugeordnet:
» Identifikation

» Konfiguration

» Inbetriebnahme

» Diagnose — Statusmeldungen

» Diagnose — Beobachterfunktionen

» Diagnose — Testfunktionen

P Prozesswerte

P Betriebsart

Der englische Parametername und der Parametername des FF-Parameters stehen rechts. Bei
Parametern mit Schreibzugriff steht die Werkseinstellung in Klammern [ ].

Ab Seite 53 finden Sie die englischen Parameternamen in alphabetischer Reihenfolge.

Zugang

O  Betriebsart ,Auf3er Betrieb” O/S

M Betriebsart ,Manueller Eingriff” MAN
A Befriebsart ,Automatik” AUTO

Zugriff
R Lesezugriff
W Schreibzugriff
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Parameter

Identifikation
Antrieb
Anbau Attachment
Block: LS_TRD Zugriff: RW Zugang: O/M/A DD: ATTACHMENT

® SAMSON Infegriert

e |EC 60534-6/NAMUR
¢ VDI/VDE 3847 Seite 1
* VDI/VDE 3845

e VDI/VDE 3847 Seite 2

® Sonstige

e [-/-]

Antriebswirkfldche Effective actuator area
Block: LS_TRD Zugrif‘F: RW Zugang: O/M/A DD: ACTUATOR _SIZE
¢ 0 bis 3000 cm?

Bauart Design
Block: LS_TRD Zugriff: RW Zugang: O/M/A DD: MODEL

e Einfach wirkend
e Doppelt wirkend

® Sonstige

e [-/]

Bezeichnung Antrieb Actuator Model Number
Block: LS_TRD Zugriff: RW Zugang: O/M/A DD: ACT_MODEL NUM

Anwenderspezifischer Text

e Zeichenfolge mit max. 32 Zeichen, [-/-]

Booster Booster
Block: LS_TRD Zugriff: RW Zugang: O/M/A DD: BOOSTER

o Nicht vorhanden
¢ Vorhanden
® Sonstige

e [-/]
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Parameter

Einheit des Druckes

Pressure unit

Block: LS_TRD ZugriFf: RW Zugang: O/M/A DD: PRESSURE_UNIT
e [bar]

® psi

Hersteller Antrieb Actuator Manufacturer ID
Block: LS_TRD Zugriff: RW Zugang: O/M/A DD: ACT_MAN_ID

Anwenderspezifischer Text

e Zeichenfolge mit max. 32 Zeichen

Stelldruckbereich Anfang
Block: LS_TRD Zugriff: RW

Lower signal pressure range value

Zugang: O/M/A  DD: SIGNAL PRESSURE_LOWER VALUE

¢ [0.0] bis 10.0 bar

Stelldruckbereich Ende
Block: LS_TRD Zugriff: RW

Upper signal pressure range value

Zugang: O/M/A DD: SIGNAL_PRESSURE_UPPER_VALUE

e [0.0] bis 10.0 bar

Typenkennung Antrieb
Block: LS_TRD Zugriff: RW

Actuator Serial Number

Zugang: O/M/A DD: ACT_SN

Anwenderspezifischer Text

e Zeichenfolge mit max. 32 Zeichen, [ohne Texi]

Versorgungsdruck
Block: LS_TRD Zugriff: RW

Supply pressure

Zugang: O/M/A DD: SUPPLY_PRESSURE

= 0.0 bis 12.0 bar

Ein-/Ausgénge

TAG
Block: Al_TRD Zugriff: RW

Tag Description
Zugang: O/M/A DD: TAG_DESC

Anwenderspezifischer Text zur eindeutigen Identifizierung und Zuordnung des analogen Ein-

gangs (Al, TRD)

e max. 32 Zeichen, [ohne Text]

20
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TAG Tag Description
Block: DI..._TRD Zugriff: RW Zugang: O/M/A DD. TAG_DESC

Anwenderspezifischer Text zur eindeutigen Identifizierung und Zuordnung der diskreten Ein-

gdnge (DI1, TRD bis DI5, TRD)

® max. 32 Zeichen, [ohne Text]

TAG Tag Description
Block: DO..._TRD Zugrif‘F: RW Zugang: O/M/A DD: TAG_DESC

Anwenderspezifischer Text zur eindeutigen Identifizierung und Zuordnung der diskreten Aus-
gdnge (DOT1, TRD bis DO5, TRD)

e max. 32 Zeichen, [ohne Text]

Grenzsignalgeber
Artikelcode Article Code
Block: RES Zugriff: R Zugang: — DD: DEVICE_PRODUCT_NUM
Beschreibung Description
Block: RES Zugriff: RW Zugang: O/M/A DD: DESCRIPTOR

Anwenderspezifischer Text
e Zeichenfolge mit max. 32 Zeichen, [SAMSON Type 3738-50]

Busadresse Bus address
Block: RES Zugriff: R Zugang: — DD: BUS_ADDRESS
= Vor-Ort-Bedienung: Code P28

Firmwareversionen Firmware versions
Block: RES Zugriff: R Zugang: — DD: FIRMWARE_REVISION

e K Kommunikation
e A Applikation

> Vor-Orf-Bedienung: Code P29/P30
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Gerdtebeschreibung im Gerat

DD Resource

Block: RES Zugriff: R Zugang: DD: DD_RESOURCE
Hersteller Gerdat Manufacturer
Block: RES Zugriﬂ:: R Zugang: — DD: MANUFAC_ID
ITK Version ITK Version
Block: RES Zugriff: R Zugang: — DD: ITK_VER
Version des Interoperabilitditssystems

Nachricht Message
Block: RES Zugriff: RW Zugang: O/A DD: DEVICE_MESSAGE

Anwenderspezifischer Text

e Zeichenfolge mit max. 32 Zeichen, [ohne Text]

Revisionsnummer Gerat

Block: RES Zugriff: R Zugang: —

Device Revision

DD: DEVICE_REVISION

Revisionsnummer Gerdtebeschreibung

Block: RES Zugriff: R Zugang:

DD Revision
DD: DD_REVISION

Seriennummer des Gerdtes

Block: RES Zugriff: R Zugang: -

Serial number of the device

DD: DEVICE_SER_NUM

Statische Revisionsnummer

Block: LS TRD Zugriff: R Zugang: —

DD: ST_REV

Die Revisionsnummer wird bei jeder Anderung eines statischen Parameters im Block inkremen-

tiert.
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TAG Tag Description
Block: LS_TRD Zugriff: RW Zugang: O/M/A DD: TAG_DESC

Anwenderspezifischer Text zur eindeutigen Identifizierung und Zuordnung des Grenzsignalge-

bers (LS, TRD)
® max. 32 Zeichen, [ohne Text]

TAG Tag Description
Block: RES Zugriff: RW Zugang: O/A DD: TAG_DESC
Anwenderspezifischer Text zur eindeutigen Identifizierung und Zuordnung der Betriebsein-

heit (RES)

e max. 32 Zeichen, [ohne Text]

Textfeld 1-5 Text field 1-5
Block: RES Zugriff: RW Zugang: O/A DD: TEXT_INPUT_1 bis TEXT_INPUT_5

Anwenderspezifischer Text

e Zeichenfolge mit max. 32 Zeichen, [ohne Text]

Typnummer Gerat Device Type
Block: RES Zugriff: R Zugang: — DD: DEVICE TYPE
o Undefiniert

e 3738-50

Zertifizierung Certification
Block: RES Zugriff: R Zugang: — DD: DEVICE_CERTIFICATION

Ventil

Dichtkante (Leckageklasse) Facing (leakage class)
Block: LS_TRD Zugriff: RW Zugang: O/M/A DD: SEALING_EDGE

Metallisch dichtend
Eingeschliffen
Weich dichtend
Nickeldichtung

e Sonstige

[-/-]
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Druckentlastung Pressure balancing
Block: LS_TRD ZugriFf: RW Zugang: O/M/A DD: PRESSURE_BALANCING
e Ohne

e Mit (PTFE)

* Mit (Graphit)

e Sonstige

* [-/]

Einheit der Ldnge Length unit
Block: LS_TRD Zugriff: RW Zugang: O/M/A DD: LENGTH_UNITS
* [mm]

®in

FlieBrichtung Flow direction
Block: LS_TRD Zugriff: RW Zugang: O/M/A DD: FLOW_DIRECTION

¢ Ventil ffnend (FTO)
e Ventil schlieend (FTC)

* Wechselnd

* Sonstige

o [-/]

Hersteller Ventil Valve Manufacturer ID
Block: LS_TRD Zugriff: RW Zugang: O/M/A DD: VALVE_MAN_ID

Anwenderspezifischer Text

e Zeichenfolge mit max. 32 Zeichen

Kennlinie Kegel Valve characteristic
Block: LS_TRD Zugriff: RW Zugang: O/M/A DD: FLOW_CHARACTERISTIC
e Linear 30:1

* Gleichprozentig 30:1

e Linear 50:1

¢ Gleichprozentig 50:1
e VETEC 200:1
® Sonstige

« [/
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Kvs-Einheit

Block: LS_TRD Zugriff: RW

Zugang: O/M/A

Kvs unit

DD: KVS_UNIT

® Kv
e Cv
e Sonstige

[/

Kvs-Wert
Block: LS_TRD Zugriff: RW

Zugang: O/M/A

Kvs

DD: KVS_VALUE

¢ 0.0000 bis 100.0000

Nennweiten DN
Block: LS_TRD
¢ 0.00 bis 100.00

Zugriff: RW

Zugang: O/M/A

Valve Size

DD: NOM_DIAMETER_DN

Nennweiten-Norm

Block: LS_TRD Zugriff: RW

Zugang: O/M/A

Valve standard

DD: NOM_DIAMETER

e [DIN [mm]]

e ANSI [in]

e |G [mm]

e JIS [mm]

e BS[in]

e Sonstige [mm]
e Sonstige [in]

e [-/1]

Sitzdurchmesser Ventil

Block: LS_TRD Zugriff: RW

Zugang: O/M/A

Seat diameter

DD: SEAT_DIAM_VALVE

¢ [0.0] bis 100.0 mm

Stangenabdichtung

Block: LS_TRD Zugrif‘F: RW

Zugang: O/M/A

Stem seal

DD: STUFFING_BOX

e Selbstnachstellend
Nachziehbar
Balgabdichtung
Sonstige

[-/-]
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Typenkennung Ventil Valve Serial Number
Block: LS_TRD ZugriFf: RW Zugang: O/M/A DD: VALVE_SN
Anwenderspezifischer Text

e Zeichenfolge mit max. 32 Zeichen, [ohne Text]

Ventiltyp Valve Type
Block: LS_TRD Zugriff: RW Zugang: O/M/A DD: VALVE_MODEL_NUM

Anwenderspezifischer Text

e Zeichenfolge mit max. 32 Zeichen, [ohne Text]

Konfiguration

Alarmeinstellungen

Grenzwert Antriebslaufzeit

Block: LS_TRD Zugriff: RW

Actuator transit time limit

Zugang: O/M/A DD: LSTB_STR_U32_2

e 0.0 bis 180.0 s; 0 = OFF
= Vor-Ort-Bedienung: Code P13

Grenzwert Bewegungszahler

Block: LS_TRD Zugriff: RW

Limit for movement counter

DD: LIMIT_MOVEMENT_

Zugang: O/M/A COUNTER

e 0 bis 99000000; 0 = OFF
= Vor-Ort-Bedienung: Code P26

Statusausgabe Antriebslaufzeit aktivieren

Block: LS_TRD Zugriff: RW

Status indication actuator transit time

DD: ACTIVATE_RUNTIME_

Zugang: O/M/A MESSAGE

* Ja
¢ [Nein]

= Vor-Ort-Bedienung: Code P13
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Statusausgabe PST-Zielfenster Issue status PST target range
Block: LS_TRD Zugriff: RW Zugang: O/M/A DD: PST_ACTIVATE_STATUS
® Ja

® [Nein]

= Vor-Ort-Bedienung: Code P12

Ein-/Ausgénge

Auswahl diskreter Ausgang ... Select discrete output ...
Block: RES Zugriff: RW Zugang: O/A P2 BT SEILDESTE

e Keine Funktionalitat
¢ Magnetventil
e Starten des PST

Auswahl diskreter Eingang ... Select discrete input ...
Block: RES Zugriff: RW Zugang: O/A 2B SELECITE

¢ Keine Funktionalitcit

e Endposition

e Sammelstatus

e Status des Magnetventils
e Status Bindreingang

e Status des letzten PST

e Z&hler PST

Geréteeinstellungen

Auswahl unterstitzte Zusatzfunktionen Select additional functions supported

Block: RES Zugriff: RW Zugang: — DD: FEATURE_SEL

 Host muss Ereignisbericht quittieren: [Ja]/Nein

e Sicherheitsverhalten erlaubt: [Ja]/Nein

o HW-Schreibschutz wird ausgewertet: [Ja]/Nein

o Akt. Ventilstellung wird in PV_D (DO) ausgegeben: [Ja]/Nein
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Bauart Antrieb

Block: LS_TRD Zugriff: RW

DD: ACTUATOR TYPe

Zugang: O/M/A DD: LSTB_STR_U16_2

¢ [Drehantrieb]
e Hubantrieb

= Vor-Ort-Bedienung: Code P4

Lokale Bedienung

Block: RES Zugriff: RW

Local operation

Zugang: O/A DD: LOCAL_OP_ENA

Zugriff Gber TROVIS-VIEW und Vor-Ort-Bedienung sperren

e Gesperrt
e Freigegeben

Schaltkontakt obere Endlage

Block: LS_TRD Zugriff: RW

Switching contact, upper end position

DD: THRESHOLD_UPPER _

Zugang: O/M/A END_POS

e 4.0 bis 99.5 %, [98.0 %]
= Vor-Ort-Bedienung: Code P8

Schaltkontakt untere Endlage

Switching contact, lower end position

DD: THRESHOLD_LOWER_

Block: LS_TRD Zugriff: RW Zugang: O/M/A g
¢ 0.5 bis 96.0 %, [2.0 %]

= Vor-Ort-Bedienung: Code P7

Status Schreibschutz FF Write Lock

Block: RES Zugriff: R Zugang: — DD: WRITE_LOCK
* Inaktiv

o Aktiv

= Vor-Ort-Bedienung: Code P18

Wirkrichtung Antrieb Actuator's direction of action
Block: LS_TRD Zugriff: RW Zugang: O/M/A DD: POWER_DIRECTION

o [Offnend (PTO)]
e SchlieBBend (PTC)

= Vor-Ort-Bedienung: Code P5
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Statusklassifikation

Fehler 'Antrieb bewegt sich bei
Schaltanforderung nicht'

Block: LS_TRD Zugrif‘F: R/W

Error 'Actuator stationary
when required to move'

Zugqng; - DD: CLASSIFICATION_F5_ERROR

¢ Keine Meldung
e [Wartung ist bald erforderlich]
e Wartung ist jetzt erforderlich

Fehler 'Endlage ohne Anforderung verlassen'

Block: LS_TRD Zugriff: R/W

Error 'Left end pos. without being req. to move'

Zugqng: = DD: CLASSIFICATION_F1_ERROR

e Keine Meldung
¢ [Wartung ist bald erforderlich]
* Wartung ist jetzt erforderlich

Fehler 'Endlagenabgleich nicht méglich'
Block: LS_TRD Zugriff: R/W

Error 'Unable to calibrate end positions'

Zugqng; - DD: CLASSIFICATION_E7_ERROR

e Keine Meldung
e [Wartung ist bald erforderlich]
e Wartung ist jetzt erforderlich

Fehler 'Grenzwert Bewegungszahler Gberschritten'

Block: LS_TRD Zugrif‘F: R/W

Error 'Limit for movement counter exceeded"

Zugqng; - DD: CLASSIFICATION_F2_ERROR

¢ Keine Meldung
e [Wartung ist bald erforderlich]
e Wartung ist jetzt erforderlich

Fehler 'INIT: Antrieb bewegt sich nicht'
Block: LS_TRD Zugriff: R/W

Error 'INIT: Actuator does not move'

ZUangZ - DD: CLASSIFICATION_E1_ERROR

e Keine Meldung
¢ [Wartung ist bald erforderlich]
e Wartung ist jetzt erforderlich

Fehler 'INIT: Antrieb bewegt sich zu schnell’
Block: LS_TRD Zugriff: R/W

Error 'INIT: Actuator travels too fast'

Zugang: - DD: CLASSIFICATION_E4_ERROR

e Keine Meldung
¢ [Wartung ist bald erforderlich]
¢ Wartung ist jetzt erforderlich
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Fehler 'INIT: Maximaler Weg iiberschritten' Error 'INIT: Max travel exceeded'

Block: LS_TRD Zugriff: R/W Zugang: — DD: CLASSIFICATION_E3_ERROR

* Keine Meldung
e [Wartung ist bald erforderlich]
e Wartung ist jetzt erforderlich

Fehler 'INIT: Mindestweg nicht erreicht' Error 'INIT: Min travel not reached'

Block: LS_TRD Zugriff: R/W Zugang: — DD: CLASSIFICATION_E2_ERROR

¢ Keine Meldung
e [Wartung ist bald erforderlich]
e Wartung ist jetzt erforderlich

Fehler 'INIT: Schaltspannung liegt nicht an' Error 'INIT: No switching voltage applied'
Block: LS_TRD Zugriff: R/W Zugang: — DD: CLASSIFICATION_E5_ERROR

¢ Keine Meldung
e [Wartung ist bald erforderlich]
e Wartung ist jetzt erforderlich

Fehler 'INIT: Zeitiberschreitung' Error 'INIT: Time-out'

Block: LS_TRD Zugriff: R/W Zugang: — DD: CLASSIFICATION_E6_ERROR

* Keine Meldung
e [Wartung ist bald erforderlich]
e Wartung ist jetzt erforderlich

Fehler 'Keine Initialisierung' Error 'No initialization'

Block: LS_TRD Zugriff: R/W Zugang: — DD: CLASSIFICATION_EO_ERROR

¢ Keine Meldung
e Wartung ist bald erforderlich
e [Wartung ist jetzt erforderlich]

Fehler 'Laufzeit Schaltanforderung Error 'Transit time when required o
berschritten' move changed'
Block: LS_TRD Zugriff: R/W Zugang: - DD: CLASSIFICATION. F4_ERROR

* Keine Meldung
e [Wartung ist bald erforderlich]
e Wartung ist jetzt erforderlich
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Fehler 'PST: Magnetventil nicht angesteuvert/
Zwangsentliftung aktiv'

Block: LS_TRD Zugriff: R/W

Error 'PST: Sol. Valve inactive/
forced venting active'

Zugqng; - DD: CLASSIFICATION_F8_ERROR

¢ Keine Meldung
¢ [Wartung ist bald erforderlich]
e Wartung ist jetzt erforderlich

Fehler 'PST: Toleranzband nicht erreicht'

Error 'PST: Tolerance band not reached'

Block: LS_TRD Zugriff: R/W Zugang: - DD: CLASSIFICATION_F6_ERROR
¢ Keine Meldung

¢ [Wartung ist bald erforderlich]

e Wartung ist jetzt erforderlich

Fehler 'PST: Toleranzband iberschritten' Error 'PST: Tolerance band exceeded
Block: LS_TRD Zugriff: R/W Zugang: - DD: CLASSIFICATION_F7_ERROR
e Keine Meldung

e [Wartung ist bald erforderlich]

¢ Wartung ist jetzt erforderlich

Fehler 'PST: Zeitiberschreitung' Error 'PST: Time-out'
Block: LS_TRD Zugriff: R/W Zugang: — DD: CLASSIFICATION_F9_ERROR

¢ Keine Meldung
¢ [Wartung ist bald erforderlich]
e Wartung ist jetzt erforderlich

Fehler 'Stillstand auBerhalb der geforderten/
gewinschten Endlage'

Error 'Stationary outside demanded/
desired end position'

Block: LS_TRD Zugriff: R/W Zugang: — DD: CLASSIFICATION_FO_ERROR
¢ Keine Meldung

¢ [Wartung ist bald erforderlich]

e Wartung ist jetzt erforderlich

Fehler 'Temperaturgrenzen Gberschritten’ Error 'Temperature limits exceeded'
Block: LS_TRD Zugriff: R/W Zugang: - DD: CLASSIFICATION.F3_ERROR

e Keine Meldung
e [Wartung ist bald erforderlich]
e Wartung ist jetzt erforderlich
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Status 'Antrieb bewegt sich bei
Schaltanforderung nicht'

Block: LS_TRD Zugriﬂ:: R/W

Status 'Actuator stationary
when required to move'

Zugang: - DD: CLASSIFICATION_F5_STATUS

e Keine Meldung

e [Wartungsbedarf]

* Wartungsanforderung

e Ausfall

¢ AuBerhalb der Spezifikation

Status 'Endlagenabgleich nicht moglich'

Status 'Unable to calibrate end positions'

Block: LS_TRD Zugriff: R/W Zugang: — DD: CLASSIFICATION_E7_STATUS
e Keine Meldung

¢ Wartungsbedarf

* [Wartungsanforderung]

e Ausfall

¢ AuBerhalb der Spezifikation

Status 'INIT: Antrieb bewegt sich nicht' Status 'INIT: Actuator does not move'
Block: LS_TRD Zugriff: R/W Zugang: — DD: CLASSIFICATION_E1_STATUS
e Keine Meldung

¢ Wartungsbedarf

e [Wartungsanforderung]

e Ausfall

¢ AuBerhalb der Spezifikation

Status 'INIT: Antrieb bewegt sich zu schnell' Status 'INIT: Actuator travels too fast'
Block: LS_TRD Zugriff: R/W Zugang: — DD: CLASSIFICATION_E4_STATUS

e Keine Meldung

¢ Wartungsbedarf

e [Wartungsanforderung]

e Ausfall

¢ AuBerhalb der Spezifikation
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Status 'INIT: Maximaler Weg iiberschritten' Status 'INIT: Max travel exceeded'

Block: LS_TRD Zugriff: R/W Zugang: — DD: CLASSIFICATION_E3_STATUS

¢ Keine Meldung
¢ Wartungsbedarf
¢ [Wartungsanforderung]

o Ausfall

e AuBerhalb der Spezifikation

Status 'INIT: Mindestweg nicht erreicht' Status 'INIT: Min travel not reached'
Block: LS_TRD Zugriff: R/W Zugang: — DD: CLASSIFICATION_E2_STATUS

e Keine Meldung

¢ Wartungsbedarf

¢ [Wartungsanforderung]

o Ausfall

e AuBerhalb der Spezifikation

Status 'INIT: Schaltspannung liegt nicht an' Status 'INIT: No switching voltage applied'

Block: LS_TRD Zugriff: R/W Zugang: - DD: CLASSIFICATION_E5_STATUS

e Keine Meldung
¢ Wartungsbedarf
¢ [Wartungsanforderung]

o Ausfall

e AuBerhalb der Spezifikation

Status 'INIT: Zeitiberschreitung' Status 'INIT: Time-out'
Block: LS_TRD Zugriff: R/W Zugang: — DD: CLASSIFICATION_E6_STATUS

e Keine Meldung

¢ Wartungsbedarf

¢ [Wartungsanforderung]

o Ausfall

e Auerhalb der Spezifikation

Status 'Keine Initialisierung’ Status 'No initialization'

Block: LS_TRD Zugriff: R/W Zugang: - DD: CLASSIFICATION_EO_STATUS

e Keine Meldung

¢ Wartungsbedarf

¢ Wartungsanforderung

o [Ausfall]

e Auerhalb der Spezifikation
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Status 'Laufzeit Schaltanforderung
uberschritten'

Block: LS_TRD Zugriff: R/W

Status 'Transit time when
required fo move exceeded'

DD: CLASSIFICATION_F4_

Zugang: - STATUS

¢ Keine Meldung

¢ [Wartungsbedarf]

¢ Wartungsanforderung

e Ausfall

AuBerhalb der Spezifikation

Status 'PST: Magnetventil nicht angesteuert/
Zwangsentliftung aktiv'

Block: LS_TRD Zugriff: R/W

Status 'PST: Sol. valve not energized/
forced venting active'

DD: CLASSIFICATION_F8_

Zugong: - STATUS

¢ Keine Meldung

e [Wartungsbedarf]

* Wartungsanforderung

e Ausfall

AuBerhalb der Spezifikation

Status 'PST: Toleranzband nicht erreicht'

Block: LS_TRD Zugriff: R/W

Status 'PST: tolerance band not reached'

DD: CLASSIFICATION_F6_

Zugang: - STATUS

¢ Keine Meldung

e [Wartungsbedarf]

* Wartungsanforderung

e Ausfall

¢ AuBBerhalb der Spezifikation

Status 'PST: Toleranzband iberschritten'

Block: LS_TRD Zugriff: R/W

Status 'PST: tolerance band exceeded'

DD: CLASSIFICATION_F7_

Zugang: - STATUS

* Keine Meldung

e [Wartungsbedarf]

* Wartungsanforderung

e Ausfall

¢ AuBerhalb der Spezifikation
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Status 'PST: Zeitiberschreitung' Status 'PST: time-out'
. DD: CLASSIFICATION_F9._

Block: LS_TRD Zugriff: R/W Zugang: - Pl

¢ Keine Meldung

¢ [Wartungsbedarf]

¢ Wartungsanforderung

o Ausfall

¢ AufBerhalb der Spezifikation

Status 'Stillstand auBerhalb der geforderten/ Status 'Stationary outside required/

gewiinschten Endlage' desired end positions'
. DD: CLASSIFICATION_FO_

Block: LS_TRD Zugriff: R/W Zugang: — SIUG

e Keine Meldung

o [Wartungsbedarf]

¢ Wartungsanforderung

o Ausfall

e AuBerhalb der Spezifikation

Status 'Temperaturgrenzen iberschritten' Status "Temperature limits exceeded'
. DD: CLASSIFICATION_F3_

Block: LS_TRD Zugriff: R/W Zugang: - Pt

¢ Keine Meldung

¢ [Wartungsbedarf]

¢ Wartungsanforderung

o Ausfall

¢ Auerhalb der Spezifikation

Status 'Endlage ohne Anforderung verlassen' Status 'Left end pos. without being required’

DD: CLASSIFICATION_F1_

Block: LS_TRD Zugriff: R/W Zugang: - STATUS

e Keine Meldung

¢ [Wartungsbedarf]

¢ Wartungsanforderung

e Ausfall

¢ AuBerhalb der Spezifikation
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Status 'Grenzwert Bewegungszdhler
uberschritten'

Block: LS_TRD ZugriFF: R/W

Status 'Limit for
movement counter exceeded'

Zugang: - DD: CLASSIFICATION_F2_STATUS

e Keine Meldung

e [Wartungsbedarf]

* Wartungsanforderung

e Ausfall

AuBerhalb der Spezifikation

Inbetriebnahme

Betriebsmodus

Aktueller Betriebsmodus
Block: LS_TRD ZugriFF: R

Current operating mode

ZUang: = DD: CURRENT_OPERATING_MODE

e RUN (Betriebsmodus)
e SET (Konfigurationsmodus)

Auswahl Betriebsmodus

Block: LS_TRD Zugriff: RW

Set operating mode

Zugang: O/M/A DD: SET_OPERATING_MODE

o SET (Betriebsmodus)
¢ RUN (Konfigurationsmodus)

= Vor-Ort-Bedienung: Code P2

Leserichtung
Block: RES Zugriff: RW

Reading direction

Zugang: O/A DD: READING_DIRECTION

e [0° (normal)]
e Um 180° gedreht

= Vor-Ort-Bedienung: Code P1
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Endlagenabgleich
Offset Endlagenabgleich Offset in end position calibration
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: - DD: CORRECTION. VAIUE
Angabe in Winkel®
Status Endlagenabgleich. Status of end position calibration
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: — DD: ZERO_POINT_STATUS_ENUM
e Nicht erfolgreich
e Erfolgreich
Zeitstempel Adaption Endlagenabgleich Time stamp, adaption end pos. cal.
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: DD: ZERO_TIME_STAMP_STRING
Anzeige in d.h:min:sec
Zeitstempel Endlagenabgleich Time stamp end position calibration
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: DD: ZERO?PRIM?TIME?SS;AR?:IPGf
Anzeige in d.h:min:sec

Initialisierung
Laufzeit fallend Transit time decreasing
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: — DD: RUNTIME_OFF
e [0.00] bis 100.00
Laufzeit steigend Transit time increasing
Block: LS_TRD Zugrif‘F: R Zugang: — DD: RUNTIME_ON
= Vor-Ort-Bedienung: Code P23
Spanne Initialisierung Initialization span
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: - DD: RANGE
Angabe in Winkel®
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Status Initialisierung

Initialization status

Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: — DD: INIT_STATUS
¢ Nicht erfolgreich

¢ Automatische Initialisierung

¢ Manuelle Initialisierung

o Aktiv

Totzeit fallend Dead time decreasing
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: — DD: DEADTIME_OFF
Anzeige in sec

Totzeit steigend Dead time increasing
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: — DD: DEADTIME_ON
Anzeige in sec

Zeitstempel Initialisierung Time stamp initialization
Block: LS_TRD ZUgI’IFF R Zugong: - DD: INIT_PRIM_TIME_STAMP_

SECONDS

Anzeige in d.h:min:sec

Kalibrierung

Zeitpunkt der letzten Kalibrierung
Block: LS_TRD ZugriFF: RW

Transducer Calibration Date

Zugang: O/M/A DD: XD_CAL_DATE

Zeitpunkt der letzten Kalibrierung

Ort der letzten Kalibrierung
Block: LS_TRD Zugriff: RW

Transducer Calibration Location

Zugang: O/M/A DD: XD_CAL_LOC

Ort der letzten Ka|ibrierung

Person, welche die Kalibrierung durchfihrte

Block: LS_TRD Zugriff: RW

Transducer Calibration Who

Zugang: O/M/A DD: XD_CAL_WHO

Person, die die letzte Kalibrierung durchfihrte

38

KH 8390-5



Parameter

Simulation

Aktivierung 'Simulation Status- und
Fehlermeldungen'

Block: LS_TRD Zugriff: RW

Zugang: O/M/A

Enable 'Simulation of status and

error messages'

DD: SIMULATE_STATUS_ERROR_
ENABLE

Simulation Status- und Fehlermeldungen
Block: LS_TRD Zugriff: RW

Simulation of status and error messages

Zugang: O/M/A

DD: SIMULATE_STATUS_ERROR

* Keine Simulation
* EO: Keine Initialisierung
o

E10: Sammelfehler HW Wartungsbedarf

e F11: Zwangsentliftung akfiv

e FO: Stillstand auBerhalb der geforderten/gewiinschten Endlage

Diagnose — Statusmeldungen

Aligemein

Betriebsstundenzdahler.

Operating hours counter

Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: — DD: ELAPSED_HOUR_METER_STRING
= Vor-Ort-Bedienung: Code P25
Bewegungszdhler Movement counter
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: — DD: STROKE_COUNTER
e 0 bis [10000]; (0 = OFF)
= Vor-Ort-Bedienung: Code P26
Fehlermeldung (LS, TRD) Transducer Error
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: — DD: XD_ERROR
Fehlermeldung des Limit Switch TRD
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Status Magnetventil Status solenoid valve
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: — DD: STATUS_MGV
e Intern nicht aktiv

o Aktiv

e Aktiv (intern nicht deaktivierbar)

e Nicht aktiv

Max. Temperatur Max. temperature
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: — DD: MAX_TEMP
Anzeige in °C

Min. Temperatur Min. temperature
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: — DD: MIN_TEMP
Anzeige in °C

Temperatur Temperature
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: - DD: CURRENT TEMP
Anzeige in °C

= Vor-Ort-Bedienung: Code P24

Zeitstempel 'Max. Temperatur' Time stamp 'Max. temperature'
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: - DD: MAX_TEMP_TIME_STAMP_TRINGS
Anzeige in d.h:min:sec

Zeitstempel 'Min. Temperatur' Time stamp 'Min. temperature'
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: DD: MIN_TEMP_TIME_STAMP_STRING
Anzeige in d.h:min:sec

Zeitstempel Verifizierung LCD Time stamp, LCD verification
Block: LS_TRD Zugrif: R Zugang: - DD: TIME STAMP, LCD VERIFICATION

Anzeige in d.h:min:sec
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Blockfehler

Blockfehler
Block: LS_TRD Zugriff: R

Block Error

Zugang: — DD: BLOCK_ERR

Blockfehler des Grenzsignalgebers (LS_TRD)

e Lokale Uberlagerung aktiv

Wartung ist bald erforderlich
Eingangsfehler / PV-Status = SCHLECHT
Ausgangsfehler

Speicherfehler

Datenverlust in EEPROM

Wartung ist jetzt erforderlich
Blockmodus: Auf3er Betrieb

Blockfehler
Block: DI..._TRD Zugriff: R

Block Error

Zugang: — DD: BLOCK_ERR

Blockfehler der diskreten Eingéinge (DI, TRD ...

e Konfigurationsfehler
e Eingangsfehler / PV-Status = SCHLECHT
e Blockmodus: Auf3er Betrieb

DI5, TRD)

Blockfehler
Block: DO... TRD Zugriff: R

Block Error

Zugang: — DD: BLOCK_ERR

Blockfehler der diskreten Ausgdnge (DO1, TRD

e Konfigurationsfehler

Lokale Uberlagerung aktiv
Eingangsfehler / PV-Status = SCHLECHT
Ausgangsfehler

Blockmodus: Auf3er Betrieb

... DOS5, TRD)
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Blockfehler Block Error
Block: RES Zugriff: R Zugang: — DD: BLOCK_ERR
Blockfehler der Betriebseinheit (RES, TRD)

e Simulationsfreigabe P19 aktiv
¢ Wartung ist bald erforderlich
e Datenverlust in EEPROM

¢ Wartung ist jetzt erforderlich

¢ Blockmodus: Aufler Betrieb

Details Geratefehler
Betriebsstunden seit erster Inbetriecbnahme Operating hours since first init
t-...) (t-...)
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: — DD: ERROR. ..._TIMESTAMP_STRING
Gerdtefehler Current device error
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: — DD: ACTUAL_DEVICE_ERROR

e EO Gerdt nicht initialisiert

e E1 INIT: Antrieb bewegt sich nicht

e E2 INIT: Mindestweg nicht erreicht

e E3 INIT: Maximaler Weg iberschritten
e E4 INIT: Antrieb bewegt sich zu schnell
e E5 INIT: Zwangsentliftung aktiv

® E6 INIT: Zeitiberschreitung

e E7 Interner Fehler

e E8 Endlagenabgleich nicht moglich

® E9 HW Sammelfehler - Ausfall

¢ E10 HW Sammelfehler - Wartungsbedarf

Details Statusmeldungen

Anzahl F... Qty. F...
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: - DD: F..._NUMBER
Anzahl Statusmeldungen FO bis F10
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Erstes Auftreten F...
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: — DD: F

..._FIRST_APPEARANCE_STRING

First occurrence F...

Erstes Auftreten von Statusmeldungen FO bis F10

Erstes Riicksetzen F...

Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: —

First reset ...

DD: F..._FIRST_RESET_STRING

Erstes Riicksetzen von Statusmeldungen FO bis F10

Letztes Auftreten F...

Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: —

Last occurence F...

DD: F..._LAST_APPEARANCE_
STRING

Letztes Auftreten von Statusmeldungen FO bis F10

Letztes Ricksetzen F...
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: -

Last reset F...

DD: F..._LAST_RESET_STRING

Letztes Riicksetzen von Statusmeldungen FO bis F10

Block:

Statusmeldungen

Zugriff: R Zugang:

Status messages
DD: ACTUAL_DEVICE_STATUS

. FO
. FI
. F2
. F3
o F4
o F5
. F6

* F8
* F9

* F11

Stillstand auBBerhalb der geforderten/gewiinschten Endlagen
Endlage ohne Anforderung erlassen

Grenzwert maximale Drehbewegung (P26) Gberschritten
Temperaturgrenzen Uberschritten

Laufzeit Schaltanforderung iiberschritten

Antrieb bewegt sich bei Schaltanforderung nicht
PST-Toleranzband nicht erreicht

e F7 PST-Toleranzband iberschritten

PST: Magnetventil nicht angesteuert/Zwangsentliftung aktiv
PST: Zeitiiberschreitung

e F10 Fehler EO bis E10 vorhanden

Zwangsentliftung ausgeldst
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Diagnose - Beobachterfunktionen

Ventilbewegungen

Ventilbewegung |...) Ende Valve movement |...) end
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: — DD: END_....
Protokollierung der letzten zehn Ventilbewegungen — Anzeige in %

Ventilbewegung (...) Laufzeit Valve movement (...) transit time
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: — DD: RUNTIME_.....
Protokollierung der letzten zehn Ventilbewegungen — Anzeige in sec

Ventilbewegung (...) Start Valve movement (...) beginning
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: - DD: START.....
Protokollierung der letzten zehn Ventilbewegungen — Anzeige in %

Ventilbewegung |(...) Status Valve movement |(...) status
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: — DD: STATUS ...
Protokollierung der letzten zehn Ventilbewegungen

Ventilbewegung |...) Totzeit Valve movement (...) dead time
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: — DD: DEADTIME._...
Protokollierung der letzten zehn Ventilbewegungen — Anzeige in sec

Ventilbewegung (...) Zeitstempel Valve movement |(...) time stamp
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: - DD: TIME_STAMP._....

. . TIME_STAMP_STR_. ..
Profoko”lerung der letzten zehn Venh|bewegungen

Weg-Zeit—Diugrumm

Aufzeichnungsdauver Weg-Zeit-Diagramm Recording duration travel vs time diagram

Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: — DD: STB_STR_U16_4

Anzeige in sec
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Status Weg-Zeit-Diagramm Status of travel vs time diagram

Block: Zugriff: R Zugang: — DD: LSTB_STR_U16_3

¢ Ungiltig

Lauft
Magnetventil aus
Teilhubtest
Magnetventil ein

Diagnose — Testfunktionen

Konfigurierung Teilhubtest (PST)

PST-Sprungendwert PST step end
Block: LS_TRD Zugriff: RW Zugang: O/M/A DD: PST_TARGET_MIN_VALUE
* 4.0 bis 96.0 %, [90.0 %]

= Vor-Ort-Bedienung: Code P14

PST Start PST command
Block: LS_TRD Zugriff: RW Zugang: — DD: PST_CMD
= Vor-Ort-Bedienung: Code P17

PST-Toleranzband PST tolerance band
Block: LS_TRD Zugriff: RW Zugang: O/M/A DD: PST_TARGET_MAX_VALUE

* 4.0 bis 96.0 %, [10.0 %]
= Vor-Ort-Bedienung: Code P14

Zeitintervall fir PST Interval for PST
Block: LS_TRD Zugriff: RW Zugang: O/M/A DD: PST_TIME_INTERVAL
* 0 bis 999 Tage

= Vor-Ort-Bedienung: Code P16
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Protokollierung Teilhubtest (PST)

Anzahl durchgefihrter Teilhubtests

No. of PSTs performed

Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: — DD: NUMBER_PST
PST Erreichte Ventilstellung |...) PST valve position reached |...)
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: — DD: PST_STROKE ...
Anzeige in %

PST Haltezeit |...) PST hold time (...)
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: — DD: PST_DELAY ...
Anzeige in sec

PST Laufzeit MGV Off |(...) PST transit time SV off (....)
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang:— DD: PST_RUN_TIME_OFF _....
Anzeige in sec

PST Laufzeit MGV On |...) PST transit time SV on (...)
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: — DD: PST_RUN_TIME_ONL_.....
Anzeige in sec

PST Pulsléinge (...) PST pulse length {...)
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: — DD: PST_PULSE_LENGTH_....
Anzeige in sec

PST Status (...) PST status |...)
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: - DD: PST_PULSE_LENGTH_9 (0)

¢ Kein Test vorhanden

e OK

e PST: Zeitiiberschreitung
e Funktion abgebrochen
e Fehler AMR-Sensor

e PST: Magnetventil nicht angesteuert/Zwangsentliftung aktiv

e PST: Toleranzband Gberschritten
e Fehler Endlage

o Aktiv

e Test abgebrochen — manuell

PST_DEADTIME_9 (1)
PST_RUNT_TIME_DOWN_9 (2)
PST_DELAY_9 (3)
PST_RUN_TIME_UP_9 (4)
PST_PULSE_LENGTH_10 (5)
PST_DEADTIME_10 (6)
PST_RUN_TIME_DOWN_10 (7)
PST_DELAY10 (8)
PST_RUN_TIME_UP_10 (9)
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PST Totzeit (...) PST dead time |...)
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: — DD: PST_DEADTIME_....
Anzeige in sec
PST Zeitstempel |...) PST Time Stamp {...)
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: — DD: PST_TIME_STAMP__...._STRING
Anzeige in d.h:min:sec

Prozesswerte
Sammelstatus Condensed state
Block: RES Zugriff: R Zugang: — DD: CONDENSED_STATE
¢ Keine Meldung
¢ Wartungsbedarf
* Wartungsanforderung
e Ausfall
¢ AuBerhalb der Spezifikation
Ventilstellung Valve position
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: ~ DD: VALVE_POSITION_IN_

Anzeige in %

DEGREE/ VALVE_POSITION_
IN_PERCENT
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Betriebsart

Analoger Eingang (Al, TRD)

Aktuelle Betriebsart
Block: AI_TRD ZugriFF: R

Zugang: —

Actual Mode
DD: MODE_BLK (ACTUAL)

o Automatik (AUTO)

¢ Hand (MAN)

o AuBer Betrieb (O/S)

o Kaskade (CAS)

o Externe Kaskade (RCAS)

o Lokale Uberlagerung (Stellwert)

Erlaubte Betriebsart
Block: AI_TRD ZugriFF: RW

Zugang: O/M/A

Permitted Mode
DD: MODE_BLK (PERMITTED)

e Automatik (AUTO): [Ja]/Nein
¢ Hand (MAN): [Ja]/Nein
o Auf3er Betrieb (O/S): [Ja]/Nein

Gewiinschte Betriebsart

Block: AI_TRD Zugriff: RW

Zugang: O/M/A

Target Mode
DD: MODE_BLK (TARGET)

o Automatik (AUTO)
e Hand (MAN)
o AufBer Betrieb (O/S)

Normale Betriebsart

Block: Al_TRD Zugriff: R

Zugang: —

Normal Mode
DD: MODE_BLK (NORMAL)

o Automatik (AUTO): Ja/Nein
o Auf3er Betrieb (O/S): Ja/Nein
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Betriebseinheit (RES)

Aktuelle Betriebsart Actual Mode
Block: RES Zugriff: R Zugang: — DD: MODE_BLK (ACTUAL)

¢ Automatik (AUTO)
o Auf3er Betrieb (O/S) - Alle Funktionsbldcke wechseln in die Betriebsart O/S.

Erlaubte Betriebsart Permitted Mode

Block: RES Zugriff: RW Zugang: - DD: MODE_BLK (PERMITTED)

¢ Automatik (AUTO): [Ja]/Nein
o Aufler Betrieb (O/S): [Ja]/Nein

Gewiinschte Betriebsart Target Mode
Block: RES Zugriff: RW Zugang: O/A DD: MODE BLK (TARGET)

¢ Automatik (AUTO)
o Auf3er Betrieb (O/S)

Normale Betriebsart Normal Mode
Block: RES Zugriff: R Zugang: - DD: MODE_BLK (NORMAL)

o Automatik (AUTO): Ja/Nein
o Auf3er Betrieb (O/S): Ja/Nein

Diskreter Ausgang DO 1 bis 5 (DO..., TRD)

Aktuelle Betriebsart Actual Mode
Block: DO..._TRD Zugriff: R Zugang: - DD: MODE_BLK (ACTUAL)

¢ Automatik (AUTO)

Hand (MAN)

Auf3er Betrieb (O/S)

Kaskade (CAS)

Externe Kaskade (RCAS)
Lokale Uberlagerung (Stellwert)
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Erlaubte Betriebsart
Block: DO..._TRD Zugriff: RW

Zugang: —

Permitted Mode
DD: MODE_BLK (PERMITTED)

o Automatik (AUTO): [Ja]/Nein
Hand (MAN): [Ja]/Nein

AuBer Betrieb (O/S): [Ja]/Nein
Kaskade (CAS): [Ja]/Nein

Externe Kaskade (RCAS): [Ja]/Nein

Gewiinschte Betriebsart

Block: DO..._TRD Zugriff: RW

Zugang: O/M/A

Target Mode
DD: MODE_BLK (TARGET)

o Automatik (AUTO)
Hand (MAN)

AuBer Betrieb (O/S)
Kaskade (CAS)

Externe Kaskade (RCAS)

Normale Betriebsart

Normal Mode

Block: DO..._TRD Zugriff: R Zugang: — DD: MODE_BLK (NORMAL)
o Automatik (AUTO): Ja/Nein
e Hand (MAN): Ja/Nein
o AufBer Betrieb (O/S): Ja/Nein
e Kaskade: Ja/Nein
e Externe KAskade: Ja/Nein
Diskreter Eingang 1 bis 5 (DI..., TRD)
Aktuelle Betriebsart Actual Mode
Block: DI..._TRD Zugriff: R Zugang: — DD: MODE_BLK (ACTUAL)
o Automatik (AUTO)
¢ Hand (MAN)
o AuBer Betrieb (O/S)
o Kaskade (CAS)
. Externeﬂqukade (RCAS)
e Lokale Uberlagerung (Stellwert)
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Erlaubte Betriebsart
Block: DI..._TRD Zugriff: RW

Zugang: —

Permitted Mode
DD: MODE_BLK (PERMITTED)

¢ Automatik (AUTO): [Ja]/Nein
¢ Hand (MAN): [Ja]/Nein
o Auf3er Betrieb (O/S): [Ja]/Nein

o Auf3er Betrieb (O/9)

Gewiinschte Betriebsart Target Mode
Block: DI..._TRD Zugriff: RW Zugang: O/M/A DD: MODE_BLK (TARGET)
¢ Automatik (AUTO)

¢ Hand (MAN)

Normale Betriebsart

Normal Mode

Block: DI..._TRD Zugriff: R Zugang: — DD: MODE _BLK (NORMAL)
¢ Automatik (AUTO): Ja/Nein
e Hand (MAN): Ja/Nein
o Auf3er Betrieb (O/S): Ja/Nein
Grenzsignalgeber (LS_TRD)
Aktuelle Betriebsart Actual Mode
Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: — DD: MODE_BLK (ACTUAL)
¢ Automatik (AUTO)
¢ Hand (MAN)
o Auf3er Betrieb (O/S)
o Kaskade (CAS)
. Externe_.Kaskade (RCAS)
e Lokale Uberlagerung (Stellwert)
Erlaubte Befriebsart Permitted Mode
Block: LS_TRD Zugriff: RW Zugang: — DD: MODE _BLK (PERMITTED)

¢ Automatik (AUTO): [Ja]/Nein
¢ Hand (MAN): [Ja]/Nein
o Auf3er Betrieb (O/S): [Ja]/Nein
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Gewiinschte Betriebsart Target Mode
Block: LS_TRD ZugriFF: RW Zugang: O/M/A DD: MODE _BLK (TARGET)
o Automatik (AUTO)

e Hand (MAN)

o Aufer Betrieb (O/S)

Normale Betriebsart

Block: LS_TRD Zugriff: R Zugang: -

Normal Mode
DD: MODE_BLK (NORMAL)

o Automatik (AUTO): Ja/Nein
o Auf3er Betrieb (O/S): Ja/Nein
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Parameternamen Englisch/Deutsch

Parameter

Actual Mode

,Akiuelle Betriebsart” auf Seite 48

Actuator Manufacturer ID

Hersteller Antrieb” auf Seite 20

Actuator Model Number

,Bezeichnung Antrieb” auf Seite 19

Actuator Serial Number

JTypenkennung Antrieb” auf Seite 20

Actuator transit time limit

,Grenzwert Antriebslaufzeit” auf Seite 26

Actuator Type ,Bauart Antrieb” auf Seite 28
Actuator's direction of action Wirkrichtung Antrieb” auf Seite 28
Article Code ,Artikelcode” auf Seite 21
Attachment ,Anbau” auf Seite 19

Block Error ,Blockfehler” auf Seite 41

Booster ,Booster” auf Seite 19

Bus address

,Busadresse” auf Seite 21

Certification

Zertifizierung” auf Seite 23

Condensed state

,Sammelstatus” auf Seite 47

Current device error

,Gerdtefehler” auf Seite 42

Current operating mode

JAktueller Betriebsmodus” auf Seite 36

DD Resource

,Gerdtebeschreibung im Gerdt” auf Seite 22

DD Revision

,Revisionsnummer Gerdtebeschreibung” auf Seite 22

Dead time decreasing

JTotzeit fallend” auf Seite 38

Dead time increasing

Jotzeit steigend” auf Seite 38

Description

,Beschreibung” auf Seite 21

Design

,Bauart” auf Seite 19

Device Revision

,Revisionsnummer Gerdt” auf Seite 22

Device Type

Jypnummer Geréit” auf Seite 23

Effective actuator area

Antriebswirkfléiche” auf Seite 19

Enable 'Simulation of status and error
messages'

vVivVviviV|V|VVIVIVIVIVIVIVIVIVIVVIVIVIVVVVV VY

JAktivierung 'Simulation Status- und Fehlermeldungen'”

auf Seite 39

Error 'Actuator stationary when
required fo move'

v

Fehler 'Antrieb bewegt sich bei Schaltanforderung
nicht'” auf Seite Seite 29

Error 'INIT: Actuator does not move'

v

Fehler 'INIT: Antrieb bewegt sich nicht'” auf Seite 29
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Error 'INIT: Actuator travels too fast'

>

,Fehler 'INIT: Antrieb bewegt sich zu schnell'” auf Sei-
te 29

Error 'INIT: Max travel exceeded'

Fehler 'INIT: Maximaler Weg iberschritten'” auf Sei-
te 30

Error 'INIT: Min travel not reached'

,Fehler 'INIT: Mindestweg nicht erreicht'” auf Seite 30

Error 'INIT: No switching voltage
applied'

Fehler 'INIT: Schaltspannung liegt nicht an'” auf Sei-
te 30

Error 'INIT: Time-out'

Status 'INIT: Zeitiiberschreitung'” auf Seite 31

Error 'Left end pos. withour being req.
to move'

Fehler 'Endlage ohne Anforderung verlassen'” auf Sei-
te 29

Error 'Limit for movement counter
exceeded'

,Status 'Grenzwert Bewegungszdhler Gberschritten'” auf
Seite 33

Error 'No initialization'

,Fehler 'Keine Initialisierung'” auf Seite 30

Error 'PST: Sol. Valve inactive/forced
venting active'

Fehler 'PST: Magnetventil nicht angestevert/Zwangsent-
[6ftung aktiv'” Seite 31

Error 'PST: Time-out'

Fehler 'PST: Zeitiberschreitung'” auf Seite 31

Error 'PST: Tolerance band exceeded'

Fehler 'PST: Toleranzband Gberschritten'” auf Seite 31

Error 'PST: Tolerance band not reached"

Fehler 'PST: Toleranzband nicht erreicht'” auf Seite 31

Error 'Stationary outside demanded/
desored end position'

,Fehler 'Stillstand auBerhalb der geforderten/ gewiinsch-
ten Endlage'” auf Seite 31

Error 'Temperature limits exceeded'

Fehler 'Temperaturgrenzen iiberschritten'” auf Seite 31

Error 'Transit time when required to mo-
ve changed'

Fehler 'Laufzeit Schaltanforderung iberschritten'” auf
Seite 30

Error 'Unable to calibrate end positions'

,Fehler 'Endlagenabgleich nicht méglich'” auf Seite 29

Facing (leakage class)

,Dichtkante (Leckageklasse)” auf Seite 23

Firmware versions

Firmwareversionen” auf Seite 21

First occurrence F...

,Erstes Aufireten F...” auf Seite 43

First reset F...

,Erstes Ricksetzen F...” auf Seite 43

Flow direction

FlieBrichtung” auf Seite 24

Initialization span

»Spanne Initialisierung” auf Seite 37

Initialization status

,Status Initialisierung” auf Seite 38

Interval for PST

Leitintervall fir PST” auf Seite 45

Issue status PST target range

+Statusausgabe PST-Zielfenster” auf Seite 27
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ITK Version » ITK Version” auf Seite 22

Kvs » ,Kvs-Wert” auf Seite 25

Kvs unit » ,Kvs-Einheit” auf Seite 25

Last occurence F... » ,letztes Aufireten F...” auf Seite 43

Last reset F... »  letztes Ricksetzen F...” auf Seite 43

Length unit » Einheit der Linge” auf Seite 24

Limit for movement counter » ,Grenzwert Bewegungszdhler” auf Seite 26
Local operation » Lokale Bedienung” auf Seite 28

Lower signal pressure range value » ,Stelldruckbereich Anfang” auf Seite 20
Manufacturer » ,Hersteller Gerdit” auf Seite 22

Max. temperature » ,Max. Temperatur” auf Seite 40

Message » ,Nachricht” auf Seite 22

Min. temperature » ,Min. Temperatur” auf Seite 40

Movement counter » Bewegungszdhler” auf Seite 39

No. of PSTs performed » ,Anzahl durchgefihrter Teilhubtests” auf Seite 46
Normal Mode » ,Normale Betriebsart” auf Seite 48

Offset in end position calibration » ,Offset Endlagenabgleich” auf Seite 37
Operating hours counter p ,Betriebsstundenzdhler.” auf Seite 39
Operating hours since first init (t—...) | ,Betriebsstunden seit erster Inbetriebnahme

(t-...)" auf Seite 42

Permitted Mode

,Erlaubte Betriebsart” auf Seite 48

Pressure balancing

Druckentlastung” auf Seite 24

Pressure unit

,Einheit des Druckes” auf Seite 20

PST command

,PST Start” auf Seite 45

PST dead time (...)

,PST Totzeit (...)" auf Seite 47

PST hold time {(...)

,PST Haltezeit (...)"” auf Seite 46

PST pulse length {...)

,PST Pulsldnge (...)" auf Seite 46

PST status |...)

,PST Status (...)" auf Seite 46

PST step end

,PST-Sprungendwert” auf Seite 45

PST Time Stamp {...)

,PST Zeitstempel (...)" auf Seite 47

PST tolerance band

VIV VIV VVVVvVvVvVvy

,PST-Toleranzband” auf Seite 45
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PST transit time SV off (...)

,PST Laufzeit MGV Off (...)" auf Seite 46

PST transit time SV on (...)

,PST Laufzeit MGV On (...)" auf Seite 46

PST valve position reached |...)

,PST Erreichte Ventilstellung (...)" auf Seite 46

Qty. ...

,Anzahl F...” auf Seite 42

Reading direction

JLeserichtung” auf Seite 36

Recording duration travel vs time dia-
gram

VvV iV V|V

+Aufzeichnungsdaver Weg-Zeit-Diagramm” auf Sei-
te 44

Seat diameter

,Sitzdurchmesser Ventil” auf Seite 25

Select additional functions supported

L Auswahl unterstitzte Zusatzfunktionen” auf Seite 27

Select discrete input ...

+Auswahl diskreter Eingang ...” auf Seite 27

Select discrete output ...

+Auswahl diskreter Ausgang ...” auf Seite 27

Serial number of the device

,Seriennummer des Gerdtes” auf Seite 22

Set operating mode

,Auswahl Betriebsmodus” auf Seite 36

Simulation of status and error messages

,Simulation Status- und Fehlermeldungen” auf Seite 39

Status 'Actuator stationary when requi-
red to move'

vVIivivVv VvV Vv ivyv

,Status 'Antrieb bewegt sich bei Schaltanforderung
nicht'” auf Seite 32

Status indication actuator transit time

v

JStatusausgabe Antriebslaufzeit aktivieren” auf Seite
26

Status 'INIT: Actuator does not move'

v

,Status 'INIT: Antrieb bewegt sich nicht'” auf Seite 32

Status 'INIT: Actuator travels too fast'

,Status 'INIT: Antrieb bewegt sich zu schnell'” auf Sei-
te 32

Status 'INIT: Max travel exceeded'

»Status 'INIT: Maximaler Weg iberschritten'” auf Sei-
te 33

Status 'INIT: Min travel not reached'

,Status 'INIT: Mindestweg nicht erreicht'” auf Seite 33

Status 'INIT: No switching voltage ap-
plied'

Status 'INIT: Schaltspannung liegt nicht an' auf Sei-
te 33

Status 'INIT: Time-out'

,Status 'INIT: Zeitiiberschreitung'” auf Seite 33

Status 'Left end pos. without being re-
quired'

,Status 'Endlage ohne Anforderung verlassen'” auf Sei-
te 35

Status 'Limit for movement counter ex-
ceeded'

JStatus 'Grenzwert Bewegungszdhler Gberschritten'” auf
Seite 36

Status messages

Statusmeldungen” auf Seite 43

Status 'No initialization'

,Status 'Keine Initialisierung'” auf Seite 33
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Status of end position calibration

,Status Endlagenabgleich.” auf Seite 37

Status of travel vs time diagram

,Status Weg-Zeit-Diagramm” auf Seite 45

Status 'PST: Sol. valve not energized/
forced venting active'

Status 'PST: Magnetventil nicht angesteuert/Zwangsent-
l5ftung aktiv'” auf Seite 34

Status 'PST: time-out'

,Status 'PST: Zeitiiberschreitung'” auf Seite 35

Status 'PST: tolerance band exceeded!

,Status 'PST: Toleranzband tberschritten' auf Seite 34

Status 'PST: tolerance band not reached'

,Status 'PST: Toleranzband nicht erreicht'” auf Seite 34

Status solenoid valve

,Status Magnetventil” auf Seite 40

Status 'Stationary outside required/
desired end positions'

,Status 'Stillstand auBBerhalb der geforderfen/
gewiinschten Endlage'” auf Seite 35

Status "Temperature limits exceeded'

Status 'Temperaturgrenzen Gberschritten'” auf Seite 35

Status 'Transit time when required to
move exceeded'

,Status 'Laufzeit Schaltanforderung Gberschritten'” auf
Seite 34

Status 'Unable to calibrate end posi-
tions'

,Status 'Endlagenabgleich nicht méglich' auf Seite 32

Stem seal +Stangenabdichtung” auf Seite 25

Supply pressure Versorgungsdruck” auf Seite 20

Switching contact, lower end position +Schaltkontakt untere Endlage” auf Seite 28
Switching contact, upper end position »Schaltkontakt obere Endlage” auf Seite 28
Tag Description JAG” auf Seite 20

Target Mode ,Gewiinschte Betriebsart” auf Seite 48
Temperature Jemperatur” auf Seite 40

Text field 1-5 Jexifeld 1-5“ auf Seite 23

Time stamp end position calibration

.Zeitstempel Endlagenabgleich” auf Seite 37

Time stamp initialization

Zeitstempel Initialisierung” auf Seite 38

Time stamp 'Max. femperature'

,Zeitstempel 'Max. Temperatur'” auf Seite 40

Time stamp 'Min. temperature'

Zeitstempel 'Min. Temperatur'” auf Seite 40

Time stamp, adaption end pos. cal.

Zeitstempel Adaption Endlagenabgleich” auf Seite 37

Time stamp, LCD verification

.Zeitstempel Verifizierung LCD” auf Seite 40

Transducer Calibration Date

.Zeitpunkt der letzten Kalibrierung” auf Seite 38

Transducer Calibration Location

vViviVv|iV|iV|VVVVVVVVVvVY

,Ort der letzten Kalibrierung” auf Seite 38
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Transducer Calibration Who

v

Person, welche die Kalibrierung durchfihrte” auf Sei-

te 38

Transducer Error » ,Fehlermeldung (LS, TRD)” auf Seite 39
Transit time decreasing » ,Laufzeit fallend” auf Seite 37

Transit time increasing » ,Laufzeit steigend” auf Seite 37

Upper signal pressure range value » ,Stelldruckbereich Anfang” auf Seite 20
Valve characteristic » Kennlinie Kegel” auf Seite 24

Valve Manufacturer ID » ,Hersteller Ventil” auf Seite 24

Valve movement {(...) beginning » ,Ventilbewegung (...) Start” auf Seite 44
Valve movement (...) dead time P, Ventilbewegung (...) Totzeit” auf Seite 44
Valve movement (...) end » ,Ventilbewegung (...) Ende” auf Seite 44
Valve movement (...) status P Ventilbewegung (...) Status” auf Seite 44
Valve movement |(...) time stamp » ,Ventilbewegung (...) Zeitstempel” auf Seite 44
Valve movement (...) transit time » ,Ventilbewegung (...) Laufzeit” auf Seite 44
Valve position > Ventilstellung” auf Seite 47

Valve Serial Number » ,Typenkennung Ventil” auf Seite 26

Valve size » ,Nennweiten DN“ auf Seite 25

Valve standard » ,Nennweiten-Norm* auf Seite 25

Valve Type » Ventiltyp” auf Seite 26

Write Lock » ,Status Schreibschutz FF” auf Seite 28
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