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Wskazéwki dotyczqgce niniejszej instrukeji montazu i obstugi

Niniejsza instrukcja montazu i obstugi zawiera informacje umozliwiajqgce bezpieczny
montaz i bezpieczng obstuge urzqdzenia. Wskazéwki i zalecenia w niniejszej instrukgji
montazu i obstugi sq wigzqce w odniesieniu do urzqdzen firmy SAMSON.

2 W celu zapewnienia bezpiecznego i wlasciwego zastosowania urzqdzenia przed
rozpoczeciem uzytkowania starannie zapoznaé sie z niniejszq instrukejq i zachowaé jq
na potrzeby wykorzystania w przysztosci.

2 W przypadku pytan wykraczajqgeych poza zakres niniejszej instrukeji montazu i obstugi

prosze kontaktowad sie z dziatem serwisu firmy SAMSON
(aftersalesservice@samson.de).

:'5- y Instrukcje montazu i obstugi urzqdzer sq dostarczane wraz z nimi.
'-I:"“’““’“ o Aktualne wersje tych dokumentéw sq dostepne na stronie infernetowe|
"'-":l_[-_"“ i www.samson.de > Service & Support > Downloads > Documentation.

Wskazoéwki i ich znaczenie

A\ NIEBEZPIECZENSTWO © WSKAZOWKA

Niebezpieczne sytuacje, ktére mogq Ostrzezenie przed uszkodzeniem
prowadzi¢ do utraty zycia lub powaznych urzadzenia.
obrazen.

i Informacja

A\ OSTRZEZENIE Dodatkowe wyjasnienia.

Sytuacje, ktére mogq prowadzi¢ do utraty
zycia lub powaznych obrazer.

%} Rada
Wskazéwki praktyczne.
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Wskazéwki dotyczgce bezpieczenistwa i dziatania w celu zapewnienia bezpieczeristwa

1 Wskazéwki dotyczqce bezpieczeristwa i dziatania w celu
zapewnienia bezpieczeristwa

Zastosowanie urzqdzenia zgodnie z przeznaczeniem

EXPERTplus to program diagnostyczny zainstalowany w ustawniku pozycyjnym umozliwiajg-
cy powigzang ze stanem technicznym konserwacje prewencyjng zaworéw regulacyjnych z
sitownikami pneumatycznymi.

EXPERTplus wykrywa stany zaworéw regulacyinych podczas procesu (tryb automatyczny)

i dostarcza informacji o wymaganych czynnosciach konserwacyjnych. Ponadto umozliwia
przeprowadzenie w trybie obstugi recznej réznych testéw, za pomocq ktérych mozna precy-
zyjne zlokalizowaé miejsce wystgpienia zaktécenia w pracy.

Funkcje diagnostyczne programu EXPERTplus sg w catosci zintegrowane w ustawniku pozy-
cyjnym. Zbieranie danych diagnostycznych, ich andliza i zapisywanie w pamieci realizowa-
ne sg w ustawniku pozycyjnym. Na podstawie analizy generowane sq odpowiednio sklasyfi-
kowane komunikaty o stanie zaworu regulacyjnego.

Nieprawidlowe zastosowanie, ktére mozna przewidzie¢, kiervjgc sie zdrowym
rozsqdkiem

Podczas wykonywania funkciji testowych pozycja zaworu nie jest zgodna z wartoscig zada-
nq, lecz ze specyfikacjq procedury testowej. Funkcije festowe mozna wiec uruchamiaé tylko
wtedy, gdy umozliwia to stan systemu.

Kwalifikacje personelu obstugowego

Podtqczone urzadzenia mogq by¢ konfigurowane i parametryzowane tylko przez wykwalifi-
kowany personel. Specjalistyczny personel to, w rozumieniu niniejszej instrukeii obstugi,
osoby, ktére ze wzgledu na swoje specjalistyczne wyksztatcenie, posiadang wiedze i do-
$wiadczenie oraz znajomo$é odno$nych norm, sq w stanie oceni¢ powierzone im prace

i rozpoznaé ewentualne zagrozenia.

Indywidualne $rodki ochrony

Nie jest wymagane stosowanie zadnych érodkéw ochrony.

Zmiany i inne modyfikacje urzqdzenia

Zmiany i inne modyfikacje urzqdzenia nie sq autoryzowane przez firme SAMSON. Podej-
mowane sg na wlasne ryzyko i mogqg powodowaé miedzy innymi zagrozenie dla bezpie-

czenstwa oraz prowadzi¢ do utraty przez urzqdzenie wiasciwosci wymaganych do jego sto-
sowania.

EB 8389 PL 7



Wskazéwki dotyczgce bezpieczenistwa i dziatania w celu zapewnienia bezpieczeristwa

Rozwigzania stuzgce zapewnieniu bezpieczenstwa

W trybie offline oprogramowanie nie ma zadnego wptywu na podigczone urzgdzenie.

Ostrzezenie przed pozostatymi niebezpieczeristwami

W trybie online oprogramowanie ma bezposredni wptyw na podtgczone urzgdzenie, a co
za tym idzie, na zawér regulacyjny. Aby zapobiec zagrozeniom dla oséb i mienia, ktére
mogq by¢ spowodowane przez medium przeptywajqce w zaworze regulacyjnym i cisnienie
robocze oraz ciénienie nastawcze i ruchome elementy, uzytkownik i personel obstugowy mu-
szq podjq¢ odpowiednie dziatania. W tym celu uzytkownik i personel obstugowy muszq
przestrzegaé wszystkich ostrzezen o zagrozeniach i wskazéwek zawartych w odpowiednich
dokumentach.

Obowigzek dochowania starannosci przez uzytkownika urzgdzenia

Operator urzqdzenia jest odpowiedzialny za jego prawidtowqg eksploatacje oraz przestrze-
ganie przepiséw BHP. Operator urzgdzenia ma obowigzek udostepnienia personelowi ob-
stugowemu niniejszej instrukcji obstugi oraz poinstruowania personelu obstugowego w za-
kresie prawidfowej obstugi urzadzenia. Ponadto operator urzadzenia musi upewni¢ sig, ze
personel obstugowy urzqdzenia lub osoby trzecie nie sq narazone na niebezpieczenstwo.
Obowigzek dochowania starannosci przez personel obstugowy

Personel obstugowy musi by¢ zaznajomiony z niniejszq instrukcjg obstugi oraz z dokumen-
tacjg obowigzujgeq réwnolegle i stosowad sie do zawartych w nich wskazéwek dotyczgcych
bezpieczerstwa, ostrzegawczych i ogélnych. Ponadto personel obstugowy musi by¢ zazna-
jomiony z obowigzujgcymi przepisami BHP i stosowaé sie do nich.

Normy i dyrektywy obowigzujgce réwnolegle

Brak.

Dokumentacja obowigzujgca réwnolegle

Jako uzupetnienie do niniejszej instrukcji obstugi obowigzujg nastepujace dokumenty:

- Instrukcja montazu i obstugi (EB), Podrecznik bezpieczenstwa (SH) i Wskazéwki doty-
czqcee konfiguraciji (KH) dla podtgczonego urzqdzenia:

Typ 3730-2: » EB 8384-2, > SH 8384-2

Typ 3730-3: > EB 8384-3, > SH 8384-3, » KH 8384-3
Typ 3730-4: > EB 8384-4, » SH 8384-4, » KH 8384-4
Typ 3730-5: > EB 8384-5, B SH 8384-5, B KH 8384-5
Typ 3731-3: > EB 8387-3, » SH 8387-3, » KH 8384-3
Typ 3731-5: > EB 8387-5, B SH 8387-5, B KH 8387-5
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https://www.samson.de/document/e83842de.pdf
https://www.samson.de/document/e8384qde.pdf
https://www.samson.de/document/e83843de.pdf
https://www.samson.de/document/e8384sde.pdf
https://www.samson.de/document/e8384vde.pdf
https://www.samson.de/document/e83842de.pdf
https://www.samson.de/document/e8384xde.pdf
https://www.samson.de/document/e8384ude.pdf
https://www.samson.de/document/e8384tde.pdf
https://www.samson.de/document/e83873de.pdf
https://www.samson.de/document/e8384vde.pdf
https://www.samson.de/document/e83875de.pdf
https://www.samson.de/document/e83878de.pdf

Wskazéwki dotyczgce bezpieczenistwa i dziatania w celu zapewnienia bezpieczeristwa

- EBs dla towarzyszqcego zaworu regulacyjnego (sifownik, zawér i inne podigczone urzg-
dzenia)

1.1 Wskazéwki dotyczqgce sytuacji grozgcych uszkodzeniem
urzqgdzenia

O WSKAZOWKA

Nieprawidiowe dziatanie zaworu regulacyjnego z powodu parametryzacii
i konfiguracii niezgodnej z zastosowaniem!

Ustawienia programu do diagnozowania zaworéw EXPERTplus mogg byé dokonywa-
ne przy uzyciu oprogramowania TROVIS-VIEW firmy SAMSON. W trybie online tego
oprogramowania konfiguracja i parametryzacja majg bezposredni wptyw na podtqg-
czone urzqdzenie, a tym samym na zawér regulacyiny.
= Tryb online nalezy aktywowaé tylko wtedy, gdy konfiguracije, parametryzacje

i wartosci pomiaréw majq byé przenoszone z lub do podfqczonego urzqdzenia.
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Przeglad funkgiji

Praca w frybie regulacyjnym

Statystyka nie wyma-
ga konfigurowania

Diagnostyka wyma-
ga konfiguracji

Praca w frybie przetqczania (zamknij/
otwérz)

Statystyka nie wyma-
ga konfigurowania

Diagnostyka wyma-
ga konfiguracji

Histogram poto- B
Zenia zaworu x

Rozdziat 4.3

Rejestrator danych B
Rozdziat 4.2

Histogram poto- B
Zenia zaworu x

Rozdziat 4.3

Histogram odchy- B

Uszczelnienie trz- B
pienia dtawnicy

Diagnoza B
dziatania w trybie
przefqczania

Rozdziat 4.1

Histogram odchy- B

lenia regulacji e Rozdziat 4.5 lenia regulacji e Rejestrator danych B
Rozdziat 4.4 Rozdziat 4.4 Rozdziat 4.2
Sygnat nastawczy T
Histogram B y - stan ustalony Histogram B Uszczelnienie trz- B
licznika cykli Rozdziat 5.1 licznika cykli pienia dfawnicy
Rozdziat 4.5 Rozdziat 4.5 Rozdziat 4.5
Sygnat nastaw- B
Sygnat nastawczy B czyy - histereza T Trend pofozenia B Charakferystyka T
y - stan ustalony T Rozdziat 4.7 krarcowego statyczna
Rozdziat 4.6 Rozdziat 5.2 Rozdziat 4.8 Rozdziat 5.3
Rozdziat 5.1
Charakterystyka T '!'e:st skoku cze- B
Trend pofozenia B statyczna Sciowego (PST) T
kraricowego Rozdziat 5.3 Rozdziat 5.4
Rozdziat 4.8
Test pefnego T Test pefnego T
Sl(Ol(fJ’ (FSTg] Sl(OI(U (FST)
Rozdziat 5.5 Rozdziat 5.5
Czujnik przecieku T Cauinik przecieku T
Rozdziot 7 Rozdziat 7
Informacije:

- Oznaczenia literowe majq nastepujace znaczenie: B = funkcja obserwacyina, T = funkcja testowa

—  Funkcje w czerwonych ramkach wymagaijq przeprowadzenia inicjalizacii z przebiegiem referencyjnym.

— Funkeje na szarym tle moggq, jezeli bedq uruchamiane regularnie, optymalizowa¢ prace urzgdzen zabezpieczajacych
zgodnie z normg DIN EN 61508/61511.



2 Obstuga

Obstuga za pomocg programéw TROVIS-
VIEW/DD/DTM/eDD

Program EXPERTplus umozliwia wygodng
prezentacje danych i parametryzacije za po-
mocq oprogramowania TROVIS-VIEW firmy
SAMSON lub programéw DD/DTM/eDD.

- Interfejs uzytkownika oprogramowania
TROVIS-VIEW firmy SAMSON do konfi-
guracji i parametryzacji réznych urzg-
dzer firmy SAMSON

— DTM - Device Type Manager - definiowa-
nie wlasciwosci urzgdzenia i komunikacii

— DD/eDD - Device Description/Enhanced
Device Description

i Informacja
Aby konfiguracje i parametryzacje zaczely
obowigzywaé, dane muszq zostac przestane
do ustawnika pozycyjnego.

2.1 Obstuga w miejscu

zamontowania urzgdzenia

Niektére parametry mogg byé ustawiane nie
tylko poprzez interfejs uzytkownika, ale réw-
niez na ustawniku pozycyjnym. Szczegéto-
wa lista wszystkich parametréw, ktére moz-
na ustawié na ustawniku pozycyjnym, znaj-
duje sie w standardowej instrukcji obstugi
ustawnika pozycyjnego, patrz punkt ,Doku-
mentacja obowigzujgca réwnolegle” na stro-
nie 8.

Obstuga

2.2 Obstuga za pomocg
programu TROVIS-VIEW

W niniejszej instrukeji obstugi opisano ob-
stuge za pomocq programu TROVIS-VIEW.
Obowigzujg przy tym nastepujqce ustalenia:
- Ustawienia fabryczne parametréw po-
dane sg w nawiasach kwadratowych [ 1.

- Klasyfikacje stanu w nawiasach okrg-
glych () nie sq dostepne do wyboru ze
wszystkimi ustawnikami pozycyjnymi.

- Obstuga odnosi sie do poziomu uzyt-
kownika ,Specjalista”.

i Informacja
Instalacja i obstuga oprogramowania TRO-
VIS-VIEW zostata szczegétowo opisana
w instrukcji obstugi » EB 6661. Instrukcja
obstugi dostgpna jest w Internecie oraz
w menu pomocy oprogramowania TROVIS-
-VIEW.

1¥ Rada
Parametry mozna wyszukiwaé za pomocg
pola [Szukai...] w wierszu menu:

Suchen... /

EB 8389 PL
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Obstuga

2.3 Réznice pomiedzy
wersjami oprogramowania
sprzetowego

Niniejsza instrukcja obstugi ma zastosowa-

nie do ustawnikéw pozycyjnych typu 3730-

2/-3/-4/-513731-3/-5 z nastepujgcymi

wersjami oprogramowania sprzetowego:

Ustawnik po- | Oprogramo- | Oprogramo-
zycyiny wanie sprzeto- | wanie sprzefo-
we 1.5x we 1.6x
Typ 3730-2 o o
Typ 3730-3 o .
Typ 3730-4 o
Typ 3730-5 . o
Typ 3731-3 o °
Typ 3731-5 o
Typ 3730-3
- brak réznic
Typ 3730-5

- Klasyfikacja statusu ,Poza specyfikacjg” (
A\) dostepna jest dopiero od wersji opro-
gramowania sprzetowego 1.6x.

— Funkcja obserwacyjna rejestratora da-
nych nie jest juz dostepna w wersji opro-
gramowania sprzetowego 1.6x.

- Klasyfikacja stanu jest przeprowadzana
w oprogramowaniu sprzetowym w wer-
sii 1.5x w folderze [Nastawy > Ustaw-
nik pozycyjny > Nadzorowanie bfedéw
> Klasyfikacja stanéw > Rozszerzone],
a od wersji 1.6x w oprogramowaniu
sprzetowym w folderze [Nastawy >
Ustawnik pozycyjny > Konfiguracja dia-
gnostyczna > Klasyfikacjal.

2.4 Uruchamianie urzgdzenia

Aby mozna byto w petni wykorzystaé funk-
cje diagnozowania zaworu, ustawnik pozy-
cyjny musi zostaé zainicjalizowany. W trak-
cie inicjalizacji ustawnik pozycyiny dostoso-
wuije sie optymalnie do tarcia i zapotrzebo-
wania na ci$nienie nastawcze zaworu regu-
lacyjnego.

Inicjalizacje mozna przeprowadzi¢ dla za-
kresu maksymalnego (MAX), nominalnego
(NOM) i dla obstugi recznej (MAN).

- Zakres maksymalny (MAX)
Tryb inicjalizacji umozliwiajacy tatwe
uruchomienie zaworéw z dwoma jedno-
znacznie mechanicznie ograniczonymi
pofozeniami kracowymi, np. zawory
tréjdrozne.

- Zakres nominalny (NOM)
Tryb inicjalizacji przeznaczony dla
wszystkich zaworéw przelotowych.

- Reczny wybér zakresu pracy (MAN)
Tryb inicjalizacji przeznaczony wszyst-
kich zaworéw przelotowych, dla ktérych
recznie okreslono pofozenie otwarcia.

W celu przeprowadzenia inicjalizacji nalezy
okresli¢ rodzaj zastosowania, warto$é gra-
nicznq cisnienia i wymagane parametry roz-
ruchowe.

i Informacja
Sposéb uruchamiania ustawnika pozycyjne-
go jest szczegdtowo opisany w jego stan-
dardowej instrukcji obstugi (patrz Tabela 1).

Podczas inicjalizacii ustawnika pozycyjnego
ustawiane sq optymalne wartosci wzmocnie-
nia Kp i czasu wyprzedzenia Tv. Jezeli z po-

12
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URUCHOMIENIE

| Sposéb inicjalizacii I

Opis - uruchomienie

2 2

N

Inicjalizacja z przebiegiem
referencyjnym

Kod 48 - h1
i kod 81

<« > . Pézniejsza
Tak Nie inicjalizacja
N
| Tryb pracy = MAN
¢ N2
Purkt 26r0 ReFerency]ny sygnaf nastawczy y -
[ ' ; wy stan ustalony (d1)
Referencyjny sygnat nastawczy y - Referencyjny sygnat nastawczy y -
stan ustalony (d1) histereza (d2)
Referencyiny sygnat nastawczy y - Stare wartosci referencyjne zostang
histereza (d2) nadpisane!
Kod 48 - h1
< niepowodzenie & niepowodzenie

& powodzenie

Automatyczne
przefqgczenie na prace
w trybie AUTO

N2

| Tryb pracy = AUTO I

Praca w trybie regulacyjnym lub
przefgczanym (zamknij/otwérz)

EB 8389 PL

13



Obstuga

wodu innych zaktécen ustawnik pozycyjny
miatby sktonnos¢ do wpadania w niedopusz-
czalnie duzq amplitude zmian wartosci, to po
inicjalizacji wzmocnienie i czas wyprzedze-
nia mozna dostosowaé do warunkéw pracy.
W tym celu czas wyprzedzenia mozna sko-
kowo zwigkszaé¢ do uzyskania zgdanego
dziatania w momencie podejmowania pracy.
Jezeli dla czasu wyprzedzenia osiqgnieta zo-
stanie maksymalna wartos¢ 4, to mozna stop-
niowo zmniejsza¢ wzmocnienie.

O WSKAZOWKA
Zmiana wzmocnienia ma wplyw na odchy-
lenie regulacii!

Uruchamianie urzgdzenia

— Rodzaj zastosowania (Kod 49 - h0) ):
[zawér regulacyjny], zawér przetgczany (za-
mknii/otwérz)

- Rodzaj inicjalizacji (Kod 6):
[zakres maksymalny (MAX)], zakres nominal-
ny (NOM) lub wprowadzany recznie (MAN)

— Potozenie trzpienia (Kod 4): [wyt.], 17 mm,
25 mm, 35 mm, 50 mm, 70 mm, 100 mm,
200 mm, 300 mm, 90°2

— Warto$é graniczna ciénienia (Kod 16): [wyt.], 3,7
bara, 2,4 bara, 1,4 bara

Nastawy > Ustawnik pozycyjny > Parametry

— Zgdane wzmocnienie Kp (poziom) (Kod 17):
od 0do 17, [7]

— Zqdany czas wyprzedzenia Tv (poziom)
(Kod 18): wyt., od 1 do 4, [2]

1 Nastawy nie mozna wprowadzié w ustawni-
ku pozycyjnym typu 3730-4.
W tym przypadku zawsze: rodzaj zastoso-
wania = zawér regulacyjny

2 Typ 3730-4 i 3731-3/-5: bez 300 mm

24.1

Funkcja nadzorowania tarcia, cisnienia po-
wietrza zasilajgcego, przecieku (pneuma-
tycznego i zewnetrznego), punktu zerowego
i sprezyn sitownika wymaga dodatkowego
pomiaru referencyjnego funkcji testowych
'Sygnat nastawczy y - stan ustalony' (test
d1) i 'Sygnat nastawczy y - histereza' (test
d2), patrz rozdz. 5.1 i rozdz. 5.2.

Przebieg referencyjny

O WSKAZOWKA

— Podczas przebiegu referencyjnego poko-
nywany jest zakres nastawy zaworu.

- Jezeli inicjalizacje ustawnika pozycyjnego
przeprowadzono za pomocq kalibracji za-
stepczej (SUB), to nie mozna uruchomié
przebiegu referencyjnego.

Przebieg referencyjny uruchamia sie w kata-
logu Diagnoza poleceniem 'Uruchomienie
przebiegu referencyjnego'. Na wyswietlaczu
ustawnika pozycyjnego wyswietlane sq na
przemian komunikaty tESt" i ,d1” lub ,d2”.

i Informacja

— Poleceniem 'Zatrzymanie przebiegu refe-
rencyjnego' przerywa sie wykonywanie
przebiegu referencyjnego.

— Po wprowadzeniu nastawy 'Inicjalizacja z
przebiegiem referencyjnym' = ,tak” prze-
bieg referencyjny jest uruchamiany auto-
matycznie po inicjalizacji.

— Uruchomienie nowego przebiegu referen-
cyjnego powoduje zastgpienie dotychcza-
sowych wykreséw referencyjnych nowymi
i usuniecie zapisanych juz danych diagno-
stycznych.

14
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— Jezeli zapis wykreséw referencyjnych byt
btedny lub niepetny, to na wyswietlaczu
ustawnika pozycyjnego wyswietlany jest
kod 48 - h1. Jezeli aktywowano parametr
'Inicjalizacja z przebiegiem referencyj-
nym', to btedny przebieg referencyjny jest
wyswietlany takze w kodzie 81.

— Bfedny lub niepetny zapis wykresu referen-
cyjnego nie ma wplywu na funkcje regula-
cyjne ustawnika pozycyjnego.

— Jezeli przed uruchomieniem funkcji testowej
'Sygnat nastawczy y - stan ustalony' lub
'Sygnat nastawczy y - histereza' nie prze-
prowadzono przebiegu referencyjnego, to
jako referencyjne wykorzystywane sq dane
uzyskane podczas pierwszego festu.

Diagnostyka

— Uruchomienie przebiegu referencyjnego

(Kod 48 - d7).
lub

Uruchamianie urzgdzenia

- Inic]o|izqcia z przebiegiem referency]nym

(Kod 48 - h0): tak, [nie]

2.5 Funkcje diagnostyczne

Rozréznia sie funkcje obserwacyjne i testowe
1. Funkcje obserwacyjne

Dane sq rejestrowane w ustawniku pozy-
cyjnym i analizowane w trakcie realizo-
wanego procesu — nie ma fo wyplywu na
regulacje. Oznacza to, ze ustawnik po-
zycyjny zawsze pracuje zgodnie z war-
tosciq zadang. W przypadku wystgpie-
nia zdarzenia generowane sq sklasyfiko-
wane komunikaty stanu lub bfedu.

Obstuga

2. Funkcje testowe

W tym przypadku dane sq — podobnie
jak w przypadku funkcji obserwacyinych
— gromadzone, zapisywane w ustawniku
pozycyjnym i analizowane. Jedyna rézni-
ca polega na tym, ze pozycja zaworu nie
jest okreslana przez wartos¢ zadang, lecz
przez ustawienia procedury testowe;.

O WSKAZOWKA

Funkcje testowe wolno uruchamiaé tylko wte-
dy, gdy umozliwia to stan instalacji (np.
przerwa w pracy instalacji lub konserwacja
w warsztacie). Ze wzgledéw bezpieczeri-
stwa funkcje testowe mozna wykonywa¢ tyl-
ko w trybie recznym — poza funkcjq skoku
czesciowego (PST).

Jezeli zasilanie elektryczne jest za sta-
be lub jezeli zadziata zawér elektroma-
gnetyczny/aktywowana jest funkcja
wymuszonego odpowietrzania, to prze-
prowadzany test zostaje zakoriczony,

a ustawnik pozycyiny przyjmuje poto-
zenie bezpieczeristwa.

2.5.1

W zaleznosci od rodzaju zastosowania,
w programie EXPERTplus dostepne sq rézne
funkcje diagnostyczne.

Rodzaj zastosowania

W ustawnikach pozycyjnych typu 3730-2/-
3/-5i3731-3/-5 mozna wybraé zastoso-
wanie jako zawér regulacyjny i joko zawér
dziatajgcy w trybie przetgczania (zamknij/
otwérz).

EB 8389 PL
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Obstuga

W ustawniku typu 3730-4 nie mozna wy-
braé rodzaju zastosowania, ustawnik pozy-
cyjny moze wspétpracowaé tylko z zawora-
mi regulacyjnymi.
W zaleznosci od rodzaju zastosowania réz-
ny jest sposéb pracy w trybie automatycz-
nym:
- Zawdr regulacyjny
Ustawnik pozycyjny stale reaguje na za-
dang wartos¢ zadang.
Na wyswietlaczu wyswietlane jest (chwi-
lowe) potozenie zaworu w %.
- Zawér o dziataniv przetgczanym (za-
mknij/otwérz)
Analiza dyskretna zadanej wartosci za-
dane;j.
Na wyswietlaczu wyswietlane jest (chwi-
lowe) potozenie zaworu w % na prze-
mian z komunikatem ,0/C” (Open/Clo-
se = otwérz/zamknij), patrz rozdz. 4.1.

2.5.2 Andliza

Zestawienie funkcji diagnostycznych i ich ko-
munikaty o stanie zaworu regulacyjnego za-
wiera — odpowiednio do rodzaju zastoso-
wania — Tabela 1.
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Tabela 1: Funkcje diagnostyczne i analiza testéw

Obstuga

Zawér o dzia-
faniu przetq-

Zawor czanym
Funkcja diagno- | regula- |  (zamknij/
styczna cyjny otwérz) ! | Andliza patrz rozdz.
Funkcje obserwacyjne
) Czas rozruchu
Z ij/Otwé T .
])am nii/Otwérz - o Czas przestawienia sitownika 4.1, strona 29
Potozenie kraricowe skoku
Rejestrator da- dpowiednio do wyboru zd i -
e|e53r)a5)or a . . odpowiednio do wyboru zdarzenia wyzwar| o 5,
nych 3 lajacego rejestrator danych
Histogram poto- Trend zakresu nastawy
.. o O 4.3, strona 41
Zenia Zaworu x Zakres nastawy
Ograniczenie zakresu nastawy
Histogram Mechaniczne pofqczenie ustawnika pozy-
odchylenia . . cyinego z zaworem regulacyjnym 4.4, strona 44
regulacji e Nieszczelnos¢ wewnetrzna
Srednie odchylenie regulacji
. e Uszczelnienie trzpienia dtawnicy/nieszczel-
Iljlstogl;(lr'am iczni- . . no$¢ na zewngtrz 4.5, strona 49
a cykli
4 Dynamiczny wskaznik obcigzenia
Wykres sygnatu Ciénienie powietrza zasilajgcego
nastawczego y - . o Nieszczelnos¢ w ukfadzie pneumatycznym |4.6, strona 53
stan ustalony Sprezyny sitownika
Wykres sygnatu Tarcie ') 2.3, 3
nastawczego y - ° o w niedfugim czasie mozna spodziewaé sig |4.7, strona 58
histereza nieszczelnosci na zewngtrz

Trend potozenia
kraricowego

Trend pofozenia kraricowego

Przesuniecie punktu zerowego

4.8, strona 63

e Petny zakres funkiji

O Funkcja jest realizowana, ale nie jest

analizowana

- Funkcja nie jest realizowana

1 Nie dotyczy ustawnika pozycyjnego typu 3730-4
2 Nie dotyczy ustawnika pozycyjnego typu 3730-5 (1.5x)
3 Nie dotyczy ustawnika pozycyjnego typu 3730-5 (1.6x)
4 Nie dotyczy ustawnika pozycyjnego typu 3731-3
5 Nie dotyczy ustawnika pozycyjnego typu 3731-5

EB 8389 PL
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Obstuga

Zawér o dzia-
faniu przetq-
Zawor czanym
Funkcja diagno- | regula- |  (zamknij/
styczna cyjny otwérz) ) | Andliza patrz rozdz.
Funkcje testowe
Sygnat Ciénienie powietrza zasilajgcego
nastawczy y - . o Nieszczelnosé w uktadzie pneumatycznym [5.1, strona 68
stan ustalony Sprezyny sitownika
Sygnat
nastawczy y - . o Tarcie 5.2, strona 72
histereza
Charakterystyka R o Strefa martwa 5.3, strona 75
statyczna
Przeregulowanie
Czas martwy
Test skoku cze- o o 163 5.4, strona 80
Sciowego (PST) 198 (Typ 3730-2/-4/-5, 3731-3/-5) o
Czas narastania
Czas odpowiedzi
Przeregulowanie
Czas martwy
Test pefnego sko- | . 163 5.5, strona 90
ku (FST) T98 (Typ 3730-2/-4/-5, 3731-3/-5) -
Czas narastania
Czas odpowiedzi
Czujnik przecie- . R Ni Inoé 7 99
ko 1231, 4,5 leszczelnos¢ wewnetrzna , strona

e Petny zakres funkcji

O Funkcja jest realizowana, ale nie jest
analizowana

- Funkcja nie jest realizowana

1 Nie dotyczy ustawnika pozycyjnego typu 3730-4
2 Nie dotyczy ustawnika pozycyjnego typu 3730-5 (1.5x)
3 Nie dotyczy ustawnika pozycyinego typu 3730-5 (1.6x)
4 Nie dotyczy ustawnika pozycyjnego typu 3731-3
5 Nie dotyczy ustawnika pozycyjnego typu 3731-5
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3 Nadzér

3.1

W ustawniku pozycyjnym zaimplementowa-
na jest koncepcja diagnostyczna, ktéra
umozliwia generowanie klasyfikowanych ko-
munikatéw stanu.

Komunikaty o stanie

Rozréznia sie standardowe i rozszerzone
komunikaty stanu.

Standardowe komunikaty stanu
Standardowe komunikaty stanu zawierajq
informacje o uruchomieniu oraz pracy i sta-
nie ustawnika pozycyjnego.

Komunikaty stanu sq podzielone na nastepu-
jace grupy:

- Stan

— Eksploatacja

- Sprzet

- Inicjalizacja

—  Pamiec¢ danych

- Temperatura

Standardowe komunikaty stanu sg
wyswietlane w ustawniku pozycyjnym pod
kodami podanymi w standardowych
instrukcjach obstugi.

Dalsze wskazniki wyswietlane sq w podkata-
logach katalogu Ustawnik pozycyjny:

— Praca > Parametry procesu: informacije
o aktualnych wielkosciach procesowych,
komunikacie stanu i temperaturze

- Nastawy > Ustawnik pozycyjny >
Nadzorowanie btedéw: wprowadzenie
catki skoku o dowolnie definiowanych
granicach

Nadzér

- Ustawnik pozycyjny > Uruchomienie >
Inicjalizacja: sporzqdzenie listy btedéw
inicjalizacii; btedy te sq zapisane takze
w katalogu Diagnoza > Komunikaty
stanu.

Rozszerzone komunikaty stanu

Rozszerzone komunikaty stanu sg tworzone
na podstawie wynikéw funkeji obserwacyi-
nych i testowych.

Na potrzeby planowania zapobiegawczych
prac konserwacyinych i zapewniajgcych
utrzymanie urzqdzenia w dobrym stanie
technicznym generowane sq nastepujace ko-
munikaty:

— Ciénienie powietrza zasilajgcego

- Trend zakresu nastawy

- Nieszczelno$¢ w uktadzie pneumatycznym
- Ograniczenie zakresu nastawy

— Trend pofozenia krancowego

— Mechaniczne pofqczenie ustawnika po-
zycyjnego z zaworem regulacyjnym

— Zakres nastawy

— Tarcie

— Sprezyny sitownika

- Nieszczelno$é wewnetrzna
- Nieszczelnosé¢ na zewngtrz

—  Test skoku czesciowego (PST)/Test skoku
petnego (FST)

- Zawér o dziataniu przetgczanym (za-
mknij/otwérz) (nie dotyczy ustawnika
pozycyjnego typu 3730-4)

Jezeli wyéwietlany jest jeden z powyzszych

komunikatéw diagnostycznych, to aktywo-

wany jest kod 79.

EB 8389 PL
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Nadzér

Rozszerzone komunikaty stanu mogg by¢
klasyfikowane wedtug ich mozliwych przy-
czyn, patrz rozdzict 4.3 do rozdziatu 5.5.
Mozliwa jest nastepujgca klasyfikacja:

- Brak komunikatu ®

Jezeli do danego zdarzenia przypisano

,Brak komunikatu”, to zdarzenie to nie

wywiera wplywu na zbiorczy komunikat

stanu.

- Kontrola funkcji ¥ (nie dotyczy ustawni-

ka pozycyjnego typu 3730-5)

W urzqdzeniu przeprowadzane sq takie

procedury testowe lub wzorcowania,

ktére uniemozliwiajg mu na czas ich wy-

konywania realizacje zadan.
- Przeglad konserwacyjny zalecany/
wymagany €

Urzqdzenie moze jeszcze realizowaé (w
ograniczonym zakresie) swoje zadania,

ale stwierdzono potrzebe przeprowa-

dzenia konserwacji wzglednie nadmier-

ne zuzycie. Stopier zuzycia bedzie

wkrétce za duzy, wzglednie zuzycie po-

stepuje szybciej niz zakfadano. W nie-
dtugim czasie konieczne bedzie prze-
prowadzenie konserwacji.

- Poza specyfikacjq/nieobstugiwany stan

procesu A
Urzqdzenie pracuje poza wyspecyfiko-
wanymi warunkami eksploatacii.

- Awariac ®

Z w powodu awarii funkcji w ustawniku

pozycyjnym lub w jego urzqdzeniach
peryferyinych ustawnik pozycyjny nie
moze realizowaé swoich zadar lub nie

przeprowadzono jeszcze skutecznej ini-

cjalizaci.

Komunikaty stanu mozna odczytaé w kata-
logu Diagnoza > Komunikaty stanu i Dia-
gnoza > Komunikaty stanu > Rozszerzone.

3.1.1 Kasowanie
komunikatéw stanu

W przypadku wygenerowania komunikatu
stanu nalezy najpierw zlokalizowaé przy-
czyne btedu i btgd usungé.

Wskazéwki okreslajgce sposéb postepowa-
nia w przypadku komunikatéw stanu znaj-
dujqg sie rozdz. 9.2.

Komunikaty stanu mozna kasowaé pojedyn-
czo lub za pomocq funkeji kasowania komu-
nikatéw, zestawienie funkcji kasowania ko-
munikatéw diagnostycznych zawiera Tabe-
la 2. Komunikaty kasuije sie w katalogu Dia-
gnoza > Kasowanie i/lub Praca > Kasowa-
nie.

Jezeli po zresetowaniu ustawnika pozycyjne-
go wartoéci pomiarowe i wyniki diagno-
styczne majq zostaé zachowane, to istnieje
mozliwo$é wezytania nastaw i zapisania ich
w pamieci komputera.

Kasowanie pojedynczych komunikatéw

—  Komunikaty stanu wyswietlane w ustaw-
niku pozycyjnym w postaci kodu mozna
zatwierdzié w miejscu zamontowania
urzgdzenia, wybierajgc kod za pomocq
przycisku obrotowego, patrz standardo-
wa instrukcja obstugi ustawnika pozycyj-
nego.

- W przypadku kasowania histograméw
i wykreséw zwyktych kasowane sq takze
wartosci analiz krétkookresowych.
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— Skasowanie wartosci pomiarowych nie
powoduije kasowania parametréw dia-
gnostycznych ani wykreséw referencyj-
nych.

— Po skasowaniu komunikatu nie nalezy
przeprowadzaé ponownej inicjalizacji.

Kasowanie diagnozy
Kod 36 - Diag

— Dane funkcji obserwacyjnych i testowych
sq kasowane zgodnie z Tabela 2.

— Kasowana jest wartosé referencyjna
funkciji obserwacyjnej 'Trend potozenia
kraricowego'.

— Zachowane pozostajqg wartosci referen-
cyjne funkcji testowych ('Sygnat nastaw-
czy y - stan ustalony' i 'Sygnat nastaw-
czy y - histereza').

— Zachowane pozostajg klasyfikacja ko-
munikatéw stanu i protokofowanie.

—  Po skasowaniu komunikatu nie nalezy

przeprowadzaé ponownej inicjalizacj.
Jezeli komunikaty diagnostyczne majq by¢é
kasowane automatycznie po okreslonym
czasie, fo w parametrze 'Zqgdany czas 'Ka-
sowania diagnozy' mozna okresli¢ prze-
dziat czasu. Wprowadzenie nastawy
,00:00:00” wzglednie ,0” powoduje wytg-
czenie funkcji automatycznego okresowego
kasowania komunikatéw.

Praca > Kasowanie

Nadzér

Uruchomienie z wartosciami domyslnymi
Kod 36 - Std

— Dane funkcji obserwacyjnych i testowych
sq kasowane zgodnie z Tabela 2.

- Kasowane sq wartosci referencyjne.

— Kasowane sq klasyfikacje komunikatéw
stanu i protokotowanie.

- Po skasowaniu komunikatu nalezy prze-
prowadzi¢ ponownq inicjalizacje ustaw-
nika pozycyjnego.

O WSKAZOWKA

Przed zamontowanie ustawnika pozycyjne-
go na nowym zaworze regulacyjnym nalezy
go zresetowaé za pomocq kodu 36 - Std

i przeprowadzié¢ ponowng inicjalizacje.

— Kasowanie diagnozy (Kod 36 - Diag)

— Zqdany czas dla 'Kasowania diagnozy' (Kod 48
- h3): nastawa dowolna, [0.00:00:00 d.h:min:s]

1l Typ 3730-4: od 0 do 365 d, [0 d]

Praca > Kasowanie

— Uruchomienie z wartosciami domyslnymi
(Kod 36 - Std) -2

1) Ustawnik pozycyjny typu 3730-4: 'Kasowa-
nie parametréw uruchomienia, identyfikacji
urzqdzenia, blokéw funkeyjnych i klasyfika-
cji komunikatéw stanu'

2 Ustawnik pozycyjny typu 3730-5 i 3731-5:
'Kasowanie parametréw uruchomienia i da-
nych diagnostycznych'

3.2 Komunikat zbiorczy stanu

Dla zapewnienia lepszej orientaciji co do
stanu zaworu regulacyjnego wszystkie skla-
syfikowane komunikaty stanu sq grupowane
w postaci komunikatu zbiorczego. Wynika
on ze skompresowania wszystkich sklasyfi-
kowanych zbiorczych komunikatéw stanu
urzgdzenia. O komunikacie zbiorczym de-
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cyduje komunikat stanu o najwyzszym prio-
rytecie.

Komunikat zbiorczy stanu jest wyswietlany

w programie TROVIS-VIEW po prawej stro-
nie paska informacyjnego oraz w katalogu

Diagnoza > Komunikaty stanu, symbole

i ich znaczenie patrz Tabela 3.

Komunikat zbiorczy stanu moze byé ponad-
to uwzgledniany w warunkach uruchamia-
nia rejestratora danych w zaleznosci od
zdarzenia, patrz rozdziat 4.2.2.

i Informacja
Do czasu skopiowania danych z ustawnika
pozycyjnego zbiorczy komunikat stanu jest
sygnalizowany symbolem [J.

Diagnoza > Komunikaty stanu

— Komunikat zbiorczy stanu (Kod 48 - dé)

Na wyswietlaczu ustawnika pozycyjnego
mozna odczytaé komunikat zbiorczy stanu
w kodzie 48 - dé, patrz Tabela 3.

3.2.1 Zbiorczy komunikat
stanu na wyijsciu

sygnatu alarmowego

3730-2(3730-3|3731-3|3730-4|3730-5|3731-5

W ustawnikach pozycyjnych z wyjsciem sy-
gnatu alarmowego komunikat zbiorczy sta-
nu jest dodatkowo doprowadzany do wyj-
$cia sygnatu alarmowego, jezeli spetniony
jest jeden z ponizszych warunkéw:

1. Wygenerowany zostat komunikat zbior-
czy stanu ,Awaria”.

2. Wygenerowany zostat komunikat zbior-
czy stanu ,Kontrola funkcji” i aktywowa-
ny zostat symbol na wyjsciu sygnatu
alarmowego.

3. Wygenerowany zostat komunikat zbior-
czy stanu ,Zalecany przeglad konserwa-
cyjny” i aktywowany zostat symbol na
wyisciu sygnatu alarmowego.

Nastawy > Ustawnik pozycyjny > Nadzoro-
wanie bfedéw

2. — Komunikat alarmowy w przypadku komuni-
katu zbiorczego stanu 'Kontrola funkii'
(Kod 32): [Tak]

3. — Komunikat alarmowy w przypadku komuni-
katu zbiorczego stanu 'Zalecany przeglad
konserwacyiny' (Kod 33): [Tak]

3.3 Protokotowanie

Ostatnie trzydziesci wygenerowanych komu-
nikatéw jest zapisywanych w ustawniku po-
zycyjnym z przyporzqdkowaniem do liczni-
ka czasu pracy.

Komunikaty zapisane w pamieci mozna wy-
$wietli¢ w programie TROVIS-VIEW w kata-
logu Diagnoza > Komunikaty stanu > Pro-
tokotowanie.

i Informacja

— Jezeli ustawnik pozycyjny jest wyposazony
w zawor e/ektromagnelyczny, to zadziata-
nie zaworu jest rejestrowane tylko wtedy,
gdy aktywowano parametr 'Protokofowa-
nie dziatania zintegrowanego zaworu
elektromagnetycznego'.
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— Jezeli zawér elektromagnetyczny ponow-
nie zadziata, to rejestrowanie tego zda-
rzenia ma miejsce tylko wtedy, gdy od po-
przedniego zadziatania upfynie przynaj-
mniej czas okreslony w parametrze 'Mini-
malny odstep czasu dla protokofowania
zadziatania zintegrowanego zaworu elek-
fromagnetycznego'.

Nastawy > Ustawnik pozycyjny >
Nadzorowanie btedéw

— Protokofowanie zadziatania zintegrowanego
zaworu elekiromagnetycznego V): [tak], nie

— Minimalny odstep czasu dla protokofowania za-
dziatania zintegrowanego zaworu elektromagne-
tycznego ": od 0 s do 5000 s, [300 s]

1} Nie dotyczy ustawnika pozycyjnego typu
3730-4

Nadzér
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Tabela 2: Funkcje kasujgce

Jezeli nie okreslono tego inaczej w osobnym zapisie, to kasowane sq wszystkie ustawione
parametry i zarejestrowane wartosci pomiarowe wybranej funkcji diagnostyczne;.

Kasowanie Kod Kod
pojedynczych 36 - Diag 36 - Std
Funkcja komunikatéw
Licznik czasu pracy
Urzgdzenle wigczone od (ostatniej) inicjali- NIE TAK TAK
zacji
Oq ostatniej inicjalizacji urzqdzenie prowa- NIE TAK TAK
dzi regulacje
Klasyfikacja stanu NIE NIE TAK
Protokotowanie TAK NIE TAK
Funkcje obserwacyjne
Parametr TAK NIE TAK
Zamknij/Otwérz
Wartosci pomiarowe TAK TAK TAK
Rejestrator danych 2 3) NIE TAK TAK
Histogram potozenia zaworu x TAK TAK TAK
Analiza krétkookresowa TAK TAK TAK
Histogram odchylenia regulaciji e TAK TAK TAK
Analiza krétkookresowa TAK TAK TAK
Histogram licznika cykli TAK TAK TAK
Analiza krétkookresowa TAK TAK TAK
Wykres sygnatu nastawczego y - stan ustalony TAK TAK TAK
Analiza krétkookresowa TAK TAK TAK
Wykres sygnatu nastawczego y - histereza (d5) TAK TAK TAK
Analiza krétkookresowa TAK TAK TAK
Warto¢ referencyjna TAK TAK TAK
Trend potozenia . 3
krarcowego Parametry, wartosci pomia- TAK TAK TAK
rowe
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Kasowanie Kod Kod
pojedynczych 36 - Diag 36 - Std
Funkcja komunikatéw
Funkcje testowe
Sygnat nastawczy ~ Wartosci referencyjne NIE NIE TAK
1 ;m" Ielony ertoict pomiarowe TAK TAK TAK
Sygnaf nastawczy ~_ Wartosci referencyjne NIE NIE TAK
y - histereza (d2)  Wartosci pomiarowe TAK TAK TAK
Charakterystyka statyczna (d3) NIE TAK TAK
Test skoku czesciowego (PST) (d4) TAK NIE TAK
Test petnego skoku (FST) (d6) TAK NIE TAK
Czujnik przecieku
Test referencyjny '3 NIE NIE TAK
Test powtérny 13 TAK NIE TAK
Andliza krétkookresowa 13 NIE TAK TAK
Andliza dtugookresowa ' 3) NIE TAK TAK
Andliza poziomu hatasu 13 NIE TAK TAK
11 Nie dotyczy ustawnika pozycyjnego typu 3730-4
2 Nie dotyczy ustawnika pozycyjnego typu 3730-5 (1.6x)
3 Nie dotyczy ustawnika pozycyjnego typu 3731-5
Tabela 3: Wyswietlane komunikaty zbiorcze stanu
Komunikat stanu TROVIS-VIEW 4/DTM Ustawnik pozycyjny Priorytet
Awaria . czerwony II
Kontrola funkeji \4 pomarariczowy K?Erg::;a:utséjf&gr.
Poza specyfikacja/nieobstugi- A s6lty e miga

wany stan procesu !

wymagany

Przeglad konserwacyijny zale-
cany/przeglad konserwacyjny © ichioski

A

Brak komunikatu, ok

7] zielony

11 Nie dotyczy ustawnika pozycyjnego typu 3730-5 (1.5x)

EB 8389 PL
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4 Funkcje obserwacyijne

Aby uzyskiwa¢ informacje o zaworze, sifow-
niku i ci$nieniu powietrza zasilajgcego réw-
niez w trakcie pracy instalacji, ustawnik po-
zycyijny rejestruje podczas biezqcej eksplo-
atacji warto$é zadang w, pofozenie zaworu
x, sygnat nastawczy y i odchylenie regulacii
e. Dane pozyskiwane w trakcie przebiegu
procesu sq zapisywane w pamieci i analizo-
wane za pomocq funkeiji obserwacyjnych.
Wykonywany w tle test histerezy moze do-
datkowo okresli¢ zmiane tarcia.

Funkcje obserwacyine nie majq wptywu na
realizowany proces.

Analiza wartosci pomiarowych ma miejsce
po tym, jak ustawnik pozycyjny pozostanie
przez godzine w trybie pracy automatycznej
lub obstugi recznej. Tylko w przypadku funk-
cji obserwacyjnych 'Histogram licznika cykli'
i "Trend potozenia kraricowego' analiza jest
przeprowodzano notychmiast po rozpocze-
ciu pracy w trybie automatycznym wzgled-
nie obstugi reczne;.

Funkcje obserwacyjne

EB 8389 PL
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Funkcje obserwacyjne - diagnoza dziatania przetgczanego (zamknij/otwérz)

URUCHOMIENIE

PROCES

otwérz)

Warunek wstepny:
- Rodzaj zastosowania: zawér
o dziataniu przefgczanym (zamknij/

%

Punkt pracy, wartos¢ graniczna dla pofozenia bezpieczenstwa, wartosé
graniczna punktu pracy

2

Warto$¢ graniczna analizy czasu
Wartosé graniczna analizy skoku
Klasyfikacja stanu

Parametryzacia testu skoku
czesciowego (PST), patrz

(zalecenia NAMUR NE 107) rozdziat 5.4
Komunikat o stanie przetqczenia
(zamknij/otwérz)
N N

Diagnoza dziatania w trybie przetgczania

— x[%]
——w (%A
|
|
|
|
t[s]
N

Pierwsza analiza po parametryzacji =

warto$¢ referencyjna

Czas uruchomienia, czas
przestawienia, krarficowe
potozenie skoku:
(rosngco/malejqco)

v
Andliza (zalecenia NAMUR NE 107)/
() . o
Pr zap q

czasu pracy

Komunikat o stanie przefqczenia
(zamknij/otwérz)

%

Kasowanie wartosci pomiarowych 'zamknij/
otwérz'

Kasowanie wszystkich parametréw 'zamknij/

otwérz'

Dyskretna analiza wartosci zadanej testu

skoku czesciowego (PST)

At>6s tHlsl

Andliza, patrz rozdziat 5.4
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4.1 Zawér o dziataniu
przetgczanym

(zamknij/otwérz)

3730-2|3730-3|3731-3|3730-4|3730-5{3731-5

W przypadku zaworu o dziataniu przetg-
czanym (zamknij/otwérz) zakres skoku jest
okreslony przez potozenie bezpieczeristwa

i punkt pracy. Dzigki temu na potrzeby usta-
lenia zakresu roboczego i wartosci zadane;j
nie sq analizowane ani nie mogq by¢ zmie-
niane nastepujgce parametry:

- Poczqgtek/koniec zakresu skoku/kgta ob-
rotu (Kod 8/9)

- Dolna/gérna warto$é ograniczenia sko-
ku/kgta obrotu (Kod 10/11)

- Poczqgtek/koniec zakresu wartosci zada-
nej (Kod 12/13)

Dla pracy w trybie automatycznym wartosé
zadana jest analizowana metodq dyskretng.

—

Arbeitspunkt 1+

Grenze Arbeitspunkt -

50

25

Grenze Sicherheitsstellung -

—f—
At>6s  t[s]

Funkcje obserwacyjne

Jezeli w momencie rozpoczecia pracy w iry-
bie automatycznym wartos¢ zadana (---) jest
mniejsza od 'Wartosci granicznej punkiu
pracy', to zawér (—) przyjmuje polozenie
bezpieczenstwa. Jezeli wartos¢ zadana
wzrasta i przekracza "'Warto$é graniczng
punktu pracy', to zawér przyjmuje potoze-
nie odpowiednie dla 'Punktu pracy'. Gdy
nastepnie warto$é zadana spada ponizej
"Wartosci granicznej potozenia bezpieczen-
stwa', zawdr powraca ponownie w potoze-
nie bezpieczeristwa (w przyktadzie: 0%).

= _wﬁu

Arbeitspunkt

Grenze Arbeitspunkt

50

25

Grenze Sicherheitsstellung

J,\}
(.

Sicherheitsstell
Sicher g

]
At<ébs t[s]

Jezeli w momencie rozpoczecia pracy

w trybie automatycznym wartoéé zadana
(---) jest wieksza od 'Wartosci granicznej
punktu pracy', to zawér (—) przyjmuije po-
fozenie odpowiadajgce 'Punktowi pracy'.
Gdy nastepnie warto$é zadana spada poni-
zej 'Wartosci granicznej potozenia bezpie-
czenstwa', zawér powraca w potozenie
bezpieczenstwa (w przyktadzie: 0%).
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Funkcje obserwacyjne

Uruchomienie testu skoku czesciowego (PST)

X [%]
Oy
- —wl® ‘ Start PST  Stop PST
Arbeitspunkt = Anfang (PST) > ; “ _
Ende (PST) 4o m — — T — u_ 5--
Grenze Arbeitspunkt 4+ — —V— — l_ J; _
Yoo
50 _
25 ‘ ‘
Grenze Sicherheitsstellung + — — —1— r————1--
Sicherheitsstellung L | —
At>6s t[s]

Test skoku czesciowego jest uruchamiany,
gdy warto$é zadana (--+) przemiesci sie z
'Punktu pracy' do zakresu od 25 do 50 %
skoku i pozostanie w nim przez ponand
szeé¢ sekund, patrz rozdziat 5.4.1.

Dla umozliwienia przeprowadzenia testu
skoku czesciowego parametr diagnostycz-
ny PST 'Poczqgtek skoku' musi miesci¢ sig
w zakresie aktualnego punktu pracy 'Gra-
nica tolerancji skoku'.

Po zakoriczeniu festu skoku czesciowego za-
wér powraca do poprzedniego potozenia
(pofozenie bezpieczeristwa lub 'Punkt pracy'.

Przerwanie testu skoku czesciowego (PST)

Test skoku czesciowego jest przerywany, gdy
warto$é zadana (---) przemiesci sie poza za-
kres pomiedzy "Wartoscig graniczng dla po-

tozenia bezpieczenstwa' i "'Wartoscig gra-
niczng punktu pracy'.

Po przerwaniu testu skoku czeiciowego za-
wér powraca do poprzedniego pofozenia

(potozenie bezpieczenstwa lub 'Punkt pra-
cy').

Parametryzacja

1. Wybér zastosowania "Zawér o dzicta-
niu przetgczanym (zamknij/otwérz)”

2. Parametryzacja zaworu o dziataniu
przefqczanym (zamknij/otwérz)

3. Parametryzacija testu skoku czesciowego
(PST)
Uruchamianie urzgdzenia

. — Rodzaj zastosowania (Kod 49 - h0):
zawér o dziataniv przetgczanym
(zamknij/otwérz)

—_

Nastawy > Ustawnik pozycyjny > Warto$é
zadana

. — Punkt pracy (Kod 49 — h1) "
od 0,0% do 100%, [100%]

— Wartosé¢ graniczna dla potozenia bezpie-
czeristwa (Kod 49 — h2) 1)
od 0,0% do 20,0%, [12,5%]

— Warto$¢ graniczna punktu pracy
(Kod 49 — h5) 1:
od 55,0% do 100,0%, [75,0%]

N

Diagnoza > Funkcje testowe > Test skoku
3 czesciowego

patrz rozdz. 5.4

1) Nie dotyczy ustawnika pozycyjnego typu
3730-5i3731-5
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4.1.1 Diagnoza dziatania

w trybie przetgczania

3730-2(3730-3(3731-3|3730-4|3730-5|3731-5

Diagnoza dziatania w trybie przefqczania
(zamknij/otwérz) dostarcza informacji o po-
tozeniu kraicowym skoku, czasie przesta-
wienia (rosngco/malejqco) oraz o czasie
rozruchu (rosngco/malejgco). Dane sqg reje-
strowane w tle podczas pracy w trybie auto-
matycznym, nie ma potrzeby uruchamiania
funkcii.

Podczas biezqcej pracy ustawnik pozycyjny
poréwnuije aktualne czasy przestawienia

i rozruchu oraz aktualny skok z wartosciami
zapisanymi w pomiarze referencyjnym
(pierwsza analiza).

Parametryzacja

1. Wprowadzié wartosci graniczne dla
funkcji nadzorowania, patrz roz-
dziat 4.1.2.

2. Sklasyfikowa¢ komunikat stanu.

Diagnoza > Funkcje obserwacyjne >

1. Zamknij/otwérz

— Warto$é graniczna analizy czasu

(Kod 49 = h7): 0d 0,6 s do 30,0's, [0,6 5]

~ Wartoé¢ graniczna analizy skoku

(Kod 49 - h8): od 0,3% do 100,0%, [0,3%]

Funkcje obserwacyjne

Nastawy > Ustawnik pozycyjny > Nadzoro-
wanie btedéw > Klasyfikacja stanéw > Roz-
szerzone > Otwérz/Zamknij lub Nastawy >
Ustawnik pozycyijny > Konfiguracja diagno-
styczna > Klasyfikacja

2. — Komunikat o stanie zomknii/otwérz

(Kod 49- h9): [X)], ©, @, (), (A)

4.1.2 Andliza i nadzér

X [%]

—_— = W%

Hubendstellung T _
[stelgencﬁ ﬁ- |
| |
| | '
I I
| |
| | ‘
o
| |
| |
| |
| |

[
|
|
|
|
|
|
]

Hubent%iﬁelﬂur:ﬂ

allen:
- = t[s]
Losbrechzeit Losbrechzeit
(steigend) (fallend)
Laufzeit Laufzeit
(steigend) (fallend)

Rys. 1:  Analiza diagnozy zamknij/otwérz

Andliza wskazuje na btgd funkciji, gdy

w trakcie przestawiania zaworu spetniony

jest przynajmniej jeden z ponizszych

warunkéw:

- Aktualny 'Czas rozruchu (rosngco)' rézni
sie od wartosci referencyjnej o 'Wartos¢
graniczng analizy czasu';

- Aktualny 'Czas rozruchu (malejgco)' réz-
ni sie od wartosci referencyjnej o 'War-
toéé graniczng analizy czasu';
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- Aktuadlny 'Czas przestawienia (rosngco)'
rézni sie od wartosci referencyjnej
o 'Wartoé¢ graniczng analizy czasu';

- Aktualny 'Czas przestawienia (malejg-
co)" rézni sie od wartosci referencyjnej
o 'Wartos$¢ graniczng analizy czasu';

- Aktualne 'Kraicowe pofozenie skoku (ro-
sngco) rézni sie od wartosci referency]-
nej o 'Warto$¢ graniczng analizy skoku';

- Aktuadlne 'Kraicowe pofozenie skoku
(malejgco)' rézni sie od wartosci referen-
cyinej o 'Wartos¢ graniczng analizy sko-
ku'.

Jezeli spetniony jest jeden z tych warunkéw,

to ustawnik pozycyjny generuje komunikat

'Zamknij/otwérz' odpowiednio do ustawio-

nej klasyfikacji stanu.

Diagnoza > Komunikat stanu > Rozszerzony
- dekni]/Otwérz

4.1.3 Kasowanie
pojedynczych
komunikatow

Komunikat i analiza sq kasowane za pomo-
cq polecenia 'Kasowanie wartoéci pomiaro-
wych 'zamknij/otwérz"".

Parametry zaworu o dziataniu przetgcza-
nym (zamknij/otwérz) i wartosci graniczne
sq kasowane za pomocq polecenia 'Kaso-
wanie wszystkich parametréw 'zamknij/
otwérz"'.

Ustawnik pozycyjny zapisuje w pamieci,
oprécz analizy referencyjnej, zawsze ostat-

nie dwie analizy. Podczas nastepnego testu
nadpisywana jest analiza ostatnich testéw.

Praca > Kasowanie

— Kasowanie wartosci pomiarowych 'zamknij/
otwérz!'

— Kasowanie wszystkich parametréw 'zamknij/
otwérz'
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Funkcje obserwacyjne - rejestrator danych

%
v v
W wyniku zdarzenia
Trwate wyzwalajacego
v [v
Czas odczytu Wybér zdarzenia
wyzwalajgcego rejestrator
danych
v wyzwolenie rejestratora
danych przez
Uruchomienie funkeji
| (e m o) |
[v v v v v v v
w 2
= Zawér elek- .
E Komunikat tromagne- ‘;:cl;lznzz:o;zeriel; Weiicie Wejscie
g zbiorczy W, X,y tyczny/wy- wymusgzonz odgo- binarne 1] binarne 2 FBDO?
= stanu muszone od- N N (FB DI)
o . . wietrzenie
=2 powietrzenie
=]
[v v v
Wartos¢ zdarzenia Wartos¢ zdarzenia
wyzwalajgcego wyzwalajgcego
rejestrator danych rejestrator danych
® ’ Pasmo zdarzenia Pasmo zdarzenia
wyzwalajgcego wyzwalajgcego
. A rejestrator danych rejestrator danych
Zbocze zdarzenia Zbocze zdarzenia
wyzwalajgcego wyzwalajgcego
rejestrator danych rejestrator danych
v v ' Typ 3730-2/-3,3731-3
- 2 Typ 3730-4/-5
100 wartosci Czas poprzedzu|qcy 3 Typ 3730-5
pomiarowych (w, uruchomienie funl(cii YP
x, e,y Czas odczytu
Uruchomienie funkcji
Zdarzenie wywolujqce
uruchomienie funkeji
[v
Protokotowanie za pomocq licznika
czasu pracy
b1
3 [v v
&
o

Wartosci pomiarowe
(w, x, e, y) przed
zdarzeniem wywotujgeym
uruchomienie funkcji

Wartosci pomiarowe
(w, x, e, y) po zdarzeniu
wywolujgcym uruchomienie
funkeii

N

ISuma 100 wartosci pomiarowych (w, x, e, y)I
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Funkcje obserwacyjne

4.2 Rejestrator danych

Rejestrator danych zapisuje wartosci pomia-
rowe pofozenie zaworu x, warto$¢ zadana
w, odchylenie regulacii e i sygnat nastawczy
y. Zapisane wartosci pomiarowe sq prezen-
towane w formie graficznej na osi.

i Informacja

Rejestrator danych przerywa prace i wy-

maga ponownego uruchomienia po wystq-

pieniu nastepujgcych zdarzer:

— Zmiana trybu pracy

- Awaria zasilania powietrzem

- Awaria zasilania elektrycznego ustawnika
pozycyjnego

- Awaria zasilania elektrycznego zewnetrz-
nego zaworu elektromagnetycznego

4.2.1 Rejestracja w trybie
cigglym
3730-2[3730-33731-3[3730-4|3730-5[3731-5
. ° . . 1)

1 Funkcja dostepna do wersji oprogramowania
sprzetowego 1.5x

Wielkosci pomiarowe sq zapisywane o za-

danym 'Czasie odczytu' w pamieci cyklicz-

nej mieszczqcej do 100 wartosci pomiaro-

wych dla kazdej mierzonej wielkosci.

i Informacja
Wartosci pomiarowe zapisane w ciggu
ostatnich 24 godzin mozna odczytaé na
wykresie 'Rejestrator danych’, jezeli w tym
czasie otwarty pozostanie katalog
Diagnoza > Funkcje obserwacyjne >
Rejestrator danych.

x,w [%] e [%)] Datenlogger

y [1/s]

100 100

754 754

50 50

259 25+

10000

Ventilstellung x

9000 af

Sollwert w

Regeldifferenz e
8000

& Stellsignal y
7000

6000

25 =259

-50+ -504

75 759

-100- -100

5000

4000

3000

2000

1000

t40  t+2  t+44  t+6  t48  t+10

Rys. 2:

tr12  t+14  t+16  t+18 t[s]

Diagnoza > Funkcje obserwacyjne > Rejestrator danych
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Parametryzacja

1. Wybra¢ sposéb dziatania: 'ciggly’.
2. Wprowadzi¢ 'Czas odczytu'.

3. Uruchomié rejestrator danych.

Komunikat 'Informacja o teicie' zgtasza
Jest w trakcie realizacji”.

Diagnoza > Funkcje obserwacyjne >
__ Rejestrator danych
1. — Nastawa: [trwata]
2. — Czas odczytu: od 0,2 s do 3600,0s, [1,0 5]

3. — Uruchomienie rejestratora danych

i Informacja
Poleceniem 'Zatrzymanie rejestratora da-
nych' przerywa sie prace rejestratora da-
nych ('Informacja o tescie' = ,Test nie jest
przeprowadzany”).

4.2.2 Wyzwolenie rejestratora
danych

Po wystgpieniu zdarzenia "Wybér zdarzenia
wyzwalajgcego rejestrator danych'
zdefiniowanego w punkcie "Wyzwolenie
rejestratora danych przez' (patrz

rozdziat 4.2.2.1 do rozdziatu 4.2.2.7),
zmierzone warto$ci zapisywane sq

w pamieci cyklicznej. Zdarzenie
wyzwalajgce jest rejestrowane. Rejestracja
danych koriczy sie po zapisaniu w pamieci
cyklicznej 100 wartosci pomiarowych dla
kazdej wielkosci. 'Czas odczytu' okresla
interwat czasowy dla rejestracji mierzonych
wartosci. W przypadku 'Czasu przed
zdarzeniem wyzwalajgcym' wigkszego od 0

Funkcje obserwacyjne

wartosci pomiarowe zarejestrowane w tym
przedziale czasowym sg uwzgledniane

w wyniku zdarzenia wyzwalajgcego
odpowiadajgcego 100-krotnej zmierzonej
wartosci dla kazdej mierzonej wielkosci.
'Czas przed zdarzeniem wyzwalajgcym'
moze przyjgé warto$é maks. 100 x 'Czas

odczytu'.
Parametryzacja

1. Wybra¢ sposéb dziatania 'Zdarzenie
wyzwalajgce rejestrator danych'.

2. Okresli¢ parametry zdarzenia wywolujg-
cego uruchomienie funkcji.

3. Wprowadzi¢ czas odczytu.

4. Uruchomié rejestrator danych.
Komunikat 'Informacija o tescie' zgtasza
Jlest w trakcie realizacji”. Po zakoricze-
niu rejestracji danych na wyswietlaczu
"Postep' pojawia sie komunikat 'Pamie¢
petna, rejestracja danych zakoriczona'.

i Informacja
Poleceniem 'Zatrzymanie rejestratora da-
nych' przerywa sie prace rejestratora da-
nych ('Informacja o tescie' = ,Test nie jest
przeprowadzany”).

4.2.2.1 Wyzwolenie rejestratora
danych przez komunikat
zbiorczy

3730-2(3730-3(3731-3|3730-4|3730-5|3731-5

° . . ° 1)

11 Funkcja dostepna do wersji oprogramowania
sprzetowego 1.5x
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Funkcje obserwacyjne

Wartoéci pomiarowe sq uwzgledniane

w zdarzeniu wyzwalajgcym rejestrator da-
nych wtedy, gdy parametr 'Wyzwolenie re-
jestratora danych przez komunikat zbiorczy'
otrzyma okre$lony komunikat zbiorczy.

Diagnoza > Funkcje obserwacyijne >
__ Rejestrator danych

1. — Nastawa: zdarzenie wyzwalajqce rejestra-
tor danych

2. — Wybér zdarzenia wyzwalajgcego rejestra-
tor danych:
wyzwolenie rejestratora danych przez ko-
munikat zbiorczy

— Czas poprzedzajgcy wyzwolenie rejestrato-
ra danych:

od 0,0 s do 100 x 'Czas odczytu', [0,0 s]

— Wyzwolenie rejestratora danych przez ko-
munikat zbiorczy: brak komunikatu, [Zale-
cany przeglad konserwacyiny], wymagany
przeglad konserwacyjny, poza specyfikacjq
1, awaria

3. - Czas odczytu: od 0,2 s do 3600,0s, [1,0 5]
4. — Uruchomienie rejestratora danych

11 Ustawnik pozycyiny typu 3730-5: wybér nie
jest mozliwy

4.2.2.2 Wyzwolenie rejestratora
danych przez wartoé¢ za-
dang, potozenie zaworu,
sygnat nastawczego, od-
chylenie regulaciji

3730-2|3730-3|3731-3|3730-4|3730-53731-5

. ° ° ° 1)

1) Funkcja dostepna do wersji oprogramowania
sprzefowego 1.5x

Wartosci pomiarowe sq uwzgledniane

w zdarzeniu wywotujgcym uruchomienie
funkeii, gdy spetnione sq warunki okreslone
przez parametry 'Zadana warto$é zdarze-
nia wyzwalajqcego rejestrator danych', 'Pa-
smo zdarzenia wyzwalajgcego rejestrator
danych' i 'Zbocze sygnatu zdarzenia wy-
zwalajgcego rejestrator danych' dla wybra-
nej wielkosci pomiarowej (warto$é zadana
w, potozenie zaworu x, odchylenie regulacii
e lub sygnat nastawczy y).

'Zbocze sygnatu wyzwalajgcego rejestrator
danych' = ,sygnat niski/zbocze
opadajgce/dolna granica wyjsicia poza
pasmo”

kv x v e

— Triggerwertvorgabe

---- untere Bandgrenze =
Triggerwertvorgabe — 2 Triggerband
Triggerband

Warunki wystgpienia zdarzenia wyzwalajg-
cego rejestrator danych sq spetnione w przy-
padku spadku ponizej wartosci granicznej
('wprowadzona warto$¢ zdarzenia wyzwa-
lajgcego rejestrator danych — /2 pasma zda-
rzenia wyzwalajgcego rejestrator danych).
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Zbocze sygnatu wyzwalajgcego rejestrator
danych = ,sygnat wysoki/zbocze rosngce/
goérna granica wyjscia poza pasmo”

— - obere Bandgrenze =
Triggerwertvorgabe + ¥2 Triggerband
— Triggerwertvorgabe

Triggerband

Warunki wystgpienia zdarzenia wyzwalajg-
cego rejestrator danych sq spetnione w przy-
padku wzrostu powyzej wartosci granicznej
('wprowadzona warto$¢ zdarzenia wyzwa-
lajgcego rejestrator danych + V2 pasma zda-
rzenia wyzwalajgcego rejestrator danych).

'Zbocze sygnatu zdarzenia wyzwalajgcego
rejestrator danych' = ,granica wyjscia
poza pasmo”

kw, x, y, e

— - obere Bandgrenze =
Triggerwertvorgabe + 2 Triggerband

— Triggerwertvorgabe

---- untere Bandgrenze =
Triggerwertvorgabe — %2 Triggerband

Triggerband

Warunki wystgpienia zdarzenia wyzwalajg-
cego rejestrator danych sq spetnione wtedy,
gdy dojdzie do spadku ponizej dolnej war-

Funkcje obserwacyjne

toéci graniczej ('wprowadzona wartoéé zda-
rzenia wyzwalajgcego rejestrator danych' -
Y2 'pasma zdarzenia wyzwalajgcego reje-
strator danych') lub wzrostu powyzej gérnej
wartosci granicznej ('wprowadzona warto$é
zdarzenia wyzwalajgcego rejestrator da-
nych' + V2 'pasma zdarzenia wyzwalajgce-
go rejestrator danych').

Ta funkcja jest realizowana tylko wiedy, gdy
'Pasmo zdarzenia wyzwalajqcego rejestra-
tor danych' # 0.

'Zbocze sygnatu zdarzenia wyzwalajgcego
rejestrator danych' =, granica wejscia
w obszar pasma”

kv x vy e

— - obere Bandgrenze =
Triggerwertvorgabe + 2 Triggerband

— Triggerwertvorgabe

---- untere Bandgrenze =
Triggerwertvorgabe — 2 Triggerband

Triggerband

Warunki wystgpienia zdarzenia wyzwalajg-
cego rejestrator danych sq spetnione w przy-
padku wzrostu powyzej dolnej wartosci gra-
nicznej ('wprowadzona wartosé zdarzenia
wyzwalajgcego rejestrator danych' - 2 'pa-
sma zdarzenia wyzwalajgcego rejestrator
danych') lub spadku ponizej gérnej wartosci
granicznej ('wprowadzona warto$é¢ zdarze-
nia wyzwalajgcego rejestrator danych' + V2
'pasma zdarzenia wyzwalajqgcego rejestra-
tor danych').
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Funkcje obserwacyjne

Ta funkcja jest realizowana tylko wtedy, gdy
'Pasmo zdarzenia wyzwalajqgcego rejestra-
tor danych' # 0.

i Informacja
Dolna granica pasma przyjmuje jako naj-
mniejszq wartos¢ 0,0% wzglednie 0,0' /.
Gérna granica pasma przyjmuje jako naj-

wiekszq wartos¢ 100,0% wzglednie 100,0 ' /.

Diagnoza > Funkcje obserwacyijne >
Rejestrator danych

—_

. — Nastawa: zdarzenie wyzwalajgce rejestra-
tor danych

2. — Wybér zdarzenia wyzwalajgcego rejestra-
tor danych: wyzwolenie rejestratora danych
w zaleznosci od wartosci zadanej/ pofoze-
nia zaworu/sygnatu nastawczego/ odchy-
lenia regulaci

— Warto$¢ zadana zdarzenia wyzwalajgcego
rejestrator danych:
od 0,0 do 100,0%, [99,0%] (wartosé¢ zadana,
warto$é rzeczywista, odchylenie regulacii)
od 0,0 do 10000,0 /s, [99,0 /4] (sygnat
nastawczy)

— Pasmo zdarzenia wyzwalajqgcego rejestra-
tor danych:
od 0,0% do 100,0%, [99,0%] (warto$é¢ za-
dana, wartosé rzeczywista, odchylenie re-
gulacii)
od 0,0 do 10000,0 1/s, [99,0 '] (sygnat
nastawczy)

— Czas poprzedzajgcy wyzwolenie rejestrato-
ra danych:
od 0,0 s do 100 x 'Czas odczytu', [0,0 s]

— Zbocze sygnatu zdarzenia wyzwalajgcego
rejestrator danych: [sygnat niski/zbocze
opadajgce/dolna granica wyijscia poza pa-
smo], sygnat wysoki/zbocze rosnqce/gér-
na granica wyjscia poza pasmo, wyjscie
poza pasmo, wejscie w obszar pasma !

3. - Czas odczytu: od 0,2 s do 3600,0s, [1,0 5]

4. — Uruchomienie rejestratora danych

1) Ustawnik pozycyiny typu 3730-4/-5: [dolna
granica wyjscia poza pasmo], gérna granica
wyjscia poza pasmo, wyjscie poza pasmo,
wejscia w obszar pasma.

4.2.2.3 Wyzwolenie rejestratora
danych przez
zintegrowany zawor
elektromagnetyczny/
wymuszone
odpowietrzenie

3730-2(3730-3|3731-3|3730-4|3730-5|3731-5

° ° ° ° 1)

1 Funkcja dostepna do wersiji oprogramowania
sprzefowego 1.5x
Wyzwolenie rejestratora danych przez zin-
tegrowany zawér elektromagnetyczny/wy-
muszone odpowietrzenie jest mozliwe tylko
wiedy, gdy ustawnik pozycyjny jest wyposa-
zony w zawér elekiromagnetyczny/funkcje
wymuszonego odpowietrzenia, patrz komu-
nikat 'Zintegrowany zawér elekiromagne-
tyczny/funkcja wymuszonego odpowietrza-
nia' (Kod 45).
Wartosci pomiarowe sq uwzgledniane
w zdarzeniu wyzwalajgcym rejestrator da-
nych wtedy, gdy zadziatat zawér elektroma-
gnetyczny/uruchomiona jest funkcja wymu-
szonego odpowietrzenia.

__ Diagnoza > Rejestrator danych

1. - Nastawa: zdarzenie wyzwalajqce rejestra-
tor danych
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2. — Wybér zdarzenia wyzwalajacego rejestra-
tor dqnych:
wyzwolenie rejestratora danych przez zin-
tegrowany zawér elekiromagnetyczny/
wymuszone odpowietrzenie

— Czas poprzedzajgcy wyzwolenie rejestrato-
ra danych:
od 0,0 s do 100 x 'Czas odczytu', [0,0 s]

3. — Czas odczytu: od 0,2 s do 3600,0s, [1,0 5]

4. - Uruchomienie rejestratora danych

4.2.2.4 Wyzwolenie rejestratora
danych w zaleznosci od
wartosci zadanej lub
przez zintegrowany
zawér elekiromagne-

tyczny/wymuszone
odpowietrzenie

3730-2(3730-3(3731-3|3730-4|3730-5|3731-5

. . . ° 1)

11 Funkcja dostepna do wersji oprogramowania
sprzetowego 1.5x
Wyzwolenie rejestratora danych przez zin-
tegrowany zawér e|ektromagnetyczny/ wy-
muszone odpowietrzenie jest mozliwe tylko
wtedy, gdy ustawnik pozycyiny jest wyposa-
zony w zawor elektromagnetyczny/ Funkc]e
wymuszonego odpowietrzenia, patrz komu-
nikat 'Zintegrowany zawér elektromagne-
tyczny/funkcja wymuszonego odpowietrza-
nia' (Kod 45).
Jezeli spetniony jest jeden z warunkéw okre-
$lonych w parametrze "Wyzwolenie rejestra-
tora danych przez zintegrowany zawér

Funkcje obserwacyjne

elektromagnetyczny/wymuszone odpowie-
trzenie' lub "Wyzwolenie rejestratora danych
w zaleznosci od wartosci zadanej', wartosci
pomiarowe sq uwzgledniane w zdarzeniu
uruchamiajgcym funkeje.

__ Diagnoza > Rejestrator danych

1. — Nastawa: zdarzenie wyzwalajgce rejestra-
tor danych

2. — Wybér zdarzenia wyzwalajgcego rejestra-
tor danych: wyzwolenie rejestratora da-
nych w zaleznosci od wartoéci zadanej lub
przez zintegrowany zawér elektromagne-
tyczny/wymuszone odpowietrzanie

— Warto$¢ zadana zdarzenia wyzwalajgcego
rejestrator danych:

od 0,0% do 100,0%, [99,0 %]

- Pasmo zdarzenia wyzwalajqcego rejestra-
tor danych: 0,0% do 100,0%, [99,0%]

- Czas poprzedzajgcy wyzwolenie rejestrato-
ra danych:
od 0,0 s do 100 x 'Czas odczytu', [0,0 s]

— Zbocze sygnatu zdarzenia wyzwalajgcego
rejestrator danych: [sygnat niski/zbocze
opadajgce/dolna granica wyijscia poza pa-
smo], sygnat wysoki/zbocze rosnqgce/gér-
na granica wyjscia poza pasmo, wyjscie
poza pasmo, wejscie w obszar pasma )

3. — Czas odczytu: od 0,2 s do 3600,0s, [1,0 5]

4. - Uruchomienie rejestratora danych

1) Ustawnik pozycyjny typu 3730-4/-5: [dolna
granica wyjscia poza pasmo], gérna granica
wyjscia poza pasmo, wyjscie poza pasmo,
wejscia w obszar pasma.
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Funkcje obserwacyjne

4.2.2.5 Wyzwolenie rejestratora
danych przez wejscie
binarne

4.2.2.6 Wyzwolenie rejestratora
danych przez wejscie
dyskretne 1/2

3730-2|3730-3|3731-3|3730-4|3730-53731-5

3730-2(3730-3|3731-3|3730-4|3730-5[3731-5

° 1)

Ustawniki pozycyjne mogg byé wyposazone
w wejécie binarne. Funkcja wywofania zda-
rzenia wyzwalajgcego rejestrator danych
przez wejécie binarne moze byé¢ realizowa-
na tylko wtedy, gdy ustawnik pozycyjny jest
wyposazony w wejécie binarne.

Wartoéci pomiarowe sq uwzgledniane

w zdarzeniu wyzwalajgcym rejestrator da-
nych wtedy, gdy zmienia sie stan wejscia bi-
narnego.

Diagnoza > Funkcje obserwacyijne >
__ Rejestrator danych

1. — Nastawa: zdarzenie wyzwalajgce rejestra-
tor danych

2. — Wybér zdarzenia wyzwalajgcego rejestra-
tor danych:
wyzwolenie rejestratora danych przez
wejscie binarne

— Czas poprzedzajgcy wyzwolenie rejestrato-
ra danych:
od 0,0 s do 100 x 'Czas odczytu', [0,0 s]

3. - Czas odczytu: od 0,2 s do 3600,0s, [1,0 5]

4. — Uruchomienie rejestratora danych

1 Funkcja dostepna do wersji oprogramowania
sprzefowego 1.5x
Ustawniki pozycyjne sq standardowo wypo-
sazone w zintegrowane wejscie binarne
(BE1) i opcjonalne wejcie binarne (BE2).
Wywolanie zdarzenia wyzwalajgcego reje-
strator danych przez wejécie binarne BE2
jest mozliwe tylko wtedy, gdy ustawnik po-
zycyiny jest wyposazony w wejécie binarne.
Wartoéci pomiarowe sq uwzgledniane
w zdarzeniu wyzwalajgcym rejestrator da-
nych wtedy, gdy zmienia sie stan wejscia bi-
narnego. W przypadku 'Zbocza sygnatu
wyzwalajgcego rejestrator danych ,sygnat
niski' zdarzenie jest wywotywane wtedy,
gdy wejscie binarne jest pasywne; w przy-
padku nastawy ,sygnat wysoki” zdarzenie
jest wywotywane wtedy, gdy wejscie binar-
ne jest aktywne.

Diagnoza > Funkcje obserwacyjne >
Rejestrator danych

1. - Nastawa: zdarzenie wyzwalajqce rejestra-
tor danych

2. — Wybér zdarzenia wyzwalajgcego rejestra-
tor danych:
wyzwolenie rejestratora danych przez
wejscie dyskretne 1 lub- wyzwolenie reje-
stratora danych przez wejscie dyskretne 2

— Czas poprzedzajgcy wyzwolenie rejestrato-
ra danych:

od 0,0 s do 100 x 'Czas odczytu', [0,0 s]
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— Zbocze sygnatu wyzwalajacego rejestrator
danych: [sygnat niski], sygnat wysoki

3. — Czas odczytu: od 0,2 s do 3600,0s, [1,0 5]

4. - Uruchomienie rejestratora danych

4.2.2.7 Wyzwolenie rejestratora
danych przez wyjscie
dyskretne 1/2

3730-2(3730-3(3731-3(3730-4|3730-5[3731-5
D

11 Funkcja dostepna do wersji oprogramowania
sprzetowego 1.5x

Wartosci pomiarowe sq uwzgledniane

w zdarzeniu wyzwalajgcym rejestrator da-

nych, jezeli wielkos¢ zadana OUT_D wyjscia

dyskretnego jest réwna ,17; jezeli OUT_D =

,0” rejestrator danych jest zatrzymywany.

i Informacja
Blok funkcyjny konfiguruje sie poprzez
FOUNDATION™ fieldbus w parametrze
SELECT_DO_1/2 bloku zasobéw.

Diagnoza > Funkcje obserwacyjne >
__ Rejestrator danych

1. — Nastawa: zdarzenie wyzwalajgce rejestra-
tor danych

2. — Wybér zdarzenia wyzwalajgcego rejestra-
tor danych:
wyzwolenie rejestratora danych przez
wyiscie dyskretne 1 lub wyzwolenie reje-
stratora danych przez wyjscie dyskretne 2

- Czas poprzedzajqgcy wyzwolenie rejestrato-
ra danych:
od 0,0 s do 100 x 'Czas odczytu', [0,0 s]

Funkcje obserwacyjne
3. — Czas odczytu: od 0,2 s do 3600,0's, [1,0 5]
4. — Uruchomienie rejestratora danych

4.3 Histogram potozenia
Zaworu x

3730-2|3730-3|3731-3|3730-4|3730-5{3731-5

Histogram potozenia zaworu x jest staty-
styczng analizq zarejestrowanych pofozer
zaworu. Informuje o tym, w jakim pofozeniu
zawér najczedcie] pracuje w okresie jego
eksploatacii i czy zarysowuie sie jakis trend
zmiany zakresu roboczego.

Zapis danych prowadzony jest w tle nieza-

leznie od wybranego trybu pracy. Nie ma

koniecznosci aktywowania funkii.

Ustawnik pozycyjny rejestruje pofozenie za-

woru co sekunde i przyporzgdkowuie je do

zadanych przedziatéw (klas) pofozenia za-
woru. Przedzialy potozenia zaworu sq pre-
zentowane graficznie w postaci wykresu
stupkowego.

- 'Srednia wartosé x z analizy dfugookre-
sowej': przynaleznosé przedziatu poto-
Zenia zaworu usredniong dla 'Analizo-
wanego okresu'.

- 'liczba punktéw pomiarowych': suma
wartosci pomiarowych zarejestrowanych
w trakcie 'Analizowanego okresu"'

- 'Andlizowany okres'

Wartosci pomiarowe sq zapisywane
w ustawniku pozycyjnym co 24 godziny
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Funkcje obserwacyjne

w sposéb zabezpieczony przed nastepstwa-
mi awarii zasilania.

Andliza krétkookresowa

Aby méc rozpoznaé krétkotrwate zmiany
pofozenia zaworu, ustawnik pozycyiny reje-
struje potozenia zaworu za pomocq usta-
wionego 'Czasu odczytu - histogram krétko-
okresowy' i analizuje ostatnich 100 wartosci
pomiarowych.

'Srednia wartosé x z analizy krétkookre-
sowej': przynaleznos¢ przedziatu poto-
zenia zaworu uéredniona dla ostatnich
100 wartosci pomiarowych

Ustawnik pozycyiny zapisuje pofozenia

w pamieci o pojemnosci 100 wartosci po-

miarowych.

i Informacja
W przypadku zmiany 'Czasu odczytu - hi-
stogram obserwaci krétkookresowej' kaso-
wane sq wszystkie wartosci pomiarowe za-
pisane w pamieci cykliczne.

Parametryzacja

1. Wprowadzi¢ 'Czas odczytu - analiza
krétkookresowa'.

2. Sklasyfikowaé komunikaty stanu.

Diagnoza > Funkcje obserwacyjne >
Histogram potozenia zaworu x > Andliza
__ krétkookresowa

1. — Czas odczytu - andliza krétkookresowa:
od 15do3600s,[15s]"

Haufigkeit [%]

Histogramm Ventilstellung x

100

901

801

70+

601

50

40

30

20

10+

<0 5§

Rys. 3:
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Diagnoza > Funkcje obserwacyjne > Histogram potozenia zaworu x

F>x (%)
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Typ 3730-2/-3/-4/-5 (1.5x) i 3731-3:

Nastawy > Ustawnik pozycyjny >
Nadzorowanie btedéw > Klasyfikacja
__ stanéw > Rozszerzona > ...

2. Trend zakresu nastawy

— Przesuniecie zakresu roboczego w kierunku

zamykania: [®)], ©, @, (V), (A)

— Przesuniecie zakresu roboczego w kierunku
maks. otwarcia:

@] ©, @, (V) (A)
Zakres nastawy
- Przewaznie w poblizu potozenia

zamkniecia: [®)], ©, @, (¥), (A)

— Przewaznie w poblizu maks. otwarcia:

@] ©, @, (V) (A)

— Przewaznie pofozenie zamkniecia:

@] © @, (V) (A)

— Przewaznie maks. otwarcie:

@] ©, @, (V) (A)

Funkcje obserwacyjne

Typ 3730-5 (1.6x) i 3731-5:

Nastawy > Ustawnik pozycyjny >
__ Konfiguracja diagnostyczna > Klasyfikacja

2. —Trend zakresu nastawy: [X], ©, @, ¥, A
0 Typ 3730-4: [864 s]

4.3.1 Andliza i nadzér

W przypadku zaworéw regulacyjnych ana-
liza histogramu rozpoczyna sie po analizo-
wanym okresie o dtugosci jednej godz.

W przypadku zaworéw o dziataniv przetg-
czanym (zamknij/otwérz) andliza nie jest
przeprowadzana.

Jezeli w analizowanym okresie zawér regu-
lacyjny pracuje najczesciej w poblizu lub

w jednym z potozen kraricowych, to ustaw-
nik pozycyiny generuje komunikat 'Zakres
nastawy' odpowiednio do wprowadzonej
klasyfikacji stanéw.

Do przeprowadzenia analizy krétkookreso-
wej potrzebny jest kompletny zestaw danych
(100 wartosci pomiarowych).

Jezeli z analizy histogramu i analizy krétko-
okresowej wynika trend do zmiany zakresu
roboczego, to ustawnik pozycyiny generuje
komunikat 'Trend zakresu nastawy' odpo-
wiednio do wprowadzonej klasyfikacji sta-
néw.

Diagnoza > Komunikaty stanéw >

Rozszerzony

— Trend zakresu nastawy

— Zakres nastawy ')

11 Nie dotyczy ustawnika pozycyjnego typu
3730-5(1.6x) i 3731-5
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Funkcje obserwacyjne

4.3.2 Kasowanie
pojedynczych
komunikatéw

Komunikaty 'Zakres nastawy' i 'Trend zakre-
su nastawy' kasuje sie za pomocq polecenia
'Kasowanie histogramu pofozenia zaworu
x"". Za pomocq tego polecenia kasowane sqg
jednoczesnie wszystkie parametry diagno-
styczne i wartosci pomiarowe histogramu

i analizy krétkookresowe.

Za pomocg polecenia 'Kasowanie histogra-
mu potozenia zaworu x — analiza krétko-
okresowa'" kasowane sq tylko parametry
diagnostyczne i wartosci pomiarowe zapisa-
ne w katalogu Analiza krétkookresowa.

Praca > Kasowanie

- Kasowanie 'Histogramu potozenia zaworu x'

— Kasowanie 'Histogramu potozenia zaworu x —
analiza krétkookresowa'

4.4 Histogram odchylenia
regulacji e

3730-2(3730-3(3731-3|3730-4|3730-5|3731-5

'Histogram odchylenia regulacii e' jest staty-
styczng analizq zarejestrowanych odchylen
regulacii. Informuije o tym, jak czesto wystq-
pity i jok duze byty odchylenia regulaci

w okresie eksploatacji zaworu regulacyjnego
i czy zarysowuije sie jakis trend zmiany od-
chylenia regulacji z powodu ograniczonego
zakresu nastawy lub nieszczelnosci we-
wnetrznej.

Zapis danych prowadzony jest w tle nieza-
leznie od wybranego trybu pracy. Nie ma
koniecznosci aktywowania funkcji.

Ustawnik pozycyjny rejestruje odchylenie re-
gulaciji e co sekunde i przyporzqgdkowuie jg
do zadanych przedziatéw (klas) potozenia

Haufigkeit [%]
1

Histogramm Regeldifferenz e

< 5 1 0.5 0.2 0.1

+ + + [%]
0.1 0.2 0.5 1.0 5.0 >

Rys. 4:

Diagnoza > Funkcje obserwacyjne > Histogram odchylenia regulacji e
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zaworu. Przedzialy odchylenia regulacii sg
prezentowane graficznie w postaci wykresu
stupkowego.

- 'Srednia warto$¢ e z analizy dtugookre-
sowej': przynaleznosé przedziatu odchy-
lenia regulacii usredniong dla 'Analizo-
wanego okresu'

- 'liczba punktéw pomiarowych': suma
wartosci pomiarowych zarejestrowanych
w trakcie 'Analizowanego okresu"'

- 'Andlizowany okres'

- 'Warto$¢ maks. odchylenia regulacji'
(nie dotyczy ustawnika pozycyjnego typu
3730-4): najwieksza odchylenie regula-
cji zarejestrowana w analizowanym
okresie

— 'Min. odchylenie regulacii' (tylko ustaw-
nik pozycyiny typu 3730-4): najmniejsza
odchylenie regulacii zarejestrowana
w analizowanym okresie

— 'Maks. odchylenie regulacji' (tylko ustaw-
nik pozycyiny typu 3730-4): najwieksza
odchylenie regulacii zarejestrowana
w analizowanym okresie

Wartosci pomiarowe sq zapisywane

w ustawniku pozycyjnym co 24 godziny

w sposéb zabezpieczony przed nastepstwa-
mi awarii zasilania.

Anadliza krétkookresowa

Aby méc rozpoznaé krétkotrwate zmiany
odchylenia regulaci, ustawnik pozycyjny re-
jestruje odchylenia regulacji za pomocg
ustawionego 'Czas odczytu - histogram krét-
kookresowy' i analizuje ostatnich 100 war-
toéci pomiarowych.

Funkcje obserwacyjne

— 'Srednia wartoé¢ e z analizy krétkookre-
sowej'": przynaleznos¢ przedziatu odchy-
lenia regulacii usredniona dla ostatnich
100 wartosci pomiarowych.

Ustawnik pozycyjny zapisuje odchylenia re-

gulacji w pamieci cyklicznej o pojemnosci

100 wartosci pomiarowych.

i Informacja
W przypadku zmiany 'Czasu odczytu - hi-
stogram obserwacji krétkookresowe;' kaso-
wane sq wszystkie wartosci pomiarowe za-
pisane w pamieci cykliczne.

Parametryzacja

1. Wprowadzié¢ 'Czas odczytu - analiza
krétkookresowa'.

2. Sklasyfikowa¢ komunikaty stanu.

Diagnoza > Funkcje obserwacyjne > Histo-
gram odchylenia regulacji e > Analiza krét-
__ kookresowa

1. = Czas odczytu - andliza krétkookresowa:

od 15do3600s,[1s]"

Typ 3730-2/-3/-4/-5 (1.5x) i 3731-3:

Nastawy > Ustawnik pozycyjny > Nadzoro-
wanie btedéw > Klasyfikacja stanéw > Roz-
szerzona > ...

N

Ograniczenie zakresu nastawy

-Wddt: [Q], €, @, (), (A)
-Wgsre: [Q)], €, @, (), (A)

— Brak mozliwosci zmiany (zaciski):

@] © @, (V) (A
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Funkcje obserwacyjne

Mechaniczne potfqczenie ustawnika
pozycyjnego z zaworem regulacyjnym

— Brak optymalnego przeniesienia skoku

(TEST): (¥, ©, @, (¥), (A)

- Ewentualne poluzowanie/(TEST):

@] ©, @, (V) (A)

— Ewentualnie ograniczenie zakresu nastawy:

@] © @, (), (A

Nieszczelnos¢ wewnetrzna
- Ewentualnie wystepuie:
@] © @, (V) (A)
Typ 3730-5(1.6x) i 3731-5:

Nastawy > Ustawnik pozycyjny >
__ Konfiguracja diagnostyczna > Klasyfikacja

2. - Ograniczenie zakresu nastawy:
®] © . YV, A
— Pot. mechaniczne STR/Zawér:
®] €& YV, A

— Nieszczelnos¢ wewnetrzna:

©] €8 VY, A
1 Typ 3730-4: [864 5]

4.4.1 Andliza i nadzér

W przypadku zaworéw regulacyjnych ana-
liza histogramu rozpoczyna sie po analizo-
wanym okresie o dlugosci jednej godziny.

W idealnym przypadku odchylenie regulacii
powinna by¢ jak najbardziej zblizona do
0%.

Wystepujace krétko po sobie odchylenia re-
gulacji wieksze od 1% $wiadczq o ograni-
czeniu zakresu nastawy od géry. W takim
przypadku ustawnik pozycyjny generuje ko-
munikat 'Ograniczenie zakresu nastawy' od-

powiednio do wprowadzonej klasyfikacji
standw.

Wystepujace krétko po sobie odchylenia re-
gulacji mniejsze od 1% $wiadczq o ograni-
czeniu zakresu nastawy od dofu. W takim
przypadku ustawnik pozycyjny generuje ko-
munikat 'Ograniczenie zakresu nastawy'

i 'Nieszczelno$¢ wewnetrzna' odpowiednio
do wprowadzonej klasyfikacji stanéw.

Jezeli prawie wszystkie odchylenia regulacji
zarejestrowane podczas analiz krétkookre-
sowych sq wigksze lub mniejsze niz 1%, to
$wiadczy to zakleszczeniu trzpienia sitowni-
ka lub zaworu. Ustawnik pozycyiny generu-
je komunikaty 'Ograniczenie zakresu nasta-
wy' i 'Mech. potgczenie ustawnika pozycyj-
nego z zaworem regulacyjnym' odpowied-
nio do wprowadzonej klasyfikacji stanéw.

Diagnoza > Komunikaty stanéw >
Rozszerzony

— Ograniczenie zakresu nastawy

— Mechaniczne potqgczenie ustawnika
pozycyjnego z zaworem regulacyjnym

— Nieszczelnos¢ wewnetrzna

4.4.2 Kasowanie
pojedynczych
komunikatéw

Komunikaty 'Nieszczelnosé wewnetrzna'

i 'Ograniczenie zakresu nastawy' kasuje sie
za pomocq polecenia 'Kasowanie 'Histogra-
mu odchylenia regulacji e' lub 'Kasowanie
'Histogramu odchylenia regulacji e - analiza
krétkookresowa'. Komunikat 'Mech. potg-
czenie ustawnika pozycyjnego z zaworem
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regulacyjnym' kasuje sie za pomocq tego
polecenia 'Histogram odchylenia regulacji e
- analiza krétkookresowa'.

Za pomocq polecenia 'Kasowanie 'Histogra-
mu odchylenia regulacii e'" kasowane sq
jednoczesnie parametry diagnostyczne

i wartosci pomiarowe histogramu i analizy
krétkookresowe.

Za pomocgq polecenia 'Kasowanie 'Histogra-
mu odchylenia regulacji e - analiza krétko-
okresowa"" kasowane sq tylko parametry
diagnostyczne i wartoéci pomiarowe zapisa-
ne w katalogu Andliza krétkookresowa.

Praca > Kasowanie

— Kasowanie 'Histogramu odchylenia regulacii €'

— Kasowanie 'Histogramu odchylenia regulacii e
— analiza krétkookresowa'

Funkcje obserwacyjne
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Funkcje obserwacyijne - Histogram licznika cykli

I Uszczelnienie frzpienia I
2
v [v [v v
z scmolczxnnq Z mozliwosciq Uszczelnienie za
regulacia dociggniecia Inne, -/- omocq mieszka
locisku 9 P
[v
. Maksymalna wartosé
z graniczna licznika cykli
=
g
S 2 2 2
=
S
\Z 2
Klasyfikacja stanu Klasyfikacja stanu
(zalecenia NAMUR NE 107) (zalecenia NAMUR NE 107)
w niedtugim czasie mozna w niedtugim czasie mozna
spodziewad sie nieszczelnosci na spodziewad sie nieszczelnosci na
zewngtrz zewngtrz
v N
Ustalenie rozpietosci cykli Ustalenie wysokosci cykli
x [%] x[%]
t[s] t[s]
2 ¥
g Dynamiczny wskaznik obcigzenia | Dynamiczny wskaznik obcigzenia
[e]
& Dynamiczny wskaznik Dynamiczny wskaznik
J obcigzenia > 90 % J obcigzenia > 90 %
Analiza (zal.e cenia NAMU'? NE. 107)/ Andliza (zalecenia NAMUR NE 107)/
protokotowanie za pomocq licznika czasu kot . licznik
pracy protokotowanie za pomocq licznika czasu pracy
. 2 Nieszczelnosé na zewngtrz
Nieszczelno$é na zewngtrz
2

Kasowanie 'Histogramu licznika cykli'
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4.5 Histogram licznika cykli

3730-2|3730-3|3731-3|3730-4|3730-5{3731-5

"Histogram licznika cykli' dostarcza staty-
stycznej analizy rozpietosci wzglednie wyso-
kosci cykli i tym samym informacji o dyna-
micznym obcigzeniu mieszka i/lub istiejg-
cego uszczelnienia dtawnicy.

Zapis danych prowadzony jest w tle nieza-
leznie od wybranego trybu pracy. Nie ma
koniecznosci aktywowania funkji.

Ustawnik pozycyjny rejestruje dla 'Uszczel-
nienia trzpienia' ,z samoczynng regulacjq
docisku”, ,z mozliwoscig dociggniecia", ,in-
ne” i ,-/-"liczbe rozpietoici cykli. Rozpie-
toéé cyklu zaczyna sie w momencie zmiany
kierunku skoku zaworu i koAczy wraz z na-
stepng zmiang kierunku skoku zaworu.

Funkcje obserwacyjne

Dla 'Uszczelnienie trzpienia' w postaci
,uszczelnienia za pomocq mieszka” ustaw-
nik pozycyjny rejestruje wysokos¢ cyklu. Wy-
sokoscig cyklu skok wykonany miedzy dwie-
ma zmianami kierunku.

Rozpietosci i wysokosci cykli sq przyporzad-
kowywane do zadanych przedziatéw (klas).
Przedzialy sq prezentowane graficznie

w postaci wykresu stupkowego.

— 'Srednia warto$¢ z analizy diugookreso-
wej'": przynaleznosé przedziatéw wyso-
kosci cykli dla 'Liczby punktéw pomiaro-
wych

- 'Liczba punktéw pomiarowych': suma
zarejestrowanych wartosci pomiarowych

Wartosci pomiarowe sq zapisywane

w ustawniku pozycyjnym co 24 godziny

w sposéb zabezpieczony przed nastepstwa-

mi awarii zasilania.

Haufigkeit [%]
wol

Histogramm Zyklenzahler
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Rys. 5:

Diagnoza > Funkcje obserwacyjne > Histogram licznika cykli

ZyKlus [%]
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Funkcje obserwacyjne

Andliza krétkookresowa

Aby méc rozpoznaé krétkotrwate rozpietosci

wzglednie wysokosci cykli, ustawnik pozy-

cyiny analizuje 100 ostatnich rozpigtosci

wzglednie wysokosci cykli.

Ustawnik pozycyjny zapisuje rozpietosci cy-

kli w pamieci cyklicznej o pojemnosci 100

wartosci pomiarowych.

- 'Srednia warto$¢ z analizy krétkookreso-
wej': przynaleznos¢ przedziatu wysoko-
éci cykli usredniona dla ostatnich 100
warto$ci pomiarowych.

Parametryzacja

1. Wybraé rodzaj uszczelnienia trzpienia.
Dla 'Uszczelnienie trzpienia' = ,inne”
wprowadzi¢ dodatkowo parametr "Mak-
symalna warto$é graniczna licznika cy-
kli'.

2. Sklasyfikowa¢ komunikaty stanu.

Nastawy > Identyfikacja > Ustawnik pozy-
___ ¢yiny > Zawér

1. - Uszczelnienie trzpienia:
[-/-], z samoczynnq regulacjq docisku, z
mozliwosciq dociggniecia, uszczelnienie
za pomocq mieszka, inne

— Maksymalna wartos¢ graniczna licznika
cykli 1):
od 1 do 1000000000, [1000000]

Typ 3730-2/-3/-4/-5 (1.5x) i 3731-3:

Nastawy > Ustawnik pozycyjny > Nadzo-
rowanie bledéw > Klasyfikacja stanéw >
Rozszerzona > ...

2. Nieszczelno$é na zewngtrz

— Ewentualnie moze wkrétce wystqpié:

@] © @, (V) (A)

Typ 3730-5 (1.6x) i 3731-5:

Nastawy > Ustawnik pozycyjny > Konfigu-
___ racja diagnostyczna > Klasyfikacja

2. - Nieszczelnos¢ na zewngtrz:
@] © 8 V¥, A
11 Nastawa tylko dla 'Uszczelnienie trzpienia' =
Inne
4.5.1 Andliza i nadzér

Andliza histogramu rozpoczyna sie bezpo-
$rednio po przelgczeniu na prace w trybie
recznym lub automatycznym.

Obcigzenie mieszka i/lub uszczelnienia
mozna odczytaé w parametrze 'Dynamiczny
czynnik obcigzenia'. Te warto$¢ ustala sie
na podstawie rozpietosci wzglednie wysoko-
éci cykli z uwzglednieniem uszczelnienia
dtawnicy zamontowanego w zaworze.

Komunikat 'Nieszczelno$é na zewngtrz' jest

generowany odpowiednio do wprowadzo-

nej klasyfikacji stanéw 'Mozna spodziewaé

sie w niedtugim czasie' wtedy, gdy

—  liczba zmierzonych rozpietosci cykli dla
'Uszczelnienie trzpienia' ,z samoczynng
regulacjg docisku” przekroczy 450000;

- liczba zmierzonych rozpietosci cykli dla
'Uszczelnienie trzpienia' ,z mozliwoscig
dociggniecia” przekroczy 180000;

—  liczba zmierzonych rozpietosci cykli dla
'Uszczelnienie trzpienia' ,inne” przekro-
czy 90% 'Maksymalnej wartosci granicz-
nej cykli';

- liczba zmierzonych wysokosci cykli dla
'Uszczelnienie trzpienia' ,za pomocg
mieszka” przekroczy 180000.
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Diagnoza > Funkcje obserwacyjne > Histogram
licznika cykli

— Dynamiczny wskaznik obcigzenia

Diagnoza > Komunikaty stanéw > Rozszerzony

— Nieszczelnos¢ na zewngtrz

4.5.2 Kasowanie
pojedynczych
komunikatéw

Komunikat 'Nieszczelno$é¢ na zewngtrz' ka-
suje sie za pomocg polecenia 'Kasowanie
"Histogramu licznika cykli"'.

Za pomocq polecenia 'Kasowanie 'Histogra-
mu licznika cykli"" kasowane sq jednocze-
$nie wartosci pomiarowe histogramu i anali-
zy krétkookresowej oraz 'Dynamicznego
wskaznika obcigzenia'.

Za pomocgq polecenia 'Kasowanie 'Histogra-
mu licznika cykli - analiza krétkookresowa"!
kasowane sq wartoéci pomiarowe zapisane
w katalogu Analiza krétkookresowa.

Praca > Kasowanie

— Kasowanie 'Histogramu licznika cykli'

— Kasowanie 'Histogramu licznika — analiza krét-
kookresowa'

Funkcje obserwacyjne
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51



Funkcje obserwacyjne — Wykres sygnatu nastawczego y - stan ustalony

Warunki wstepne:

— Rodzaj konstrukeji: ustawnik o dziataniu wprost
- Wzmacniacz pneumatyczny: brak

— Rodzaj zastosowania: zawér regulacyjny

g — Petny przebieg referencyiny, patrz rozdz. 2.4.1
w
=
o
=
(9]
2 v
=]
Klasyfikacja stanu (zalecenia NAMUR NE 107)
Cinienie G Nieszczelnosé
powietrza si:)ojvzn);kz w uktadzie
zasilajgcego pneumatycznym
Ewentualnie Duze obciazen Ewentualnie za
zmienione/za niskie vze obaqzenie duzy/wystepuje
Duze obcigzenie
N N %
Klasyfikacja stanu (zalecenia NAMUR NE 107)/
protokotowanie za pomocgq licznika czasu pracy
= Ciénienie Soresyn Nieszczelnosé
= powietrza si’rpofvzn);kz w uktadzie
zasilajacego pneumatycznym
N2 2 N
Kasowanie "Wykresu sygnatu nastawczego y - stan ustalony’
Kasowanie 'Wykresu sygnatu nastawczego y - stan ustalony - analiza
krétkookresowa'
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4.6 Wykres sygnatu
nastawczego y - stan
ustalony

3730-2|3730-3|3731-3|3730-4|3730-5{3731-5

"Wykres sygnatu nastawczego y - stan usta-
lony' pokazuije zaleznosé sygnatu nastaw-
czego y od pofozenia zaworu x.

Sygna’f nastawczy y jest wewnetrzng warto-
$cig sygnatu nastawczego przetwornika i/p.
W zaleznosci od pofozenia zaworu x sygnat
ten jest proporcjonalny do cisnienia p,,, w si-
towniku pneumatycznym.

Za pomocq funkeiji obserwacyjnej 'Sygnat
nastawczy y - stan ustalony' mozna rozpo-
znaé nieprawidfowe wartosci ciénienia po-

Funkcje obserwacyjne

wietrza zasilajgcego, nieprawidtowe stany
uktadu pneumatycznego i sprezyn sitowni-
ka.

Zapis danych prowadzony jest w tle nieza-
leznie od wybranego trybu pracy. Nie ma
koniecznosci aktywowania funkcji.

Na potrzeby analizy dtugookresowej ustaw-
nik pozycyjny pracujqcy w trybie regulacyj-
nym ustala po ustabilizowaniu sie cisnienia
(stan ustalony) potozenie zaworu x i przypo-
rzgdkowany mu sygnat nastawczy y. Zareje-
strowana para wartosci jest przyporzqdko-
wywana do statych przedziatéw (klas) poto-
zenia zaworu. Dla danej klasy okreslana jest
i zapamietywana $rednia wartoéé sygnatu
nastawczego, ktérg mozna tez odczytad.
Usredniony sygnat nastawczy y jest przed-
stawiany za pomocg potozenia zaworu x.

y [1/s] Diagramm Stellsignal y Station&r

8000

70004+

6000

5000

4000

30004

2000

10001

Langzeitbetrachtung

Kurzzeitbetrachtung

v

Referenz

0

10 20 30 40 50 60

Rys. 6:

Diagnoza > Funkcje obserwacyjne > Wykres sygnatu nastawczego y > Stan ustalony
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Funkcje obserwacyjne

i Informacja
— Pofozenia zaworu, ktére jeszcze nie zosta-
fy osiggniete lub w ktérych nie uzyskano

stanu ustalonego, nie mogq by¢ pokazane.

W takim przypadku wykorzystywane sq
wartosci referencyjne.

— Jezeli aktywowano funkcje 'Aktywacja
w polozeniu kraricowym przy wartosci
mniejszej niz' (funkcja szczelnego zamy-
kania, kod 14) i jezeli zawér osiggnie
wartos¢ 'Pofozenie kraricowe dla wartosci
w mniejszej niz', to nie sq rejestrowane
wartosci pomiarowe.

Andliza krétkookresowa

Aby rozpoznaé krétkotrwate zmiany cisnie-
nia sitownika w réznych potozeniach zawo-
ru x, ustalana jest na podstawie ostatnich
wartosci pomiarowych $rednia wartosé sy-
gnatu nastawczego y dla kazdej klasy poto-
Zenia zaworu.

Ustawnik pozycyjny zapamietuje sygnat na-
stawczy y i potozenie zaworu x w pamieci
cyklicznej o pojemnosci dziesieciu wartosci
pomiarowych. Dziesie¢ ostatnich zarejestro-
wanych wartoéci pomiarowych jest wyswie-
tlanych w katalogach Sygnat nastawczy

i Potozenie zaworu.

Warunki wstepne

1. Na zastosowanym zaworze regulacyj-
nym jest zamontowany sitownik jedno-
stronnego dziatania.

2. Na zastosowanym zaworze regulacyj-
nym nie jest zamontowany wzmacniacz
pneumatyczny.

3. Zawér pracuje jako zawér regulacyiny.
4. Wykonano przebieg referencyiny, patrz
rozdziat 2.4.1.

Nastawy > Identyfikacja > Ustawnik pozy-
cyjny > Sitownik

—

. — Rodzaj konstrukji: ustawnik o dziataniu
wprost, [-/-]

- Wzmacniacz pneumatyczny: brak, [-/-]

Uruchamianie urzqdzenia

3. - Rodzaj zastosowania ! (Kod 49 - hO):
[zawér regulacyjny]

) Nastawy nie mozna wprowadzi¢ w ustawni-
ku pozycyjnym typu 3730-4. W tym przy-
padku zawsze: rodzaj zastosowania = za-
woér regulacyjny

Parametryzacja
1. Sklasyfikowaé komunikaty stanu.

Typ 3730-2/-3/-4/-5 (1.5x) i 3731-3:

Nastawy > Ustawnik pozycyjny > Nadzoro-
wanie btedéw > Klasyfikacja stanéw > Roz-
szerzona > ...

—_

. Ciénienie powietrza zasilajgcego

— Ewentualnie zmienione '

@] © @, (V) (A
— Ewentualnie niewystarczajqce:
@], © @, (V) (A)

— Duze obcigzenie: [¥)], ©, @, (V), (A)
Nieszczelnosé w uktadzie pneumatycznym
— Ewentualnie za duze: [¥)], ©, @, (V¥), (A)
— Ewentualnie wystepuje '):

@] © @, (V) (A
Sprezyny sitownika
— Duze obcigzenie: [X)], ©, ®, (¥), (A)
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Typ 3730-5 (1.6x) i 3731-5:

Nastawy > Ustawnik pozycyjny >
__ Konfiguracja diagnostyczna > Klasyfikacja

1. - Cisnienie powietrza zasilajgcego:
®] € 8 VY, A

— Nieszczelnos¢ w uktadzie pneumatycznym:

@] © @V, A
— Sprezyny sifownika: [Q)], ©, @, ¥, A

2 Nie dotyczy ustawnika pozycyjnego typu
3730-4 i typu 3730-5 (1.5x)

4.6.1 Andliza i nadzér

W przypadku zaworéw regulacyjnych ana-
liza sygnatu nastawczego rozpoczyna sie
po analizowanym okresie o dtugosci jednej
godziny. W przypadku zaworéw o dziata-
niv przetgczanym (zamknij/otwérz) anali-
za nie jest przeprowadzana.

Z poréwnania mierzonej podczas pracy za-
leznosci sygnatu nastawczego y od potoze-
nia zaworu x w odniesieniu do wykresu refe-
rencyjnego mozna odczytaé nastepujqce
zjawiska:

—  Sygnat nastawczy y przesuwa sie w dét
w poréwnaniu z wykresem referencyj-
nym z jednoczesnie rosngcym nachyle-
niem.

- Sygnat nastawczy y przesuwa sie od
pewnego stopnia otwarcia zaworu stale
w gére w poréwnaniu z wykresem refe-
rencyjnym, gdy wystgpi znaczqcy prze-
ciek w ukfadzie pneumatycznym wskutek
rozszczelnienia sie pofgczenia skrecane-
go lub pekniecia membrany. Ustawnik
pozycyjny generuje komunikat 'Niesz-
czelnoéé w uktadzie pneumatycznym!

Funkcje obserwacyjne

odpowiednia do wprowadzonej klasyfi-
kacji stanéw.

- Sygnat nastawczy y jest poczgtkowo
zgodny z wykresem referencyjnym,

a nastepnie prawie stale roénie. Swiad-
czy to o tym, ze cisnienie powietrza za-
silajgcego jest za niskie dla pokonania
catego zakresu nastawy zaworu. Ustaw-
nik pozycyiny generuje komunikat 'Ci-
$nienie powietrza zasilajgcego' odpo-
wiednio do wprowadzonej klasyfikacii
standw.

—  Sygnat nastawczy y przesuwa sie w dét
przy jednoczesnym niewielkim wzroicie
w stosunku do wykresu referencyjnego,
gdy w zaworze regulacyjnym z potoze-
niem bezpieczenstwa ,sprezyna zamy-
ka” sifa sprezyny maleje. Ustawnik po-
zycyjny generuje komunikat 'Sprezyny
sifownika' odpowiednio do wprowadzo-
nej klasyfikacji stanéw.

Diagnoza > Komunikaty stanéw > Rozszerzony

— Cisnienie powietrza zasilajgcego
— Nieszczelnosé w uktadzie pneumatycznym

— Sprezyny sifownika

i Informacja
Jezeli proces na to pozwala, wyniki funkcji
obserwacyjnych mozna sprawdzi¢ za pomo-
cq funkcji testowej, patrz rozdziat 5.1.
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Funkcje obserwacyjne

4.6.2 Kasowanie
pojedynczych
komunikatéw

Komunikaty 'Cisnienie powietrza zasilajqce-
go', 'Nieszczelnos¢ w uktadzie pneumatycz-
nym' i 'Sprezyny sifownika' kasuje sie za
pomocq polecenia 'Kasowanie "Wykresu sy-
gnatu nastawczego y - stan ustalony'" lub
'Kasowanie "Wykresu sygnatu nastawczego

y - stan ustalony — analiza krétkookresowa.

Za pomocq polecenia 'Kasowanie "Wykresu
sygnatu nastawczego y - stan ustalony'' ka-
sowane sq jednoczesnie wszystkie warfosci
pomiarowe wykresu, takze wartoéci pomia-
rowe analizy krétkookresowe;.

Za pomocq polecenia 'Kasowanie "Wykresu
sygna’ru nastawczego y - stan ustd|ony -
analiza krétkookresowa'" kasowane sq tylko
wartosci pomiarowe zapisane w katalogu
Analiza krétkookresowa.

Praca > Kasowanie

- Kasowanie "Wykresu sygnatu nastawczego y -
stan ustalony’'

— Kasowanie "Wykresu sygnatu nastawczego y -
stan ustalony - analiza krétkookresowa'
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URUCHOMIENIE

PROCES

Funkcje obserwacyjne — wykres sygnatu nastawczego y - histereza

Warunki wstepne

— Rodzaij konstrukeji: ustawnik o dziataniu wprost
- Wzmacniacz pneumatyczny: brak

- Rodzaj zastosowania: zawér regulacyjny

— Petny przebieg referencyijny, patrz rozdz. 2.4.1

N

Aktywacja odstepu czasowego |

v L
] Okreslona przez
Natychmiast uzytkownika
N

- Min. odstep czasowy

[v

Warunek przerwania testu
Zakres tolerancii histerezy

Klasyfikacja stanu
(zalecenia NAMUR NE 107)

Tarcie

Znacznie wieksze/mnieisze
w catym zakresie nastawy
Znacznie wigksze/mniejsze
w czesci zakresu nastawy

N

Klasyfikacja stanu (zalecenia NAMUR NE 107)/
protokotowanie za pomocq licznika czasu pracy

Tarcie

N

Kasowanie 'Wykresu sygnatu nastawczego y - histereza'
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Funkcje obserwacyjne

4.7 Wykres sygnatu
nastawczego y - histereza

3730-2(3730-3|3731-3|3730-4|3730-5|3731-5

'Wykres sygnatu nastawczego y - histereza'
pokazuje zaleznos¢ sygnatu nastawczego
Ay od potozenia zaworu x.

Sygnat nastawczy y jest wewnetrzng warto-
écig sygnatu nastawczego przetwornika i/p.
W zaleznosci od potozenia zaworu x sygnat
ten jest proporcjonalny do ci$nienia p,; w si-
towniku pneumatycznym.

Za pomocgq funkcji obserwacyijnej 'Sygnat
nastawczy y - histereza' mozna rozpozna¢
w ustawnikach pozycyjnych typu 3730-2/3
i 3731-3/-5 zmiane sita tarcia.

Rejestracja danych rozpoczyna sie po uru-
chomieniu testu histerezy. Test moze by¢
przeprowadzony jednorazowo (natychmia-
stowe przeprowadzenie testu) lub okresowo
po uptywie zadanej przerwy miedzy kolej-
nymi testami.

Podczas przeprowadzania testu histerezy
zmieniane sqg na chwile ponizsze parametry:

—  Poczgtek zakresu skoku/kqta obrotu
(Kod 8): 0%

- Koniec zakresu skoku/kgta obrotu
(Kod 9): 100%

- Aktywacja dolnego ograniczenia skoku/
kgta obrotu (Kod 10): wyt.

- Aktywacja gérnego ograniczenia skoku/

kgta obrotu (Kod 11): wyt.

delta y [1/5]

Diagramm Stellsignal y Hysterese
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Rys. 7:
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Diagnoza > Funkcje obserwacyjne > Wykres sygnatu nastawczego y > Histereza
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- Aktywacja potozenia kracowego, gdy
wartoéé w jest mniejsza niz (Kod 14): wyt.

- Aktywacja potozenia kracowego, gdy
wartosé w jest wieksza niz (Kod 15): wyt.

—  Zqdany czas otwierania (Kod 21):
zZmienny

— Zqdany czas zamykania (Kod 22):
zZmienny

Test rozpoczyna sie z punktu pracy zmiang
skoku ponizej jednego procenta i ustala sie
zmiane sygnatu nastawczego Ay. Zmiany
sygnatu nastawczego Ay sq przyporzqdko-
wywane odpowiednio do pofozenia zaworu
x przedziatéw potozenia zaworu (klas). Dla
kazdego przedziatu pofozenia zaworu obli-
czana jest usredniona wartoéé Ay i prezen-
towana graficznie na krzywej ,pomiar”.

i Informacja

— Jezeli test jest uruchamiany podczas pracy
w trybie obstugi recznej za pomocaq nasta-
wy '"Aktywacja odstgpu czasu' =, okreslo-
nego przez uzytkownika” i jezeli w mo-
mencie uruchomienia testu przeprowadza-
ny jest inny fest, to test histerezy jest uru-
chamiany w 30 sekund po zakorczeniu
aktywnego festu.

— Zakresy nastawy zaworu nieobjete analizg
dfugookresowq sq prezentowane jako
usrednione proste referencii.

- Jezeli w przypadku, gdy zawér znajduje
sie w gérnym lub dolnym potozeniu kran-
cowym zakresu nastawy, nie mozna
w petni przeprowadzi¢ testu histerezy,
ustawnik pozycyjny wyswietla komunikat
(komunikat ,test w punkcie pracy nie jest
mozliwy”).

Funkcje obserwacyjne

Analiza krétkookresowa

Dla uzyskania krétkookresowego przegladu
sytuacii (trendu) w katalogu Analiza krétko-
okresowa zapisanych jest dziesie¢ ostatnich
potozen zaworu x i ustalonych dla nich
zmian sygnatu nastawczego Ay.

Warunki wstepne

1. Na zastosowanym zaworze regulacyj-
nym jest zamontowany sitownik jedno-
stronnego dziatania.

2. Na zastosowanym zaworze regulacyj-
nym nie jest zamontowany wzmacniacz
pneumatyczny.

3. Zawér pracuje jako zawér regulacyjny.

4. Wykonano przebieg referencyjny, patrz
rozdziat 2.4.1.

Nastawy > Identyfikacja > Ustawnik

__ pozycyjny > Sitownik

. — Rodzaj konstrukeji: ustawnik o dziataniu
woprost, [-/-]

—_

2. — Wzmacniacz pneumatyczny: brak, [-/-]

Uruchamianie urzgdzenia

3. - Rodzaj zastosowania ! (Kod 49 - h0):
[zawér regulacyjny]

11 Nastawy nie mozna wprowadzié¢ w ustawni-
ku pozycyjnym typu 3730-4. W tym przy-
padku zawsze: rodzaj zastosowania = za-
woér regulacyjny

Parametryzacja

1. Sklasyfikowaé komunikaty stanu.

2. Okresli¢ warunki przerwania testu, patrz
rozdziat 4.7.1.

3. Okresli¢ warunki rozpoczecia testu.
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Funkcje obserwacyjne

4. Uruchomi test histerezy.
Komunikat 'Informacija o tescie' zgtasza
Jest w trakcie realizacji”. Ustawnik po-
zycyiny wyswietla naprzemiennie ,d5”
i AESt”. Wyswietlany jest zbiorczy komu-
nikat stanu W 'Kontrola funkeji'.

Typ 3730-2/-3/-4/-5 (1.5x) i 3731-3:

Nastawy > Ustawnik pozycyjny > Nadzoro-
wanie btedéw > Klasyfikacja stanéw > Roz-

__ szerzona > ...
1. Tarcie
— Znacznie wigksze w catym zakresie nastawy 1):
@l © @, (V) (A)
— Znacznie mniejsze w catym zakresie nastawy ':
@] € @, (V) (A
— Znacznie wigksze w czesci zakresu nastawy '):
@l © @, (V) (A)

— Znacznie mniejsze w czesci zakresu nasta-
wy 1 [Q)], ©, @, (¥), (A)
Typ 3730-5 (1.6x) i 3731-5:
Nastawy > Ustawnik pozycyjny >
__ Konfiguracja diagnostyczna > Klasyfikacja

1. —Tarcie: [Q)], ©, @, ¥, A

Diagnoza > Funkcje obserwacyjne > Wy-
__ kres sygnalu nastawczego y > Histereza

2. - Zakres toleranciji histerezy: od 1% do 5%, [5%]

3. — Aktywacja odstepu czasowego 2\
[definiowana przez uzytkownika],
natychmiast

— Min. odstep czasowy: od 1 do 24 h, [1 h]
4. - Uruchomienie testu
1) Nie dotyczy ustawnika pozycyjnego ty-

pu 3730-4/-5 (1.5x)

2 Nie dotyczy ustawnika pozycyjnego ty-
pu 3730-5 (1.5x) i typu 3730-x (1.6x)

i Informacja
Za pomocq polecenia 'Przerwanie przebie-
gu testu' lub przez przycisnigcie przycisku
obrotowego test mozna przerwad.

4.7.1 Andliza i nadzér

Test jest nadzorowany przez parametr
'Zakres tolerancii histerezy':

- Jezeli podczas testu pofozenie zaworu x
wykroczy poza 'Zakres tolerancii histere-
zy', to test jest natychmiast przerywany,
a ustawnik pozycyjny przechodzi do
pracy w trybie regulacyjnym.

- Jezeli wartos¢ zadana Aw ulegnie zmia-
nie wigkszej niz 'Zakres tolerancji histe-
rezy', o test zostaje przerwany i jest
uruchamiany po okresie oczekiwania
30 sekund w nowym punkcie pracy.
Jezeli takze fen test zostanie przerwany
z powodu zmiany wartosci zadanej Aw,
to zostanie on ponownie uruchomiony
w osiggniefym punkcie pracy po okresie
oczekiwania 60 s.

Taka procedura moze zostaé powtérzo-
na maks. dziesigciokrotnie, przy czym
czas oczekiwania wydtuza sie za kaz-
dym razem o 30 s (30 s x liczba powté-
rzen). Po dziesigtym przerwaniu testu
zachowywany jest zdefiniowany para-
metr, Min. odstep czasu'.

Jezeli analiza histerezy wskazuje na btad
Jarcie” lub "przeciek zewnetrzny”, to
ustawnik pozycyiny generuje odpowiedni
komunikat.
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Diagnoza > Komunikat stanu > Rozszerzony

Funkcje obserwacyjne

Praca > Kasowanie

- Tarcie !

11 Nie dotyczy ustawnika pozycyjnego
typu 3730-4/-5 (1.5x)

i Informacja
Jezeli proces na to pozwala, wyniki funkcji
obserwacyjnych mozna sprawdzi¢ za pomo-
cq funkcji testowej, patrz rozdziat 5.2.

4.7.2 Kasowanie
pojedynczych
komunikatéw

Komunikaty 'Tarcie' i 'Nieszczelno$é w ukta-
dzie pneumatycznym' kasuje sie za pomocg
polecenia 'Kasowanie "Wykresu sygnatu na-
stawczego y - histereza'" lub 'Kasowanie
"Wykresu sygnatu nastawczego y - histereza
— analiza krétkookresowa'".

Za pomocq polecenia 'Kasowanie "'Wykresu
sygnatu nastawczego y - histereza'' kasowa-
ne sq jednoczesnie wszystkie wartosci po-
miarowe wykresu, takze wartosci pomiaro-
we analizy krétkookresowe;.

Za pomocgq polecenia 'Kasowanie 'Wykresu
sygnatu nastawczego y - histereza - analiza
krétkookresowa'" kasowane sq tylko wartosci
pomiarowe zapisane w katalogu Analiza
krétkookresowa.

— Kasowanie "Wykresu sygnatu nastawczego y -
histereza'

— Kasowanie "Wykresu sygnatu nastawczego y -
histereza — analiza krétkookresowa!
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Funkcje obserwacyjne - trend pofozenia kraricowego

URUCHOMIENIE

PROCES

wa

Warunek wstepny
- Aktywacja pofozenia krarficowego, gdy

rto$é w jest mniejsza niz: [wh.]

N

Warto$é progowa dla rejestrowania wartosci,
warto$é graniczna punktu zerowego

[v

Nastawy komunikatéw alarmowych (NE 107)

Trend potozenia kraricowego

x [%)]

t[s]

Petny przebieg referencyjny?
Rozdziat 2.4.1

< NIE | 7ak
v
Pierwszy punkt >
zerowy = Pézniejsze wzorcowanie punkiu
Wartosé zerowego za pomocq kodu 6 - ZP
referencyjna
&

Wzorcowanie
punku zerowego

Przesuniecie punktu zerowego stale w dét/w gére
warto$é $rednia powyzej/ponizej wykresu
referencyjnego

zmieniony punkt zerowy - wartos¢ érednia powyzej/
ponizej wykresu referencyjnego

¥

protokotowan

Klasyfikacja stanu (zalecenia NAMUR NE 107)/

ie za pomocgq licznika czasu pracy

Przebieg potozenia kraricowego

[v v
Kasowanie Kasowanie
'Dolnego potozenia kraricowego — "Trendu dolnego pofozenia
wartosci referencyine' kraricowego'
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4.8 Trend potozenia
kraricowego

3730-2(3730-3(3731-3|3730-4|3730-5|3731-5

Dzigki funkcji 'Trend potozenia kraricowego'
mozna stwierdzié¢ zaréwno zmiane punktu
zerowego, jak i powolne przesuwanie sie
punktu zerowego z powodu zuzycia gniaz-
da i grzyba lub z powodu zanieczyszczer.

Jezeli uruchomiona jest funkcja szczelnego
zamykania (Kod 14), to zapis danych pro-
wadzony jest w tle niezaleznie od wybrane-
go trybu pracy. Nie ma koniecznosci uru-
chamiania funkeiji zapisywania danych.
Przebieg potozenia kraricowego rejestruje
podczas zblizania sie do dolnego pofozenia

Funkcje obserwacyjne

krancowego potozenie zaworu x i sygnat
nastawczy y wraz ze stemplem czasowym
licznika czasu pracy. Nowe zarejestrowane
potozenie zaworu jest poréwnywane z ostat-
nim zapisanym punktem zerowym. Jezeli
potozenie zaworu rézni sie od ostatniej war-
toéci o "'Warto$é progowq dla rejestrowania
wartosci' to zapisywane sq dane nowego
punktu zerowego.

Zapisane w pamieci pofozenia zaworu

w dolnym pofozeniu kraricowym sq prezen-
towane graficznie za pomocq liczby pomia-
réw.

Ustawnik pozycyjny zapisuje potozenia za-
woru w pamieci cyklicznej o pojemnosci 30
wartosci pomiaréw. Ostatnie zapisane war-
toéci pomiarowe znajdujg sie w katalogu
Dolne potozenie kraricowe.

x [%, Endlagentrend

Endlagentrend

Referenz

+ + + + + + + + +
2 4 6 8 10 12 14 16 18

Rys. 8:

Diagnoza > Funkcje obserwacyjne > Trend potozenia kraricowego

+ + + + t + +
22 24 26 28 30 32 34
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Funkcje obserwacyjne

Parametryzacja

1. Uruchomi¢ funkcje szczelnego zamyka-
nia.

2. Wprowadzi¢ warunki zapamietywania

dla wartosci referencyjnej i punktu zero-
wego, patrz rozdziat 4.8.1.

3. Sklasyfikowa¢ komunikaty stanu.

Nastawy > Ustawnik pozycyjny > Wartosé
zadana

—_

. — Aktywacja pofozenia kraricowego, gdy
warto$é w jest mniejsza niz (Kod 14): [wi.]
— Potozenie kraricowe, gdy wartosé w jest
mniejsza niz (Kod 14): 0,0% do 49,9%,
[1,0%]

Diagnoza > Funkcje obserwacyjne > Trend
potozenia kraricowego

N

od 0,10% do 5,00%, [0,25%]

Nastawy > Ustawnik pozycyjny > Nadzoro-
wanie bledéw

— Warto$é progowa dla rejestrowania wartosci 1):

— Warto$¢ graniczna nadzorowania punktu
zerowego (Kod 48 — d5):
0,0% do 100,0%, [5,0%]

Typ 3730-2/-3/-4/-5 (1.5x) i 3731-3:

Nastawy > Ustawnik pozycyjny > Nadzoro-
wanie btedéw > Klasyfikacja stanéw > Roz-
__ szerzona > ...

3. Trend potozenia kraricowego

— Przesuwanie punktu zerowego stale w dét,
wartosé srednia powyzej wykresu referen-

cyinego: [®)], ©, @, (¥), (A)

— Przesuwanie punktu zerowego stale do gé-
ry, warto$¢ $rednia powyzej wykresu refe-

rencyjnego: [X)], €, @, (V), (A)

— Naprzemienny punkty zerowy - warto$é
srednia powyzej wykresu referencyjnego:
@] ©, @, (V) (A)

— Przesuwanie punkiu zerowego stale w dét,
warto$¢ $rednia ponizej wykresu referencyj-

nego: [®)], €, @, (¥), (A)

— Przesuwanie punktu zerowego stale do gé-
ry, warto$¢ srednia ponizej wykresu refe-

rencyjnego: [Q)], ©, @, (V), (A)

— Naprzemienny punkty zerowy - wartosé
srednia ponizej wykresu referencyjnego:

@] € 8 Y,(¥), (A
Typ 3730-5 (1.6x) i 3731-5:

Nastawy > Ustawnik pozycyjny > Konfigu-
__ racja diagnostyczna > Klasyfikacja

3. - Trend pofozenia kraricowego:

® €8 Y, A

11 Nie dotyczy ustawnika pozycyjnego typu
3730-4

4.8.1 Andliza i nadzér

Andliza histogramu rozpoczyna sie bezpo-
$rednio po przelgczeniu na prace w trybie
recznym lub automatycznym.

Do oceny trendu pozycji kraricowej koniecz-
na jest rejestracja referencyjnego punktu ze-
rowego. Jest on ustalany podczas przebiegu
referencyinego, patrz rozdziat 2.4.1. Jezeli
przebieg referencyiny nie zostat przeprowa-
dzony, to jako wartos¢ referencyjna stuzy
punkt zerowy osiggniety po raz pierwszy.
Na diagramie 'Trend pofozenia krancowe-
go' wartos¢ referencyjna przedstawiona jest
jako linia prosta.
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i Informacja
Jezeli wartos¢ referencyjna zostata skasowa-
na (polecenie 'Kasowanie 'Dolnego potoze-
nia kraricowego - wartosci referencyjne",
patrz rozdziat 3.2.1), wéwczas jako nowa
wartosé referencyjna punkt zerowy osiggnie-
ty pierwszy raz po skasowaniu wartosci
przyjmowany jest tylko wtedy, gdy jego
wartosé nie jest wyzsza od 'Wartosci gra-
nicznej punktu zerowego'.

Jezeli analiza trendu potozenia kraricowego
wskazuje na bfad, to ustawnik pozycyjny
generuje komunikat 'Trend potozenia kran-
cowego' odpowiednio do wprowadzonej
klasyfikacji stanéw.

Diagnoza > Komunikaty stanéw > Rozszerzony

— Trend potozenia kraAcowego

4.8.2 Kasowanie
pojedynczych
komunikatéw

Komunikat 'Trend potozenia kraricowego'

i wartoéci pomiarowe trendu potozenia
kraricowego kasuje sie za pomocq polecenia
'Kasowanie 'Dolnego trendu potozenia kran-
cowego'".

Referencyjny punkt zerowy mozna skasowaé
za pomocq polecenia 'Kasowanie 'Dolnego
potozenia kraricowego - wartosci
referencyjne'".

Funkcje obserwacyjne

Praca > Kasowanie

— Kasowanie 'Trendu dolnego potozenia
kracowego'

— Kasowanie 'Dolnego potozenia krancowego —
wartosci referencyjne’
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Funkcje testowe - sygnat nastawczy y - stan ustalony

5 Funkcje testowe

Ze wzgledéw bezpieczenstwa funkcje testo-
we mozna uruchamiaé tylko wtedy, gdy
ustawnik pracuje w trybie obstugi reczne;.

O WSKAZOWKA

Podczas funkcji testowych zawdr regulacyjny
pokonuje zadany zakres nastawy. Przed
rozpoczeciem testu nalezy sie upewni¢, ze
instalacja i proces dopuszczajq pokonanie
cafego zakresu roboczego.

Funkcije testowe dostarczajq informaciji o ak-
tualnym stanie zaworu regulacyjnego,

o ewentualnych btedach i wspomagajg po-
szukiwanie btedéw oraz planowanie zabie-
géw konserwacyjnych.

Podczas przeprowadzania testéw zmieniane
sq na chwile ponizsze parametry:

Poczqtek zakresu skoku/kata obrotu
(Kod 8): 0%

Koniec zakresu skoku/kata obrotu

(Kod 9): 100%

Aktywacja dolnego ograniczenia skoku/
kata obrotu (Kod 10): wyt.

Aktywacja gérnego ograniczenia skoku/
kata obrotu (Kod 11): wyt.

Aktywacja potozenia kracowego, gdy
warto$é w jest mniejsza niz (Kod 14):
wyt.

Aktywacja potozenia kracowego, gdy
warto$é w jest wieksza niz (Kod 15):

Wybér charakterystyki (Kod 20): liniowa
Zqdany czas otwierania (Kod 21):
zZmienny

Zqdany czas zamykania (Kod 22):
zZmienny

y [1/s] Diagramm Stellsignal y Station&r

8000

70001

60001

50001+

4000+

30001

20004

1000+

Referenz

v) —@— Wiederholung

[1}

S 10 {5 20 25 30 35 40 45 50 55 60

Rys. 9:

Diagnoza > Funkcje testowe > Sygnat nastawczy y - stan ustalony

70 75 8 8 9 95 100
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Warunki wstepne

— Rodzaj konstrukeji: ustawnik

o dziataniv wprost

- Wzmacniacz pneumatyczny: brak

Funkcje testowe

w
& - Zqdany tryb pracy: obstuga reczna
=
o v
T - .
] Klasyfikacja stanu (zalecenia NAMUR NE 107)
=
> Ciénienie S Nieszczelnosé
powietrza ey w uktadzie
e sitownika
zasilajgcego pneumatycznym
N
Uruchomienie festu
Petny przebieg NIE >
referencyjny?
patrz rozdz. 2.4.1
TAK . --
3 Pierwszy test = wartos¢
referencyina
Uruchomienie festu
N2
Andliza testu
5 |
[y
E
>
=
N I . . . B N . 2z
}é, Cisnienie powietrza zasilajgcego: | Sprezyny sitownika: | Nieszczelnos¢
@ Ewentualnie zmienione | Ewentualnie zmniejszona | ¥ uktodzie
= Ewentualnie niewystarczajqee | sztywnoéé sprezyn/ | Pneumatycznym
Duze obcigzenie napiecie wstepne Ewentualnie nadmierna
Duze obcigzenie Ewentualnie wystepuje
2 N2 N

Klasyfikacja stanu (zalecenia NAMUR NE 107)/
protokotowanie za pomocq licznika czasu pracy

Cisnienie Sorezyn Nieszczelnosé
powietrza .p W Y w ukfadzie
s sitownika
zasilajgcego pneumatycznym
v v v

Kasowanie "Wykresu sygnatu nastawczego y - stan ustalony —

wartosci pomiarowe'
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Funkcje testowe

5.1 Sygnal nastawczy y - stan

ustalony

3730-2(3730-3|3731-3|3730-4|3730-5|3731-5

Funkcja testowa 'Sygnat nastawczy y - stan
ustalony' umozliwia dokfadniejsze spraw-
dzenie wynikéw funkciji obserwacyjnych
"Wykres sygnatu nastawczego y - stan usta-
lony' (patrz rozdziat 4.6). Oprécz nieprawi-
dtowego ciénienia powietrza zasilajgcego
w ukfadzie pneumatycznym mozna rozpo-
znaé takze nieprawidtowy stan sprezyn si-
townika.

Test uruchamia sie podczas pracy w trybie
obstugi reczne;.

W trakcie testu zawér przyjmuje w zakresie
nastawy rézne potozenia zadane na state.
Dla kazdego pofozenia zaworu x ustala sie
sygnat nastawczy y i poréwnuje z wykresem
referencyjnym.

Zarejestrowane wartosci sq przedstawiane
na wykresie sygnatu nastawczego y natozo-
nego na wykres pofozenia zaworu x (wykres
Jpowtdrzenie”).

Warunki wstepne

1. Na zastosowanym zaworze regulacyj-
nym jest zamontowany sitownik jedno-
stronnego dziatania.

2. Na zastosowanym zaworze regulacyj-
nym nie jest zamontowany wzmacniacz
pneumatyczny.

3. Wykonano przebieg referencyiny, patrz
rozdziat 2.4.1.

Jezeli w momencie uruchamiania testu
w ustawniku pozycyjnym nie sq zapisa-
ne zadne wykresy referencyijne, fo jako
referencyjne wykorzystywane sq dane
uzyskane podczas pierwszego przebie-
gu festowego.

Nastawy > Identyfikacja > Ustawnik
pozycyijny > Sitownik

1. - Rodzaj konstrukeji: ustawnik o dziataniv
wprost, [-/-]

2. — Wzmacniacz pneumatyczny: brak, [-/-]

Parametryzacja
1. Zmieni¢ tryb pracy na 'Obstuga reczna'.
2. Sklasyfikowa¢ komunikaty stanu.
3. Uruchomié test.
Komunikat 'Informacija o tescie' zgtasza
Jlest w trakcie realizacji”. Ustawnik po-
zycy|ny wys'wieﬂa naprzemiennie Ld1
i MESt”.
Wyswietlany jest zbiorczy komunikat
stanu W 'Kontrola Funkc]i'.

Praca > Tryb pracy !

1. Zqdany tryb pracy (Kod 0): obstuga reczna

Typ 3730-2/-3/-4/-5 (1.5x) i 3731-3:

Nastawy > Ustawnik pozycyjny > Nadzoro-
wanie btedéw > Klasyfikacja stanéw > Roz-
__ szerzona > ...

2. Cisnienie powietrza zasilajgcego
— Ewentualnie zmienione (TEST):
@l © @, (V) (A)
— Ewentualnie niewystarczajqce (TEST):
@], © @, (V) (A)
— Duze obcigzenie (TEST):
@l © @, (V) (A)
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Nieszczelnosé w ukfadzie pneumatycznym
— Ewentualnie wystepuje (TEST):
(@] © @, (V) (A

— Ewentualnie za duze (TEST):
@] ©, @, (V) (A

Sprezyny sitownika

— Ewentualnie zmniejszona sztywnosé spre-
zyn (zuzycie sprezyn) (TEST):
(@] ©, @, (V) (A

- Ewentualnie zmniejszone wstepne napiecie

sprezyn (TEST): [Q)], ©, @, (¥), (A)
— Duze obcigzenie (TEST):
®] ©, @, (V) (A)
Typ 3730-5 (1.6x) i 3731-5:

Nastawy > Ustawnik pozycyjny > Konfigu-
__ racja diagnostyczna > Klasyfikacja

2. - Cisnienie powietrza zasilajgcego:
@] €8, VY, A
— Nieszczelnos¢ w uktadzie pneumatycznym:
@] €8V, A
- Sprezyny sifownika: [Q)], ©, @, ¥, A

3. Uruchomienie festu

1} Ustawnik pozycyjny typu 3730-4/-5, 3731-
5: Praca > Tryb pracy > Ustawnik pozycyiny
(AO, TRD).

i Informacja
Za pomocq polecenia 'Przerwanie przebie-
gu festu' lub przez przycisniecie przycisku
obrotowego test mozna przerwad.

Po przerwaniu testu ustawnik pozycyjny po-
wraca do pracy w trybie obstugi recznej.
W programie TROVIS-VIEW wyswietlane sq
informacije dotyczqce testu i jego przebieg.

Funkcje testowe

Po zakoriczeniu festy komunikat 'Informacja
o tescie' zgtasza ,Test zakoriczony”.

i Informacja
Kazdy nastepny test powoduje nadpisanie
poprzednich wartosci pomiarowych (wykres
Jpowtdrzenie”).

5.1.1 Andliza i nadzér

Z poréwnania mierzonej podczas testu za-
leznosci sygnatu nastawczego y od potoze-
nia zaworu x w odniesieniu do wykresu refe-
rencyjnego mozna odczytaé nastepujqce
zjawiska:

—  Sygnat nastawczy y przesuwa sie w dét
w poréwnaniu z wykresem referencyj-
nym z jednoczesnie rosngcym nachyle-
niem.

- Sygnat nastawczy y przesuwa sie od
pewnego stopnia otwarcia zaworu stale
w gére w poréwnaniu z wykresem refe-
rencyjnym, gdy wystqpi znaczqcy prze-
ciek w ukladzie pneumatycznym wskutek
rozszczelnienia sie pofgczenia skrecane-
go lub pekniecia membrany. Ustawnik
pozycyjny generuje komunikat 'Niesz-
czelnosé w uktadzie pneumatycznym!'
odpowiednia do wprowadzonej klasyfi-
kacji stanéw.

- Sygnat nastawczy y jest poczgtkowo
zgodny z wykresem referencyjnym,
a nastepnie prawie stale roénie. Swiad-
czy to o tym, ze cisnienie powietrza za-
silajgcego jest za niskie dla pokonania
catego zakresu nastawy zaworu. Ustaw-
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Funkcje testowe

nik pozycyjny generuje komunikat 'Ci-
$nienie powietrza zasilajgcego' odpo-
wiednio do wprowadzonej klasyfikacji
stanéw.

- Sygnat nastawczy y przesuwa sie w dét
przy jednoczesnym niewielkim wzroscie
w stosunku do wykresu referencyjnego,
gdy w zaworze regulacyjnym z potoze-
niem bezpieczerstwa ,sprezyna zamy-
ka” sita sprezyny maleje. Ustawnik po-
zycyjny generuje komunikat 'Sprezyny
sifownika' odpowiednio do wprowadzo-
nej klasyfikacji stanéw.

Diagnoza > Komunikaty stanéw > Rozszerzony

— Cisnienie powietrza zasilajgcego
— Nieszczelnos¢ w uktadzie pneumatycznym

— Sprezyny sitownika

5.1.2 Kasowanie
pojedynczych
komunikatéw

Parametry diagnostyczne i analize danych
pomiarowych funkcji testowej 'Sygnat na-
stawczy y - stan ustalony' mozna skasowaé
za pomocq polecenia 'Kasowanie wykresu
sygnatu nastawczego y - stan ustalony —
wartosci pomiarowe'.

Praca > Kasowanie

— Kasowanie "Wykresu sygnatu nastawczego y -
stan ustalony — wartosci pomiarowe'
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URUCHOMIENIE

TRYB RECZNY (TEST)

Funkcje testowe - sygnat nastawczy y - histereza

Warunki wstepne

— Rodzaij konstrukeji: ustawnik
o dziataniu wprost

- Wzmacniacz pneumatyczny: brak
— Zqdany tryb pracy: obstuga reczna
|v

Warunek przerwania testu
Zakres tolerancii histerezy

Klasyfikacja stanu (zalecenia NAMUR NE 107)
Tarcie

¥
Uruchomienie festu
N2
Petny przebieg NIE >

referencyjny, patrz
rozdz. 2.4.12

TAK
N

Pierwszy test =

wartfoé¢ referencyjna

Uruchomienie testu

N

Andliza testu |

Tarcie:

nastawy

nastawy
N2

Klasyfikacja stanu (zalecenia NAMUR NE 107)/
protokotowanie za pomocq licznika czasu pracy

Tarcie

N

Znacznie wigksze/mniejsze w catym zakresie

Znacznie wieksze/mniejsze w czesci zakresu

Kasowanie 'Wykresu sygnatu nastawczego y - histereza — wartosci pomiarowe'
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Funkcje testowe

5.2 Sygnat nastawczy y -
histereza

3730-2(3730-3|3731-3|3730-4|3730-5|3731-5

Funkcja testowa umozliwia doktadniejsze
sprawdzenie wynikéw funkcji obserwacyjnej
'Wykres sygnatu nastawczego y - histereza'
(patrz rozdziat 4.7). Mozna rozpoznaé
zmiany tarcia.

Test uruchamia sie podczas pracy w trybie
obstugi reczne;.

W trakcie testu zawér przyjmuje w zakresie
nastawy rézne pofozenia zadane na state.
W kazdym osiggnigtym pofozeniu zaworu
przeprowadzana jest zmiana skoku ponizej
jednego procenta o charakterze funkcji ram-
py oraz ustalana zmiana sygnatu nastaw-
czego Ay i poréwnywana z zarejestrowany-

mi warto$ciami referencyjnymi. Zarejestro-
wane wartosci pomiarowe sq prezentowane
na wykresie zmiany sygnatu nastawczego
Ay natozonej na pofozenie zaworu x.

Warunki wstepne

1. Na zastosowanym zaworze regulacyj-
nym jest zamontowany sitownik jedno-
stronnego dziatania.

2. Na zastosowanym zaworze regulacyj-
nym nie jest zamontowany wzmacniacz
pneumatyczny.

3. Zapisany zostat wykres referencyijny,
patrz rozdziat 2.4.1.
Jezeli w momencie uruchamiania testu
w ustawniku pozycyjnym nie sq zapisa-
ne zadne wykresy referencyijne, to jako
referencyjne wykorzystywane sq dane
uzyskane podczas pierwszego przebie-
gu testowego.

delta y [1/s]

Diagramm Stellsignal y Hysterese

500

450

4004

350

300

250

200

150

100

509

\J Referenz

~¥) ——— Wiederholung

0 t + t + - + + + + +
5 10 15 20 25 30 35 40 45 50

Rys. 10:

+ +
55 60

Diagnoza > Funkcje testowe > Sygnat nastawczy y - histereza
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Nastawy > Identyfikacja > Ustawnik
__ pozycyjny > Sitownik

Funkcije testowe

Diagnoza > Funkcje obserwacyjne > Wykres
. sygnatu nastawczego y > Histereza

1. — Rodzaj konstrukcji: ustawnik o dziataniu
wprost, [-/-]

2. — Wzmacniacz pneumatyczny: brak, [-/-]

Parametryzacja
1. Zmieni¢ tryb pracy na 'Obstuga reczna'.
2. Sklasyfikowa¢ komunikaty stanu.

3. Okresli¢ warunki przerwania festu, patrz
rozdziat 5.2.1.

4. Uruchomié fest.
Komunikat 'Informacija o tescie' zgtasza
JTest w trakcie realizacji”. Ustawnik po-
zycyjny wy$wietla naprzemiennie ,d2”
i HESH”.
Wyswietlany jest zbiorczy komunikat sta-
nu W 'Kontrola funkcji'.

Praca > Tryb pracy !

1. - Zgdany tryb pracy (Kod 0): obstuga reczna

Typ 3730-2/-3/-4/-5 (1.5x) i 3731-3:

Nastawy > Ustawnik pozycyjny >
Nadzorowanie btedéw > Klasyfikacja
__ stanéw > Rozszerzona > ...

2. Tarcie

— Znacznie wigksze/mniejsze w catym zakre-

sie nastawy (TEST) 2: [®)], ©, @, (V), (A)

- Znacznie wieksze/mniejsze w czesci zakre-

su nastawy (TEST)2: [®)], ©, @, (), (A)
Typ 3730-5 (1.6x) i 3731-5:

Nastawy > Ustawnik pozycyjny >
__ Konfiguracja diagnostyczna > Klasyfikacja

2. —Tarcie: [Q)], ©, @, V¥V, A

3. — Zakres tolerancii histerezy: od 1,0% do
5,0%, [5,0%]

Diagnoza > Funkcje testowe > Sygnat na-
__ stawczy y - histereza

4. - Uruchomienie testu

1) Ustawnik pozycyjny typu 3730-4/-5, 3731-
5: Praca > Tryb pracy > Ustawnik pozycyiny
(AO, TRD).

2 Ustawnik pozycyjny typu 3730-4/-5 (1.5x):
odpowiednio dwa osobne parametry: 'wiek-
sze... (TEST)' i 'mniejsze... (TEST)'

i Informacja
Za pomocq polecenia 'Przerwanie przebie-
gu festu' lub przez przycisniecie przycisku
obrotowego test mozna przerwad.

Po przerwaniu testu ustawnik pozycyjny po-
wraca do pracy w trybie obstugi recznej.

W programie TROVIS-VIEW wyswietlane sq
informacije dotyczqce testu i jego przebieg.

Po zakoriczeniu testy komunikat 'Informacja
o teicie' zgtasza ,Test zakoriczony”.

5.2.1 Andliza i nadzér

Test jest przerywany, gdy nie osiggnieto po-
tozenia zaworu lub gdy nastgpito wyjicie
poza 'Zakres tolerancji histerezy'.

- Jezeli podczas testu pofozenie zaworu x
wykroczy poza 'Zakres tolerancii histere-
zy', to fest jest natychmiast przerywany,
a ustawnik pozycyjny przechodzi do
pracy w trybie regulacyjnym.
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Funkcje testowe

- Jezeli wartoé¢ zadana Aw ulegnie zmia-
nie wiekszej niz 'Zakres tolerancii histe-
rezy', to test zostaje przerwany i jest
uruchamiany po okresie oczekiwania
30 sekund w nowym punkcie pracy.

- Jezeli takze ten test zostanie przerwany
z powodu zmiany wartosci zadanej Aw,
to zostanie on ponownie uruchomiony
w osiggnietym punkcie pracy po okresie
oczekiwania 60 s.

— Taka procedura moze zostaé powtérzo-
na maks. dziesieciokrotnie, przy czym
czas oczekiwania wydtuza sie za kaz-
dym razem o 30 s (30 s x liczba powté-
rzen). Po dziesigtym przerwaniu testu
zachowywany jest zdefiniowany para-
metr,Min. odlegto$¢ czasowa'.

Jezeli analiza histerezy wskazuje na bfqd
Jarcie”, to ustawnik pozycyjny generuje od-
powiedni komunikat.

Diagnoza > Komunikat stanu > Rozszerzony

— Tarcie

5.2.2 Kasowanie
pojedynczych
komunikatéw

Parametry diagnostyczne i analize danych
pomiarowych funkcji testowej 'Sygnat na-
stawczy y - histereza' mozna skasowaé za
pomocq polecenia 'Kasowanie wykresu sy-
gnatu nastawczego y - histereza — wartosci
pomiarowe'.

Praca > Kasowanie

- Kasowanie "Wykresu sygnatu nastawczego y -
histereza — wartoci pomiarowe'
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5.3 Charakterystyka statyczna

3730-2|3730-3|3731-3|3730-4|3730-5{3731-5

Statyczna regulacja zaworu podlega wpty-
wowi histerezy tarcia i elastycznych proce-
séw w uszczelnieniv dfawnicy stuzgcych za-
chowaniu szczelnoci na trzpieniu zaworu.

Test uruchamia sie podczas pracy w trybie
obstugi reczne;.

W zdefiniowanym zakresie testowym ('Po-
czqgtek' i 'Koniec') ustawnik pozycyjny poda-
je wartosé zadang w matych skokach i reje-
struje w kazdym przypadku odpowiedz po-
fozenia zaworu x po okreélonym 'Czasie
oczekiwania po wykonaniu skoku'. Ustawnik
pozycyjny okresla wysokosé¢ skoku na pod-
stawie zdefiniowanego zakresu testowego

Funkcje testowe

i liczby zmierzonych wartosci ('Liczba do
odwrécenia'). W obrebie zakresu testowego
rejestrowana jest gatqz wznoszqca i opada-
jaca. Odpowiedz potozenia zaworu x na
zmiane wartosci zadanej Aw przedstawiona
jest w postaci wykresu.

Strefa martwa jest rejestrowana i analizowa-

na w ustawniku pozycyjnym przy wysokosci

skoku < 0,2%:

- 'Minimalna strefa martwa': minimalna
zmiana wartosci zadanej wywotujgca
minimalny skok

- 'Srednia strefa martwa': $rednia zmiana
wartoéci zadanej wywotujgca minimalny

skok

- 'Maksymalna strefa martwa': maksymal-
na zmiana wartosci zadanej wywotujg-
ca minimalny skok

x [%] Statische Kennlinie

53.0

515+ /

Statische Kennlinie

49.0 + + + t }
49.0 495 50.0 50.5 51.0 51.5

Rys. 11: Diagnoza > Funkcje testowe > Charakterystyka statyczna

+ + w [%]
52.0 52.5 53.0
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Funkcje testowe

Za ,strefe martwg” uznaije sie réznice warto-
éci zadanej w wywotujgeg minimalng zmia-
ne pofozenia zaworu x.

Parametryzacja
1. Zmieni¢ tryb pracy na 'Obstuga reczna'.
2. Okresli¢ parametry testu.

3. Uruchomié test.
Komunikat 'Informacja o teicie' zgtasza
Jest w trakcie realizacji”. Ustawnik po-
zycyiny wyswietla naprzemiennie ,d3”
i ESt”. Wyswietlany jest zbiorczy komu-
nikat stanu W 'Kontrola funkeji'.

Praca > Tryb pracy !

—_

. = Zgdany tryb pracy (Kod 0): obstuga reczna
Diagnoza > Funkcje testowe > Charaktery-
__ styka statyczna
. — Poczgtek: od 0,0 do 100,0%, [50,0%]
— Koniec: od 0,0% do 100,0%, [52,0%]

— Czas oczekiwania po wykonaniu skoku:
0od 0,1 5do 25,05, [1,05]

— Liczba punktéw pomiarowych do zmiany
kierunku: od 1 do 50, [50]

3. — Uruchomienie testu

N

11 Ustawnik pozycyiny typu 3730-4/-5, 3731-
5: Praca > Tryb pracy > Ustawnik pozycyiny
(AO, TRD).

i Informacja
Za pomocq polecenia 'Przerwanie przebie-
gu testu' lub przez przycisniecie przycisku
obrotowego test mozna przerwad.

Po przerwaniu testu ustawnik pozycyjny po-
wraca do pracy w trybie obstugi recznej.

W programie TROVIS-VIEW wyswietlane sq
informacije dotyczqce festu i jego przebieg.

Po zakoriczeniu festu komunikat 'Informacja
o teicie' zgtasza ,Test nie jest realizowany”.

5.3.1 Kasowanie
pojedynczych
komunikatéw

Nie mozna skasowaé pojedynczych para-
metréw diagnostycznych i wartoéci pomiaro-
wych.
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Funkecje testowa - test skoku czesciowego (PST)

Nastawy skoku: poczatek skoku, koniec skoku, granica tolerancii skoku, czas
uspokojenia przed rozpoczeciem skoku, czas oczekiwania po wykonaniu skoku, czas

odczyty, liczba skokéw

Uruchomienie funkcji rampy

v
v v
Nie Tak
x[%] x[%]
N2
100 Czas realizacji funkeji rampy 100
o (rosnqco) %
Czas realizacji funkeji rampy
(malejgco)
t[s] t[s]
v
Warunki przerwania
m Maks. czas trwania » Zakres tolerancji dla
E q w7 Wartos¢ nadzorowana o
E testu okreslony przez ~ Wartos¢ nadzorowana x akls testu skoku czesciowego
= uzytkownika Y
o
= Klasyfikacja stanu (zalecenia NAMUR NE 107)
=2 Z
= Test skoku czesciowego (PST)/Test skoku pefnego (FST)
N
Przestrzegaé warunkéw uruchomienia
testu (patrz strona 78 i strona 79)!
[v
Czas testu au-
tomatycznego
v [v
I Zgdany tryb realizacji festu PST I
[v [v
PST
PST reczn
eczny automatyczny *
 Przskroczony maks. Odchylenie
czas frwania festu v Sygnat nastawczy wzrést polozenia zaworu
lub | Wartos¢ iadaj powyzej wartosci jest wigksze niz
zawbr rie poruszyt sig | polozeniu zawory warosla U — referencyine] zadane{ dla | zokres folerancii dia
do uplywu maks, ponad warlosé = nadzorowania sygnafu | festu skoku
czasu rozruchu nadzorowang x esiu deltay czesciowego (PST)
v v [v v v v
Pierwszy test PST po parametryzacii -
Inne przyczyny przerwania testu: zadziatat zawér wartoéé referencyinu Inne przyczyny przerwania festu: zadziatat zawér
elektromagnetyczny/uruchomiona zostata funkcja lek uruchomiona zostata funkcja
wymuszonego odpowiefrzania; za niskie ciénienie ¢ wymuszonego odpowiefrzania; za niskie ciénienie
powietrza zasilajgcego; za duze tarcie; za wysoka powietrza zasilajgcego; za duze tarcie; za wysoka
wartoé¢ poczatku skoku; zmiana wartosci zadanej; za T ) warto¢ poczatku skoku; zmiana wartosci zadanej; za
mate natezenie pradu. Uruchomienie ko|e|nych mate natezenie pradu.
0 testéw PST
g v| v v [v v | |v
-3
& : N . .
E Analiza (zalecenia NAMUR NE 107)/protokotowanie za pomocq licznika czasu pracy
= Test skoku czesciowego (PST)/Test skoku petnego (FST)

[v

Kasowanie testu PST

* UWAGA! W przypadku realizacji testu za pomocq sterowania zegarowego ustawnik pozycyiny jest zabezpieczony przed zapisem danych (na miejscu i za pomocq oprogramowania).
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Funkecje testowa - test skoku czesciowego (PST)

Warunki poczgtkowe testu PST w przypadku zastosowania =
"zawér o dziataniv przetgczanym (zamknij/otwérz)"

Tryb pracy
N2 N2 N2
ZABEZPIE-
CZONY AUTO MAN
w < 'Warto$é o w > "Warto$é
. 25% .
graniczna po- <w> graniczna po-
tozenia bez- 50% fozenia bez-
pieczeristwa' ° pieczeristwa'
| | v
| Tryb testu PST | | Tryb testu PST |
N N N N2 N2 N
PST PST PST
PST auto- auto- PST PST auto-
recz- ma- ma- recz- recz- ma-
ny tycz- tycz- ny ny tycz-
ny ny ny
T T
\b At>6s t [5] d’
Brak mozliwo- Brak mozliwo-
$ci przepro- $ci przepro-
wadzenia te- wadzenia fe-
stu PST stu PST
N2 N N2 N N2
Brak mozliwo- Mozna przeprowadzié test PST
$ci przepro-
wadzenia te- 1,3,4) 1,2,3,4) 1,2,3) 1,3)
stu PST
v NZ | N | N | NZ | N N

Potozenie bezpieczeristwa si-
fownika (tryb pracy: pofozenie
bezpieczenstwa)

Punkt pracy/potfozenie zaworu odpowiednio do wartosci zadanej

1) Jednorazowe uruchomienie testu PST

2 Jednorazowe uruchomienie testu PST z zachowaniem
'Czasu testu automatycznego"'

3) Uruchomienie testu PST poprzez wejscie binarne

4 Jednorazowe uruchomienie testu PST odpowiednio do
wartosci zadanej w, patrz rozdziat 4.1
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Funkecje testowa - test skoku czesciowego (PST)

Warunki poczgtkowe testu PST w przypadku zastosowania = "zawér re-
gulacyjny"

Tryb pracy |

2
ZABEZPIECZONY

| v
PST reczny PST
automatyczny
v v | v [V
Brak mozliwosci Brak mozliwosci Mozna pr%tepro- Mozna
wadzi¢ »
przeprowadze- przeprowadze- test PST 1,31 przeprowadzi¢
nia testu PST nia testu PST test PST 1. 2.3)
2 N 2 2
Potozenie bezpieczerstwa
sitownika (tryb pracy: po- Punkt pracy/potfozenie zaworu odpowiednio do wartosci zadanej
fozenie bezpieczenstwa)

4.1 Jednorazowe uruchomienie testu PST

2 Jednorazowe uruchomienie testu PST z zachowaniem
'Czasu testu automatycznego'

3) Uruchomienie testu PST poprzez wejscie binarne

4 Jednorazowe uruchomienie testu PST odpowiednio do
wartosci zadanej w, patrz rozdziat

EB 8389 PL

79



Funkcje testowe

5.4 Test skoku czesciowego (PST)

Test skoku czesciowego (PST) jest przezna-
czony zwlaszcza do wykrywania zaleznych
od stanu urzqdzenia nieprawidtowosci dzia-
tania zaworéw odcinajacych z sifownikami
pneumatycznymi. Dzigki temu mozna
zmniejszy¢ prawdopodobiefstwo niezadzia-
tania w przypadku awarii i wydtuzyé wyma-
gane okresy pomiedzy kolejnymi przeglqda-
mi konserwacyjnymi.

W ten sposéb zapobiega sie zakleszczeniu
zaworu pozostajgcego w normalnej sytuaci
stale w pofozeniu zamknietym. Na poczgtku
przestawiania zaworu z pofozenia krafco-
wego nalezy pokonaé¢ moment wyprowa-
dzenia grzyba z gniazda. Moment wypro-
wadzenia grzyba z gniazda zalezy od
uszczelnienia, osadéw, medium i od sit tar-

cia pomiedzy gniazdem i grzybem. Jezeli
moment wyprowadzenia grzyba z gniazda
zostanie pokonany, to mozna zaktadag, ze
zawér zostanie takze szczelnie zamkniety.

Funkcja testu za pomocq skoku czesciowego
umozliwia ponadto ocene dynamicznego
zachowania sie zaworu podczas zmiany
potozenia.

Test skoku czeséciowego moze byé przepro-
wadzany jednorazowo (natychmiastowe
przeprowadzenie festu) lub, w przypadku
zaworu o dziataniu przetgczanym (za-
mknij/otwérz) pracujgcego w trybie auto-
matycznym, okresowo po uptywie zadanego
odstepu czasowego (przeprowadzanie festu
sterowane programem zegarowym), jezeli
spetnione sq warunki poczgtkowe urucho-
mienia testu skoku czeéciowego (patrz stro-
na 78 i strona 79):

x,w [%] e [%]

10

Teilhubtest (PST)

y [1/s]

100+ 8-

75+ 64

50+

25

10000

Ventilstellung x
9000

v Sollwert w

8000

Stellsignal y
—+7000

6000

25+

-50+

75+

-100+

-10
0

5000

14000

+3000

+ 2000

~+ 1000

5

+ t + t t
1 2 3 4 6

Rys. 12: Diagnoza > Funkcje testowe > Test skoku czesciowego (PST)

9

7 8 10 Zeit [s]
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—  Zawér regulacyjny pracuje w trybie ob-
stugi recznej.

- Zawér o dziataniu przetgczanym (za-
mknij/otwérz) pracuje w trybie obstugi
recznej lub automatycznej. W przypad-
ku pracy w trybie automatycznym test
jest uruchamiany tylko wtedy, gdy war-
tos¢ zadana w jest wieksza od "Wartosci
granicznej potozenia bezpieczeristwa'
(Kod 49 - h2).

Na czas przeprowadzania testu skoku cze-

sciowego zmieniane sg ponizsze parametry:

—  Wybér charakterystyki (Kod 20): liniowa

- qucmy czas otwierania (Kod 21):
zZmienny

— Zqdany czas zamykania (Kod 22):
zZmienny

Funkcje testowe

Podczas testu skoku czesciowego zawér jest
przestawiany z zadanego pofozenia poczat-
kowego w zdefiniowane potozenie korcowe
i ponownie powraca w potozenie wyjscio-
we.

Zmiana skoku moze by¢ realizowana jako
funkcja rampy lub jako gwattowna zmiana
potozenia zaworu (Rys. 13). Jezeli test jest
przeprowadzany jako funkcja rampy, to do-
datkowo nalezy okresli¢ czas realizacji funk-
cji w kierunku rosngcym i malejgcym.

Dla umozliwienia przeprowadzenia testu
skoku czesciowego parametr diagnostycz-
ny 'Poczgtek skoku' musi miesci¢ sie w za-
kresie aktualnego punktu pracy * 'Granica
toleranciji skoku'.

M [%]A Start PST

Arbeitspunkt + Toleranzgrenze
Arbeitspunkt

Start PST

Anfang
Arbeitspunkt - Toleranzgrenze

Ende 4

S I

Beruhigungszeit
vor Testbeginn

-

Wartezeit
nach Sprung

oo [Sprungstart' - 'Sprungende"
fallend = -lOO

_ [Sprungstart' 'Sprungende"
steigend 100

rampy (po prawej stronie)

+ 'Rampenzeit (fallend)'
+'Rampenzeit (steigend)'

Rys. 13: Przebieg testu skoku czesciowego: zmiana skoku jako skok (po lewej stronie) i jako funkcja

‘Wcmezei' "
nach Sprung

Beruhigungszeit
vor Testbeginn

Atilend A'steigencl
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Funkcje testowe

Test rozpoczyna sie po uptywie 'Czasu uspo-
kojenia przed rozpoczeciem testu'. Wycho-
dzqc z potozenia 'Poczatek skoku' zawér
jest przestawiany w potozenie 'Koniec sko-
ku'. W tym pofozeniu zawér pozostaje
przez czas okreslony w parametrze 'Czas
oczekiwania po wykonaniu skoku', po czym
w drugim skoku zostaje przestawiony w kie-
runku przeciwnym do 'Korica skoku' w poto-
zenie 'Poczqtek skoku'. Po uptywie 'Czasu
oczekiwania po wykonaniu skoku' zawér
powraca do punktu pracy.

'Czestotliwosé prébkowania' okresla prze-
rwe pomiedzy kolejnymi odczytami wartosci
pomiarowych w trakcie przeprowadzania
testu.

Warunki przerwania testu

Rézne warunki przerwania testu zapewniajq
dodatkowq ochrone przed niezamierzonym

gwattownym przestawieniem zaworu i prze-
kroczeniem wartosci kofcowe;.

Ustawnik pozycyjny przerywa test skoku
czeéciowego wiedy, gdy spetniony jest jeden
z ponizszych warunkéw przerwania testu.

— 'Maks. czas trwania testu okreslony
przez uzytkownika': test zostaje prze-
rwany po uptywie zadanego maks. cza-
su.

- 'Maks, czas rozruchu' (tylko ustawnik
pozycyiny typu 3730-4/-5): test zostaje
przerwany, gdy po uptywie zadanego
czasu zawér zostat przestawiony
o mniej niz 10% docelowego skoku usta-
wionego dla przeprowadzenia testu sko-
ku czesciowego. Ten warunek przerwa-
nia festu jest uwzgledniany tylko wiedy,

gdy funkcja jest aktywowana ('Uaktyw-

nienie maks. czasu rozruchu' = ,tak”).
Potozenie zaworu x jako warunek przerwa-
nia testu umozliwiajgcy skontrolowanie po-
tozenia zaworu

- 'Warto$¢ nadzorowana x': test zostaje
przerwany, gdy wartos¢ odpowiadajgca
potozeniu zaworu zmaleje ponizej wpro-
wadzonej wartosci potozenia skoku.

Ten warunek przerwania testu jest
uwzgledniany tylko wtedy, gdy funkcja
jest aktywowana (' Aktywacja wartosci
nadzorowanej x' = ,Tak”).

Sygnat nastawczy y jako warunek przerwa-
nia funkeji nadzorowania tarcia cztonu na-
stawczego. Zwigkszone tarcie czfonu na-
stawczego i zwigzany z nim wiekszy mo-
ment wyprowadzenia grzyba z gniazda po-
woduije wzrost wartosci sygnatu nastawcze-
go ustawnika pozycyjnego. Moze to prowa-
dzi¢ do przeregulowywania potozenia za-
woru. Aby tego unikngé, mozna nadzoro-
waé sygnat nastawczy y i przerwaé test

w przypadku nieprawidtowosci dziatania.

- 'Warto$¢ nadzorowana delta y': "War-
to$¢ nadzorowana delta y' zapasem
bezpieczenstwa dodawanym do "Warto-
ici referencyjnej nadzorowania delta y',
w wyniku czego wyznaczany jest do-
puszczalny zakres sygnatu nastawczego
y. Jezeli warto$é sygnatu nastawczego y
wyijdzie poza ten zakres, test zostaje
przerwany.

"Warto$¢ nadzorowana delta y' jest po-
dawana w procentach i odnosi sie do
catego zakresu sygnatu nastawczego
(10000 ).
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Ten warunek przerwania testu jest
uwzgledniany tylko wtedy, gdy funkcja
jest aktywowana ('Aktywacja wartosci
nadzorowanej delta y' = ,Tak”).

Sygnat nastawczy y nie moze by¢ wyko-
rzystany ]ako warunek przerwania testu,
jezeli, ze wzgledu na warunki procesu,
do przestawienia zaworu wymagana
jest cata sita nastawcza sifownika.

i Informacja

- W zaworach regulacyjnych z sitownikami
dwustronnego dziatania i ze wzmacnia-
czem dwukierunkowym oraz w zaworach
regulacyjnych, ktére zostaty uruchomione
z wykorzystaniem kalibracji zastepczej
(SUB), test skoku czesciowego nalezy wy-
kona¢ bez aktywowanych warunkéw prze-
rwania testu.

- W zaworach regulacyjnych ze wzmacnia-
czem pneumatycznym mogq wystqpic
wieksze przeregulowania. W zwigzku z
tym nalezy odpowiednio dostosowa¢ wa-
runki przerwania testu.

Poza tym fest skoku czeéciowego zostaje
przerwany w przypadku zaistnienia jednego
z ponizszych zdarzen:

- 'Przerwanie testu - zint. zawér elektro-
magnetyczny/wymuszone odpowietrza-
nie': zadziatat zint. zawér elekiroma-
gnetyczny/uruchomiona zostata funkcja
wymuszonego odpowietrzania.

- 'Ciénienie powietrza zasilajgcego/tar-
cie': za niskie cinienie powietrza zasila-
jacego lub za duze tarcie w trakcie trwa-
nia testu.

Funkcje testowe

- 'Za duza réznica skokowej odpowiedzi
wartosci w': 'Poczatek skoku' poza za-
kresem okreslonym przez punkt pracy +
'Granica tolerancji dla skoku'.

— 'Zmieniona warto$¢ zadana': fest zostat
uruchomiony przez program sterowania
zegarowego. Wskutek zmiany wartosci
zadanej przed skokiem 'Poczqtek skoku'
znajduje sie poza zakresem okreslonym
przez punkt pracy + 'Granica tolerancii

dla skoku'.
- 'Za mate natezenie prgdu’ (nie dotyczy
ustawnika pozycyjnego typu 3730-4/-5)

i Informacja
Jezeli komunikat 'Zapetniona pamieé da-
nych pomiarowych' zgtasza ,,awarie”, to
wybrano za krétki 'Czas odczytu'. Po zapi-
saniu 100 wartosci pomiarowych dla kazdej
mierzonej wielkosci zapis danych jest za-
frzymywany, ale test jest przeprowadzany
do korica.

Po zakoriczeniu testu czesciowego skoku ko-
munikat 'Stan testu czesciowego skoku (FST)!
zgtasza ,Test zakorczony niepowodzeniem”.
W katalogu Analiza danych pomiarowych
> Aktualny test przyczyna przerwania festu
jest oznaczona komunikatem ,,awaria”.

Parametryzacja

1. Okresli¢ parametry testu skoku czescio-
wego, patrz tez ,Wskazéwki dotyczgce
wprowadzania parametréw testu skoku
cze$ciowego (PST), strona 85.

2. Okresli¢ parametry warunku przerwania
testu.
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Funkcje testowe

3. Sklasyfikowa¢ komunikat stanu.

4. Uruchomi¢ test skoku czesciowego (PST).
Komunikat 'Informacja o teicie' zgtasza
Jest w trakcie realizacji”. Ustawnik po-
zycy|ny wyéwieﬂa naprzemiennie ,d4”

i ESt”. Wyswietlany jest zbiorczy komu-
nikat stanu W 'Kontrola funkeji'.

Diagnoza > Funkcje testowe > Test skoku
czesciowego

—_

— Poczqtek skoku (Kod 49 - d2):
od 0,0 do 100,0 %, [95,0 %]/[100,0 %] "

— Koniec skoku (Kod 49 - d3):
od 0,0 do 100,0 % [90,0 %]/[95,0 %] "

— Granica tolerancji skoku:
od 0,1% do 10,0%, [2,0%]

— Aktywacija funkcji rampa (Kod 49 - d4):
[nie]/[tak] "

— Czas uspokojenia przed rozpoczeciem testu
(Kod 49 - d7): od 1 do 240's, [10 s]/[2 5]/
[1s]"

— Czas oczekiwania po wykonaniu skoku
(Kod 49 - d8):
od 1,0/2,0 do 240,05, [2,05]2

— Czas odczytu (Kod 49 - d9):
od 0,2 do 250,0 s, [0,2 5]/[0,8 s]

— Liczba skokéw: 1, [2]

Tylko wtedy, gdy zostata uruchomiona funkcja
rampy:
— Czas redlizacii funkeji rampy (malejqcy)
(Kod 49 - d5):
od 0 do 9999 s, [15 5]/[45 s]/[600 s]

— Czas realizacji funkeji rampy (rosngcy)
(Kod 49 - dé):
od 0 do 9999 s, [15 5]/[45 s]/[60 s]

2. — Maks. czas trwania testu okre§|ony przez
uzytkownika
(Kod 49 - E7): od 30 do 25000 s, [30 s]/
[90 s]

— Aktywacja funkcji '"Maks. czas rozruchu' 9):
nie/[tak]

— Maks. czas rozruchu®: od 0,0 do
25000.0's, [7,5 5]

— Aktywacija funkcji nadzorowania wartosci x
(Kod 49 - EO): [nie]/[tak]

— Warto$¢ nadzorowana x (Kod 49 - E1):
od-10,0 do 110,0 %, [0,0 %]/[85,0 %]

— Aktywacija funkcji nadzorowania warfosci
delta-y (Kod 49 - A8): [nie]/[tak]

— Warto$¢ nadzorowana delta y (Kod 49 -
A9):
od 0 do 100 %, [0 %]/[10 %]

— Aktywacija funkcji nadzorowania zakresu
tolerancii dla testu skoku czesciowego (PST)
(Kod 49 - E5): tak, [nie]

— Zakres tolerancji dla testu skoku czesciowe-
go (PST) (Kod 49 - Eé):
od 0,1% do 100,0%, [5,0%]

Typ 3730-2/-3/-4/-5 (1.5x) i 3731-3:

Nastawy > Ustawnik pozycyjny > Nadzoro-

wanie btedéw > Klasyfikacja stanéw > Roz-

szerzona> Test skoku czesciowego (PST)/test
3 petnego skoku (FST)

— Komunikat o stanie testu PST/FST:
®, [©], ®, (V), (A)
Typ 3730-5 (1.6x) i 3731-5:

Nastawy > Ustawnik pozycyjny > Konfigu-
__ racja diagnostyczna > Klasyfikacja

3. — Test skoku czesciowego (PST)/Test skoku pet-
nego (FST): [®)], ©, @, ¥, A

84

EB 8389 PL



__ Diagnoza > Funkcje testowe > Test skoku
4 CZesciowego

Bqdz:

— Zqdany tryb realizacji testu (Kod 49 - A2):
[PST Man]

— Uruchomienie testu

badz: (w przypadku zawory regulacyjnego
tylko praca w trybie obstugi recznej (MAN),
w przypadku zaworu o dziataniu przetgcza-
nym (zamknij/otwérz) tylko praca w trybie
automatycznym (AUTO))
— Zqdany tryb realizacji testu (Kod 49 - A2) =
PST Auto, [PST Man]
— Czas realizacji testu w przypadku pracy
w trybie automatycznym (Kod 49 — A3):
od [1 h] do 2345 d

UWAGA! W przypadku realizacji testu za po-
mocgq sterowania zegarowego ustawnik pozy-
cyjny jest zabezpieczony przed zapisem da-
nych (obstuga na miejscu i za pomocq opro-
gramowania do obstugi).

Komunikat kodu O: na przemian ,OC” i ,PST”
Komunikat kodu 3: ,PST” miga

1} Nastawa fabryczna w zaleznosci od warian-
tu wykonania

2 Zakres nastawy w zaleznosci od wariantu
wykonania

3 Tylko typ 3730-4/-5 (1.5x)

Funkcje testowe

W programie TROVIS-VIEW wyswietlane sq
informacije dotyczqce festu i jego przebieg.

Po zakoriczeniu testu komunikat 'Informacja
o tescie' zgtasza ,Test nie jest realizowany”.

Wskazéwki dotyczgce wprowadzania
parametréw testu skoku czesciowego (PST)

- Firma SAMSON zaleca rozpoczynanie
testu skoku czesciowego tylko z pofozen
krancowych. W przypadku zaworéw
o dziataniu przetgczanym (zamknij/
otwérz) wartoscig poczgtkowq powinien
by¢ punkt pracy.

- 'Czas realizacji funkeji rampy (rosngco)
musi by¢ wiekszy niz ustalona podczas
inicjalizacji warto$¢ odpowiednia dla
'"Minimalnego czasu przestawienia
w kierunku zamkniecia' (Kod 41).

- 'Czas redlizacji funkcji rampy (malejgco)
musi by¢ wiekszy niz ustalona podczas
inicjalizacji warto$¢ odpowiednia dla
'"Minimalnego czasu przestawienia
w kierunku otwarcia' (Kod 40).

i Informacja

Za pomocq polecenia 'Przerwanie przebie-
gu testu' lub przez przycisniecie przycisku
obrofowego test mozna przerwac. Po anulo-
waniu festu ustawnik pozostaje w wybranym
trybie pracy. Komunikat 'Stan czesciowego
skoku (PST)' zgtasza ,Test zakoriczony nie-
powodzeniem”.

%} Rada

Doswiadczeni uzytkownicy programu do
diagnozowania zaworéw mogq ustali¢ wia-
sciwy czas realizacji funkcji rampy za po-
mocq testu pefnego skoku (FST), patrz

rodz. 9.4.

- 'Czas odczytu' nie powinien by¢ krétszy
niz wyswietlany 'Zalecany minimalny
czas odczytu'. 'Zalecany minimalny czas
odczytu' wynika z 'Przewidywanego
czasu trwania testu'.
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Funkcje testowe

5.4.1 Uruchomienie przez
zawér o dziataniu
przetgczanym

(zamknij/otwérz)

3730-2(3730-3|3731-3|3730-4|3730-5|3731-5

W przypadku zaworéw o dziataniu przetq-
czanym (zamknij/otwérz) test skoku czescio-
wego jest uruchamiany wtedy, gdy warfosé
zadana w przesunie sig poza zakres 25

i 50% skoku i pozostanie tam przez ponad
sze$¢ sekund, patrz rozdziat 4.1 i ilustracja
na stronie 78.

Dla umozliwienia przeprowadzenia testu
skoku czesciowego parametr 'Poczgtek
skoku' musi miesci¢ sie¢ w zakresie aktual-
nego punktu pracy * 'Granica tolerancji

skoku'.

Uruchomienie i przerwanie testu odbywa sie
zgodnie z opisem w rozdziale 5.4, analiza
przeprowadzana jest zgodnie z opisem

w rozdziale 5.4.3.

5.4.2 Uruchomienie za
pomocg wejscia
binarnego

3730-2(3730-3|3731-3|3730-4|3730-5|3731-5

Jezeli ustawnik pozycyiny jest wyposazony
w opcjonalne wejscie binarne, to test skoku
czeéciowego moze byé uruchamiany za po-

mocq tego wejécia wiedy, gdy spetnione sq

warunki poczgtkowe dla uruchomienia festu:

—  Zawér regulacyjny pracuje w trybie ob-
stugi recznej.

— Zawér o dziataniu przetgczanym (za-
mknij/otwérz) pracuje w trybie obstugi
recznej lub automatycznej. W przypad-
ku pracy w trybie automatycznym test
jest uruchamiany tylko wtedy, gdy "War-
tos¢ zadana w' jest wieksza od "Warto-
éci granicznej potozenia bezpieczen-
stwa' (Kod 49 - h2). W trybie obstugi
recznej tylko wtedy, gdy nastawiono 'Zg-
dany tryb testu' = "PST Man".

Uruchomienie i przerwanie testu odbywa sie
zgodnie z opisem w rozdziale 5.4, analiza
przeprowadzana jest zgodnie z opisem

w rozdziale 5.4.3.

Nalezy pamietaé o tym, ze parametr 'Po-
czgtek skoku' testu skoku czesciowego mu-
si miesci¢ sie w zakresie 'Wartoséci zadanej
funkciji bezpieczenstwa' £ 'Granica toleran-
cji skoku'.

Typ 3730-2/-3 3731-3:
Nastawy > Ustawnik pozycyijny > Opcje

— Tylko wtedy, gdy wejscie binarne jest aktywne:
poczatek testu skoku czesciowego (PST)

— Sterowanie zboczem wejscia binarnego:
[wi: przetacznik rozwarty/wyt.: przetacznik
zwarty], wt: przefqcznik zwarty/wyt.: prze-

tgcznik rozwarty

— Warto$¢ zadana pofozenia bezpieczeristwar
od 0,0% do 100,0%, [50,0%]

— Konfiguracja wejscia binarnego: [aktywne],
bierne
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i Informacja
Wiecej informacji o opcjonalnym 'Wejsciu
binarnym' zawiera rozdziat 8.

5.4.3 Andliza i nadzér

Analizy ostatnich trzech testéw skoku cze-
$ciowego sq zapisane w katalogu analiza
danych pomiarowych wraz ze stemplem
czasowym. Ostatni przeprowadzony test
skoku czesciowego jest przedstawiany w for-
mie graficznej w katalogu Test skoku cze-
sciowego.

Test zakoriczony powodzeniem

Po przeprowadzonym w catosci tescie skoku
czesciowego realizowanego wyswietlane sq
analizowane parametry osobno dla charak-
terystyki rosnqcej i dla malejqce;.

Analiza danych pomiarowych w przypadku
zmiany skoku realizowanej jako gwattowna
zmiana potozenia zaworu:

'Przesterowanie (w odniesieniu do wyso-
kosci skoku) [%]

- 'Czas martwy' [s]
- 'Té3'[s]
- 'T98'[s]

— 'Czas narastania' [s]

- 'Czas odpowiedzi' [s]
Analiza danych pomiarowych w przypadku
zmiany skoku realizowanej jako funkcja
rampy:
'Przesterowanie (w odniesieniu do wyso-
kosci skoku) [%]

Funkcje testowe

Wyniki pierwszego testu skoku czesciowe-
go sg wykorzystywane jako pomiar refe-
rencyjny.

i Informacja
Zmiana ponizszych parametréw powoduje
zmiane przebiegu testu. Wyniki nastepnego
testu skoku czesciowego sq wykorzystywane
jako pomiar referencyjny.
— 'Poczqgtek skoku'
— 'Koniec skoku'
— 'Uruchomienie funkcji rampy’
— 'Czas realizacji funkcji rampy (rosngco)'
— 'Czas realizacji funkcji rampy (malejgco)’
— 'Czas oczekiwania po wykonaniu skoku'

Test zakoriczony niepowodzeniem

Jezeli test zakoriczyt sie niepowodzeniem, to
przyczyna przerwania testu jest wyswietlana
w odpowiednim komunikacie jako zgtosze-
nie ,Awaria”. Ustawnik pozycyjny wyéwietla
komunikat 'Test skoku czesciowego (PST)/test
petnego skoku (FST)" odpowiednio do wpro-
wadzonej klasyfikaciji stanéw. Niezaleznie
od klasyfikacji stanéw wyswietlany jest kod
79 'Diagnoza rozszerzona'.

Diagnoza > Komunikaty stanéw > Rozszerzony

Test skoku czesciowego (PST)/Test skoku petnego
(FST)

i Informacja
Dopéki test skoku czesciowego nie zostanie
zakoriczony wynikiem pozytywnym,
ustawnik pozycyjny wyswietla komunikat
'‘Brak testu'.
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5.4.4 Kasowanie
pojedynczych
komunikatéw

Parametry diagnostyczne i analiza wartosci
pomiarowych testu skoku czesciowego kasu-
je sie za pomocq polecenia 'Kasowanie testu
skoku czesciowego (PST)'.

Ustawnik pozycyjny zapisuje w pamieci za-
wsze trzy analizy wartoéci danych pomiaro-
wych z ostatnich trzech testéw skoku cze-
$ciowego. Podczas nastepnego testu nadpi-
sywana jest analiza przedostatniego testu.

Praca > Kasowanie

— Kasowanie 'Testu skoku czesciowego (PST)'

5.4.5 Odpowiedz skokowa

Dynamike sposobu regulacii zaworu regula-
cyjnego mozna zbadaé rejestrujgc odpowie-
dzi skokowe.

Odpowiedz skokowq rejestruje sie za pomo-
cq testu skoku czesciowego przy gwattownej
zmianie pofozenia zaworu.

Ponadto zaleca sie wprowadzenie nastepu-

jacych nastaw:

- Na tyle, na ile pozwala na to proces,
nalezy wytqczy¢ wszystkie warunki prze-
rwania festu skoku czesciowego.

— Test skoku czesciowego uruchamiany jest
recznie (PST Man).
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Funkcje testowe - test petnego skoku (FST)

Warunek wstepny
— Tryb pracy: obstuga
reczna

¥

Granica tolerancii skoku, czas uspokojenia przed rozpoczeciem
skoku, czas oczekiwania po wykonaniu skoku, czas odczytu

Uruchomienie funkcji rampy

[v
N N
E x[%] Nie Tak x[%]
g 100 v 100
S Czas realizacii funkcji rampy
2 0 (rosngco) o
= sl Czas realizacii funkcji rampy tsl
(malejgeo)
N
Warunek przerwania testu
Maks. czas trwania
testu okreslony przez
uzytkownika
Klasyfikacja stanu
Test skoku czesciowego (PST)/Test skoku petnego (FST)
Przekroczony
maks. czas N2
trwania testu lub Zawér nie poruszyt
dizgizgx?;?i Poczqtek festu Zfa‘j\j’ r?ztﬁﬁ U"“’ ks.
zawory petnego skoku (FST)
. w pofozenie
n zamkniete
w
E
g Vv v Vv
& Andliza (zalecenia NAMUR NE 107)/protokotowanie
§, za pomocgq licznika czasu pracy
-03 Test skoku czesciowego (PST)/Test skoku petnego (FST)
[v
Kasowanie festu petnego skoku (FST) | " Zalecane
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Funkcje testowe

5.5 Test pelnego skoku (FST)

3730-2|3730-3|3731-3|3730-4|3730-53731-5

Test petnego skoku umozliwia ocene dyna-
micznego zachowania sie zaworu podczas
regulacii.

Test petnego skoku jest uruchamiany pod-
czas pracy w trybie obstugi recznej.

Podczas przeprowadzania testu petnego
skoku zmieniane sq ponizsze parametry:

—  Wybér charakterystyki (Kod 20): liniowa

- Zqgdany czas otwierania (Kod 21):
zZmienny

—  Zqgdany czas zamykania (Kod 22):

W trakcie testu petnego skoku zawér prze-
stawiany w catym zakresie nastawy.

Pierwszy skok koriczy sie w pofozeniu bez-
pieczeristwa, w ktérym zaczyna sie drugi
skok.

Zmiana skoku moze by¢ realizowana jako
funkcja rampy lub jako gwattowna zmiana
pofozenia zaworu (Rys. 15). Jezeli test jest
przeprowadzany jako funkeja rampy, to do-
datkowo nalezy okresli¢ czas realizacii funk-
cji rampy w kierunku rosngcym i malejgcym.
Test rozpoczyna sie po uptywie 'Czasu uspo-
kojenia przed rozpoczeciem testu'. Ten czas
oczekiwania zapewnia, ze zawér osiggnat
potozenie poczgtkowe.

Wychodzqc z potozenia poczgtkowego za-
wor jest przestawiany w potozenie bezpie-

zmienny
X,W [%] e [%] Vollhubtest (FST) y [s]
10 10000
@ Ventilstellung x
100+
8T T9000 v Sollwert w
75+ 64 48000 v Stellsignal y
504 4 47000
Pt 20 46000
o+ 0 — 5000
|
| 1

-25+ 21 [ +4000

| NV
50+ 41| | 13000

‘

|

‘
754 6+ \‘ ‘I +2000

1

\ |

1004 1| | 41000
-10 } f f : } ; | | :
0 1 2 3 4 5 7 8 9 10" Zeit [5]
Rys. 14: Diagnoza > Funkcje testowe > Test petnego skoku (FST)
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czenstwa. W tym potozeniu zawér pozosta-
je przez czas okreslony w parametrze 'Czas
oczekiwania po wykonaniu skoku', po czym
w drugim skoku zostaje przestawiony w kie-
runku przeciwnym do potozenia bezpie-
czenstwa w potozenie poczgtkowe pierw-
szego skoku.

Po uptywie 'Czasu oczekiwania po wykona-
niu skoku' zawér powraca do punktu pracy.

Parametr 'Granica tolerancii skoku' okresla
dopuszczalng tolerancje wartosci decydujg-
cej o poczatku i koricu skoku.

'Czestotliwos¢ prébkowania' okresla prze-
rwe pomiedzy kolejnymi odczytami wartosci
pomiarowych w trakcie przeprowadzania
testu.

Warunki przerwania testu

Rézne warunki przerwania festu zapewniajq
dodatkowq ochrone przed niezamierzonym

Funkcje testowe

gwattownym przestawieniem zaworu i prze-
kroczeniem wartosci koficowej. Ustawnik po-
zycyjny przerywa test skoku petnego wtedy,
gdy spetniony jest ponizszy warunek prze-
rwania testu.

'"Maks. czas trwania festu okreslony przez
uzytkownika': test zostaje przerwany po
uptywie zadanego maks. czasu.

'"Maks, czas rozruchu' (tylko ustawnik
pozycyjny typu 3730-4/-5): test zostaje
przerwany, gdy po uptywie zadanego
czasu zawdr zostat nie zostat przesta-
wiony z pofozenia otwartego.

Ten warunek przerwania festu jest
uwzgledniany tylko wtedy, gdy funkcja
jest aktywowana ('Uaktywnienie maks.
czasu rozruchu' = ,tak”).

'Czas przewidziany na osiggniecie poto-
zenia zamknigtego' (tylko ustawnik po-

x [%] ’
Arbeitspunkt + Toleranzgrenze 100 7=

Arbeitspunkt - Toleranzgrenze Arbeitspunkt 4

|———
Beruhigungszeit
vor Testbeginn

—— |
Wartezeit

nach Sprung

—
= — t[s]
Beruhigungszeit Wartezeil Wartezeit
vor Testbeginn nach Sprung nach Sprung
Rampenzeity .., Rampenzeity;.. g

|

Wartezeit
nach Sprun

Rys. 15: Przebieg testu petnego skoku (FST): zmiana skoku realizowana jako gwattowne przestawie-
nie zaworu (po lewej stronie) i jako funkcja rampy (po prawej stronie)

a
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Funkcje testowe

zycyiny typu 3730-4/-5): test zostaje
przerwany, gdy po uptywie zadanego
czasu nie zostat przestawiony w potoze-
nie zamkniete.

Ten warunek przerwania testu jest
uwzgledniany tylko wtedy, gdy funkcja
jest aktywowana ('Uaktywnienie czasu
przewidzianego na osiggniecie pofoze-
nia zamknietego' = ,tak”).

Poza tym test petnego skoku zostaje prze-

rwany w przypadku wystgpienia jednego z

ponizszych zdarzen:

- 'Przerwanie testu - zint. zawér elektro-
magnetyczny/wymuszone odpowietrza-
nie': zadziatat zint. zawér elektroma-
gnetyczny/uruchomiona zostata funkcja
wymuszonego odpowietrzania.

- 'Ci$nienie powietrza zasilajgcego/tar-
cie": za niskie ciénienie powietrza zasila-
jacego lub za duze tarcie w trakcie trwa-
nia testu.

- 'Za mate natezenie prgdu’ (nie dotyczy
ustawnika pozycyjnego typu 3730-4/-5)

i Informacja
Jezeli komunikat 'Zapetniona pamigé da-
nych pomiarowych' zgtasza ,,awarig”, to
wybrano za krétki 'Czas odczytu'. Po zapi-
saniu 100 wartosci pomiarowych dla kazdej
mierzonej wielkosci zapis danych jest za-
trzymywany, ale test jest przeprowadzany
do korica.

Po zakoriczeniu festu petnego skoku komuni-
kat 'Stan testu petnego skoku (FST)' zgtasza

Test zakoAczony niepowodzeniem”. W ka-

talogu Analiza danych pomiarowych >

Aktualny test przyczyna przerwania testu
jest oznaczona komunikatem ,awaria”.

Parametryzacja

1. Zmieni¢ tryb pracy na obstuge recznq.

2. Okresli¢ parametry testu pefnego skoku
(FST), patrz tez ,Wskazéwki dotyczgce

wprowadzania parametréw testu petne-
go skoku (FST)”, strona 93.

3. Okresli¢ warunek przerwania testu.

4. Sklasyfikowaé komunikat stanu.

5. Uruchomié test petnego skoku (FST).
Komunikat 'Informacija o tescie' zgtasza
Jlest w trakcie realizacji”. Ustawnik po-
zycyjny wyswietla naprzemiennie ,dé”

i ESt”. Wyswietlany jest zbiorczy komu-
nikat stanu W 'Kontrola funkeji'.

Praca > Tryb pracy ")

—_

. = Zqdany tryb pracy (Kod 0): obstuga reczna

Diagnoza > Funkcje testowe > Test petnego
skoku (FST)

. — Granica tolerancii skoku:
od 0,1 do 10,0 %, [2,0 %] 2

— Uruchomienie funkciji rampy: [tak], nie

N

— Czas uspokojenia przed rozpoczeciem fe-
stu:

od 1do2405s,[105]/[2s]?
— Czas oczekiwania po wykonaniu skoku:
od 2,0do 100,05, [2,0 5] 2
— Czas odczytu: od 0,2 do 250,0 s, [0,2 5]/
[1,45]2
Tylko wtedy, gdy zostata uruchomiona funkeja
rampy:
— Czas realizacji funkcji rampy (rosngco): od

0do 99995,
[1s1/[60 5]?
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— Czas realizacji funkcji rampy (malejgco): od
0 do 9999 s, [1 5]/[60 s] 2

3. — Maks. czas trwania testu okreslony przez
uzytkownika:
od 30 do 25000 s, [30 s]/[150 5] 2

— Uruchomienie funkcji '"Maks. czas rozruchu' 3):
[tak], nie
— Maks. czas rozruchu 3:

od 0,0 do 25000,0 s, [7.5 s]

— Uruchomienie funkcii 'Czas przewidziany
na przestawienie zaworu w pofozenie za-
mkniete' 3): [tak], nie

- Czas przewidziany na przestawienie zawo-
ru w potozenie zamkniete 3:

od 0,0 do 25000,0s, [15,0 s]

Typ 3730-2/-3/-4/-5 (1.5x) i 3731-3:
Nastawy > Ustawnik pozycyjny > Nadzoro-
wanie btedéw > Klasyfikacja stanéw > Roz-
szerzona> Test skoku czesciowego (PST)/test
petnego skoku (FST)

4. - Komunikat o stanie testu PST/FST:

®, €] @, (), (A)
Typ 3730-5 (1.6x) i 3731-5:

Nastawy > Ustawnik pozycyjny > Konfigu-
__ racja diagnostyczna > Klasyfikacja

4. - Test skoku czesciowego (PST)/Test skoku pet-
nego (FST): ()], €. @, ¥, A

Diagnoza > Funkcje testowe > Test petnego

o skoku (FST)

5. — Uruchomienie testu

1) Ustawnik pozycyijny typu 3730-4/-5, 3731-
5: Praca > Tryb pracy > Ustawnik pozycyiny
(AO, TRD).

2 Nastawa fabryczna w zaleznosci od warian-
tu wykonania

3 Nie dotyczy ustawnika pozycyjnego typu
3730-2/-3i3731-3/-5

Funkcije testowe

i Informacja
Za pomocq polecenia 'Przerwanie przebie-
gu testu' lub przez przycisniecie przycisku
obrotowego test mozna przerwaé. Po prze-
rwaniu testu ustawnik pozycyjny powraca
do pracy w trybie obstugi reczne;.

Wskazéwki dotyczgce wprowadzania
parametréw testu petnego skoku (FST)

- 'Czas redlizacji funkcji rampy (rosngco)
musi by¢ wiekszy niz ustalona podczas
inicjalizacji warto$¢ odpowiednia dla
'Minimalnego czasu przestawienia
w kierunku zamkniecia' (Kod 41).

- 'Czas realizacji funkeji rampy (malejgco)
musi by¢ wiekszy niz ustalona podczas
inicjalizacji warto$¢ odpowiednia dla
'"Minimalnego czasu przestawienia
w kierunku otwarcia' (Kod 40).

- 'Czas odczytu' nie powinien by¢ krétszy
niz wyswietlany 'Zalecany minimalny
czas odczyty'. 'Zalecany minimalny czas
odczytu' wynika z 'Przewidywanego
czasu frwania testu'.

5.5.1 Andliza i nadzér

Analizy ostatnich trzech testéw petnego sko-
ku sq zapisane w katalogu analiza danych
pomiarowych wraz ze stemplem czasowym.

Test zakoriczony powodzeniem

Po przeprowadzonym w catosci tescie pet-
nego skoku wyswietlane sq analizowane pa-
rametry osobno dla charakterystyki rosnqcej
i dla malejqce.
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Funkcje testowe

Analiza danych pomiarowych w przypadku
zmiany skoku realizowanej jako gwattowna
zmiana potozenia zaworu:

- 'Przesterowanie (w odniesieniu do wyso-
kosci skoku) [%]

- 'Czas martwy' [s]

- 'T63'[s]

- 'T98'[s]

— 'Czas narastania' [s]

- 'Czas odpowiedzi' [s]

Analiza danych pomiarowych w przypadku

zmiany skoku realizowanej jako funkcja
rampy:

— 'Przesterowanie (w odniesieniu do wyso-
kosci skoku) [%]

Wyniki pierwszego testu petnego skoku sq

wykorzystywane jako pomiar referencyjny.

i Informacja
Zmiana ponizszych parametréw powoduje
zmiane przebiegu testu. Wyniki ponizszych
testéw pefnego skoku sq wykorzystywane
jako nowy pomiar referencyjny:
— 'Uruchomienie funkcji rampy’
— 'Czas realizacji funkcji rampy (rosngco)'
— 'Czas realizacji funkcji rampy (malejgco)’
— 'Czas oczekiwania po wykonaniu skoku'

Test zakoriczony niepowodzeniem

Jezeli test zakonczyt sie niepowodzeniem, to
przyczyna przerwania testu jest wyswietlana
w odpowiednim komunikacie jako zgtosze-

nie ,Awaria”. Ustawnik pozycyjny wyswietla
komunikat 'Test skoku czesciowego (PST)/test
petnego skoku (FST)' odpowiednio do wpro-

wadzonej klasyfikacji stanéw. Niezaleznie
od klasyfikacji stanéw wyswietlany jest kod
79 'Diagnoza rozszerzona'.

Diagnoza > Komunikaty stanéw > Rozszerzony

— Test skoku czesciowego (PST)/Test skoku petne-
go (FST)

i Informacja
Dopéki test petnego skoku nie zostanie za-
koriczony wynikiem pozytywnym, ustawnik
pozycyjny wyswietla komunikat 'Brak festu’.

5.5.2 Kasowanie
pojedynczych
komunikatéw

Parametry diagnostyczne testu petnego sko-
ku kasuje sie za pomocq polecenia 'Kaso-
wanie 'Testu petnego skoku (FST)". Analizy
danych pomiarowych i komunikatu 'Test sko-
ku czesciowego (PST)/test petnego skoku
(FST)' nie mozna skasowaé.

Ustawnik pozycyjny zapisuje w pamieci za-
wsze trzy analizy wartoéci danych pomiaro-
wych z ostatnich trzech testéw skoku petne-
go. Podczas nastepnego testu nadpisywana
jest analiza przedostatniego festu.

Praca > Kasowanie

Kasowanie 'Testu petnego skoku (FST)'
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6 Zmienne dynamiczne
protokotu HART®

3730-2(3730-3(3731-3|3730-4|3730-5|3731-5

Specyfikacja protokotu HART® definiuje czte-
ry zmienne dynamiczne, sktadajqce sie z
wartosci i z jednostki. Zmienne te mozna in-
dywidualnie przypisa¢ do parametréw urzg-
dzenia. Uniwersalne polecenie 3 protokotu
HART® (Universal Command #3) kopiuje
zmienne dynamiczne z urzqdzenia. Dzigki
temu za pomocgq polecenia uniwersalnego
mozna skopiowaé takze parametry wprowa-
dzone przez producenta.

W zaleznosci od ustawnika pozycyjnego,
zmienne dynamiczne protokotu HART® moz-
na odpowiednio przyporzqdkowaé za po-
mocg DD lub programu TROVIS-VIEW

w [Nastawy > Jednostka robocza] zgodnie
z Tabela 4.

Nastawy > Jednostka robocza

— Przyporzqdkowanie drugorzednej zmiennej:
wybér zmiennej zgodnie z Tabela 4 [Pofozenie
zaworu]

— Przyporzqdkowanie trzeciorzednej zmiennei:
wybér zmiennej zgodnie z Tabela 4 [odchyle-
nie regulacii e]

— Przyporzqdkowanie czwartorzednej zmienne;j:
wybér zmienne| zgodnie z Tabela 4 [Bez-
wzgledna catka skoku]

Zmienne dynamiczne protokotu HART®

Skasowaé mozna tylko wszystkie zmienne
protokotu HART® jednoczesénie.

Praca > Kasowanie

— Kasowanie 'Parametréw protokotu HART'

EB 8389 PL
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Zmienne dynamiczne protokotu HART®

Tabela 4: Przyporzqdkowanie zmiennych dynamicznych protokofu HART®

Zmienna Znaczenie Jednostka
Warto$é zadana: Warto$é zadana: %
Warto$é zadana zaworu Warto$¢ zadana zaworu %
Potozenie docelowe Potozenie docelowe %
Potozenie zaworu Warto$é rzeczywista %
Odchylenie regulacji e Odchylenie regulacii e %
Bezwzgledna catka skoku Bezwzgledna catka skoku -
Stan wejscia binarnego 0 = nieaktywne -
1 = aktywne
255 =—/-
Stan zint. zaworu elektromagnetycznego/ | 0 = brak sterowania -
funkeji wymuszonego odpowietrzania 1 = sterowanie
2 = nie zamontowano
Komunikat zbiorczy stanu 0 = brak komunikatu -
1 = zalecany przeglad konserwacyjny
2 = wymagany przeglad konserwacyjny
3 = awaria
4 = poza specyfikacjq
7 = kontrola funkcji
Temperatura Temperatura °C
Poziom hatasu (nieszczelnosé) Poziom hatasu (nieszczelnosé) dB
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URUCHOMIENIE

PROCES

Czujnik przecieku

Warunki wstepne

— Identyfikacja - opcje: czujnik przecieku
- Aktywacja potozenia kraricowego, gdy
warto$é w jest mniejsza niz: [wi.]

[V
Test powtérny Okreslona
Test referencyjny z uwzglednieniem warunkéw przez
procesu uzytkownika
I ||
[V
Czas uspok0|§n|a przed pomiarem Wartoé
poziomu hatasu graniczna
|\1, mniejsza niz
>
Punkty kontrolne wartosci granicznej -
Przerwanie testu
Wykres poziomu | v
hatasu (x) | Uruchomienie funkciji
v
< & niepowodzenie & powodzenie
Faza 3 Faza 2 Faza 1
powodzenie
v v
Kasowanie 'Testu refencyjnego Kasowanie 'Testu powtérnego'
v ¥
I < Wartosci
Nastawy | k h
graniczne
Wartos¢ zadana graniczna komunikatu komunikatéw 1,
Klasyfikacja stanu 2,3
(zalecenia NAMUR NE 107) Zalecenie:
10dB, 15dB, 25 dB
Warto$é zmierzona | Wartosé¢ zmierzona
wieksza od wartosci | wigksza od wartosci
granicznej granicznej
komunikatu 2 komunikatu 3
x[%] Ustalenie érednich wartosci poziomu hatasu podczas
szczelnego zamykania zaworu
Cykliczna andliza poziomu mierzonego przez czujnik,
np. za pomocg zmiennych dynamicznych protokotu
HART®, patrz rozdziat 6
0
tls]
Srednia wartosé poziomu Srednia wartosé poziomu
afasu jest wigksza hatasu jest wigksza
o warlosci graniczne | | & |0 wartosd granicznei

komunikaty 2 komunikatu 3

Analiza (zalecenia NAMUR NE 107)/
protokotowanie za pomocgq licznika czasu pracy

Nieszczelnos¢ wewnetrzna
[

Kasowanie ' Testu powtérnego czujnika przecieku'
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7 Czuinik przecieku 2. Ustawiono/rozpoznano opcje 'Czujnik

3730-2|3730-3|3731-3|3730-4|3730-5{3731-5

Po wyposazeniu ustawnika pozycyjnego
w czujnik przecieku mozna mierzy¢ przeciek
w potozeniu zamknietym. W tym celu czuj-

przecieku'.

Diagnoza > Czujnik przecieku

3. Uruchomiona zostata funkcja szczelnego
zamykania.

4. Czujnik przecieku zostat pomyslnie uru-
chomiony, patrz rozdziat 7.1.

nik przecieku mierzy poziom hatasu pod- 5
czas szczelnego zmykania i poréwnuje

zmierzong warto$¢ z zadanymi wartosciami
zadana

— |dentyfikacja - opcje: czujnik przecieku

Nastawy > Ustawnik pozycyjny > Wartos¢

granicznymi komunikatéw. Jezeli zmierzona
warto$é jest wieksza niz jedna z wartosci
granicznych komunikatéw, to ustawnik pozy-
cyjny wyswietla odpowiedni komunikat.

Warunki wykorzystania czujnika przecieku: [1,0%]

1. Czujnik przecieku jest zamontowany na
zaworze, patrz standardowa instrukcja
ustawnika pozycyjnego.

3. - Aktywacja potozenia krancowego, gdy
warto$é w jest mniejsza niz (Kod 14): [wi]

— Potozenie kraricowe, gdy wartosé w jest

mniejsza niz (Kod 14): 0,0% do 49,9%,

Pegel [dB] Diagramm Leckagesensor Referenz
¥ ) —@— Referen:
301 Warto$é¢ graniczna komunikatu 3
\
20+
15T
10+
sh Wartosé graniczna
komunikatu 2 Warto$¢ graniczna komunikatu 1
: : - - : : . : . %]
0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 09 1.0
Rys. 16: Diagnoza > Czujnik przecieku > Test referencyjny
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Czujnik przecieku

7.1 Uruchomienie czujnika

przecieku

W celu wykorzystania mozliwosci czujnika
przecieku nalezy najpierw zmierzyé reakcje
czujnika przecieku na znormalizowane wa-
runki standardowe i na panujgce warunki
procesu. Ponadto nalezy okreslié wartosci
graniczne dla wywotania komunikatu alar-
mowego.

7.1.1

Test referencyjny (Rys. 16) stuzy do pomiaru
reakcii czujnika przecieku. Zaleca sie prze-
prowadzenie tego testu referencyjnego. Na
zlecenie, test referencyjny moze takze zosta¢
przeprowadzony w firmie SAMSON i wéw-
czas nie musi byé powtarzany. W takim
przypadku standardowe warunki sq naste-
pujace:

* medium = powietrze

® cisnienie wejsciowe = 4 bar

Test referencyjny

® cisnienie wyjsciowe = ci$nienie atmosfe-
ryczne

Standardowe, zadane fabrycznie wartosci
graniczne komunikatéw to: A2 = 15 dB i A3
= 25 dB. Jezeli czujnik przecieku zostat za-
montowany na zaworze regulacyjnym

w pozniejszym czasie, wéwczas wartosci
graniczne komunikatéw alarmowych nale-
zy wprowadzi¢ recznie lub za pomocg te-
stu referencyjnego i powtérnego jeszcze
przed rozpoczeciem korzystania z czujnika
przecieku, patrz rozdziat 7.1.2.

Podczas przeprowadzania testu referencyj-
nego wylqczane sq ponizsze funkcje:

- Aktywacja pofozenia krancowego, gdy
warto$¢ w jest mniejsza niz

- Uruchomienie funkcji rampy

Faza 1: zawdr jest przestawiany po kolei

w jedenascie pofozer: okreslonych przez

uzytkownika. Po osiggnieciu danego potoze-

nia i po uptywie 'Czasu uspokojenia przed

pomiarem poziomu hatasu' czujnik przecie-

ku mierzy poziom hatasu.

Jezeli réznica pozioméw hatasu w dwéch
nastepujacych po sobie pofozeniach jest
wieksza lub réwna zadanej 'Wartosci gra-
nicznej poziomu hatasu', to zawér nie jest
przestawiany w kolejne potozenia, nastepu-
je przejscie do fazy 2.

(48]

1]

Faza 1 zakoriczona powodzeniem: miedzy
okreslonymi przez uzytkownika potozeniami 4

i 5 zmierzony poziom hatasu jest wigkszy od za-
danej 'Wartosci granicznej poziomu hatasu'

o 10 dB. Nastepuje przejscie do fazy 2.

Jezeli w zadnym z okreslonych potozeri za-
woru nie zostanie osiggnieta "Warto$¢ gra-
niczna poziomu hatasu', fo test jest przery-
wany. Przerwanie testu jest protokofowane
wraz ze stemplem czasowym. Komunikat
'Stan festu' zgtasza ,Test zakorczony niepo-
wodzeniem — za mata zmiana poziomu ha-
tasu”.
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Czujnik przecieku

%]

1%]

Faza 1 zakoriczona niepowodzeniem: réznica
pozioméw hatasu miedzy dwoma nastepujgcymi
po sobie potozeniami zaworu jest mniejsza niz
"'Warto$é graniczna poziomu hatasu' wynoszqgca
10 dB. Test referencyjny zostaje przerwany.

o2 04 05 08 To 12 14 6 18 20

Faza 2 zakoriczona powodzeniem: miedzy
pierwszym i ostatnim nowych potozeniem zawo-
ry osiagnieta zostata "Warto$é graniczna pozio-
mu hatasu' wynoszqca 10 dB. Test referencyjny

zostat zakoriczony powodzeniem.

Faza 2: wokét ostatniego osiggnietego poto-
Zenia zaworu wyznaczane jest pasmo
0,30%, w taki sposéb, ze jedna trzecia pa-
sma znajduije sig przed, a dwie trzecie pa-
sma za ostatnim osiggnietym potozeniem
zaworu okreslonym przez uzytkownika. Pa-
smo to jest dzielone na dziewie¢ nowych po-
tozen zaworu, przy czym nowe potozenia
zaworu sq oddalone od siebie o 0,03%. Za-
Wor jest przestawiany po kolei w nowe wy-
znaczone potozenia. Po osiggnieciu danego
potozenia i uptywie 'Czasu uspokojenia
przed pomiarem poziomu hatasu' czujnik
przecieku mierzy poziom hatasu.

Test referencyijny jest zakoriczony powodze-
niem, jezeli réznica pozioméw hatasu mie-
dzy pierwszym i ostatnim pofozeniem zawo-
ry jest wieksza lub réwna zadanej "Wartosci
granicznej poziomu hatasu.

Jezeli po pomiarach przeprowadzony we
wszystkich jedenastu nowych pofozeniach
zaworu nie zostata osiggnieta 'Warto$é gra-
niczna poziomu hatasu', to zmiana poziomu
hatasu jest za mata. W takim przypadku na-
stepuje przejscie do fazy 3.

[ds]

1875

17.50

1625

15.00

13.75

12.50

1125

10.00

%]

o0 o1 ) 03 04 o5 [ 07 05 0

Faza 2 zakoriczona niepowodzeniem: réznica
pozioméw hatasu miedzy pierwszym i ostatnim
nowym potozeniem zaworu jest mniejsza niz
"Warto$é graniczna poziomu hatasu' wynoszqca
10 dB. Nastepuije przejscie do fazy 3.

Faza 3: zawdr jest przestawiany po kolei

w potozenia okreslone przez uzytkownika
dla fazy 1 i zapisywany jest zwigzany z ni-
mi wykres zaleznosci poziomu hatasu i sko-
ku. Z tego wykresu mozna odczytaé przybli-
Zone potozenie wartosci granicznej pozio-
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Czujnik przecieku

mu hatasu i na tej podstawie okresli¢, do jo-
kiej wartosci powinna zostaé zmniejszona
wartosci graniczna poziomu hatasu, zeby
test mégt zostaé zakorczony powodzeniem.

Parametryzacja
1. Zmieni¢ tryb pracy na 'Obstuga reczna'.
2. Okresli¢ parametry testu referencyjnego,

patrz tez punkt ,Wskazéwki dotyczgce
wyznaczania potozen zaworu”.

3. Uruchomié fest referencyjny.
Rozpoczecie testu referencyjnego jest do-
kumentowane za pomocq parametru
'Stempel czasowy'.

Ustawnik pozycyjny wyswietla naprze-
miennie ,d8” i ,tESt”.

__ Praca > Tryb pracy "

1. = Zqdany tryb pracy (Kod 0): obstuga

reczna
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Diagnoza > Czujnik przecieku > Test
___ referencyjny

2. - Czas uspokojenia przed pomiarem pozio-
mu hafasu: od 1 s do 255 s, [5 s]

— Wartos$¢ graniczna poziomu hatasu: od

3 dB do 255 dB, [10 dB]

— Okreslenie potozen zaworu: od 0,00% do
100,00% [1: 0,00%; 2: 0,10%; 3: 0,20%; 4:
0,30%; 5: 0,40%; 6: 0,50%; 7: 0,60%; 8:
0,70%; 9: 0,80%; 10: 0,90%, 11: 1,00%]

3. - Uruchomienie testu referencyjnego

11 Ustawnik pozycyijny typu 3730/-5: Praca >
Tryb pracy > Ustawnik pozycyjny (AO, TRD).

i Informacja
Za pomocq polecenia 'Przerwanie testu refe-
rencyjnego’ lub przez przycisniecie przyci-
sku obrotowego fest referencyjny mozna
przerwad ('Stan testu' = "Test zostat prze-
rwany recznie"). Po przerwaniu testu refe-
rencyjnego ustawnik pozycyjny nadal pracu-
je w trybie obstugi recznej.

W programie TROVIS-VIEW wyswietlane sq
informacije dotyczqce festu i jego przebieg.
Po pomyslnym zakorczeniu testu referencyj-
nego komunikat 'Stan testu' zgtasza ,Test
zakoriczony powodzeniem”.

Wskazéwki dotyczgce wyznaczania
polozen zaworu

— Okreslane przez uzytkownika potozenia
zaworu muszq by¢ stale wieksze od
'Potozenia 1' do 'Potozenia 11'.

Czujnik przecieku

—  Zawdr jest przestawiany w potozenia
okreslone przez uzytkownika w krokach
co 0,1%. Potozenia zaworu okreslone za
pomocq wartosci z dwoma miejscami po
przecinkéw sq zaokrgglane.

- Pofozenia zaworu okreslone przez uzyt-
kownika mozna zapisaé¢ w pliku w celu
dalszego wykorzystania, np. w tescie
powtérnym.

7.1.1.1 Andliza

W trakcie testu referencyjnego ustawnik po-
zycyjny ustala trzy wartosci graniczne ko-
munikatéw alarmowych, z ktérych wartosci
2 i 3 mogq by¢ wykorzystywane do wywo-
tania komunikatu. Przyporzgdkowanie poto-
zenia zaworu x [%] i poziomu hatasu [dB]
jest wyswietlane w programie TROVIS-VIEW:

- Przyporzadkowanie 1: pofozenie zawo-
ru i poziom hatasu w potozeniu 0%

- Przyporzgdkowanie 2: pofozenie zawo-
ru i poziom wartoéci pomiarowej, od
ktérego krzywa na "'Wykresie referencyj-
nym dla czujnika przecieku' stale rosnie

- Przyporzadkowanie 3: pofozenie zawo-
ru i poziom hatasu z ostatniego pomiaru
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Czujnik przecieku

7.1.1.2 Kasowanie pojedynczych
komunikatéw

Test referencyjny (parametry diagnostyczne,
wartosci pomiarowe i analize) i komunikat
'"Nieszczelnosé wewnetrzna' mozna skaso-
waé za pomocq polecenia 'Kasowanie "Wy-
kresu referencyinego dla czujnika przecieku'.

Jezeli przeprowadzono juz test referencyiny,
a test zostanie uruchomiony ponownie, fo
analiza przeprowadzonego wezesniej testu
zostanie nadpisana.

Praca > Kasowanie

— Kasowanie 'Testu referencyjnego czujnika
przecieku'

7.1.2 Test powtérny

Test powtérny (Rys. 17) stuzy do pomiaru re-
akeji czujnika przecieku na warunki proce-
su. Wplyw na reakcje czujnika ma medium,
cisnienie wejsciowe, cisnienie wyjsciowe

i otoczenie procesowe. Na podstawie zmie-
rzonych wartosci okreslane sq wartosci gra-
niczne komunikatéw alarmowych.

Przebieg testu powtérnego i jego analiza sq
takie same jak festu referencyjnego opisane-
go w rozdziale 7.1.1. Nalezy go przepro-
wadzi¢ po zamontowaniu zaworu i urucho-
mieniu instalacji.

Jezeli przeprowadzenie testu powtérnego
nie jest mozliwe, wtedy warfosci graniczne
komunikatéw alarmowych moze wprowa-
dzi¢ takze sam uzytkownik, patrz roz-
dziat 7.1.2.2.

Pegel [dB]

Diagramm Leckagesensor Wiederholung

5
304
259 \
20
154

104
Wartosé
graniczna
komunikatu 2

Wartos¢ graniczna komunikatu 3

Wartos¢ graniczna komunikatu 1

v —@— Wiederholung

0.0 0.1 0.2 0.3 0.4 0.5

Rys. 17: Diagnoza > Czujnik przecieku > Test powtrny

[%]

0.7 0.8 0.9
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Podczas przeprowadzania testu powtérnego

wylgczane sq ponizsze funkcje:

- Aktywacja pofozenia kracowego, gdy
warto$¢ w jest mniejsza niz

- Uruchomienie funkciji rampy

Faza 1: zawdr jest przestawiany po kolei

w jedenascie potozeri okreslonych przez
uzytkownika. Po osiggnieciu danego potoze-
nia i po uptywie 'Czasu uspokojenia przed
pomiarem poziomu hatasu' czujnik przecie-
ku mierzy poziom hatasu.

Jezeli réznica pozioméw hatasu w dwéch
nastepujqcych po sobie potozeniach jest
wieksza lub réwna zadane] "'Wartosci gra-
nicznej poziomu hatasu', to zawér nie jest
przestawiany w kolejne potozenia, nastepu-
je przejscie do fazy 2.

[%]

Faza 1 zakoriczona powodzeniem: miedzy
okreslonymi przez uzytkownika potozeniami 4

i 5 zmierzony poziom hatasu jest wiekszy od za-
danej "Wartosci granicznej poziomu hatasu'

o 10 dB. Nastepuje przejscie do fazy 2.

Jezeli w zadnym z okreslonych pofozer: za-
woru nie zostanie osiggnieta "Wartos¢ gra-
niczna poziomu hatasu', to test jest przery-
wany. Przerwanie festu jest protokofowane
wraz ze stemplem czasowym, a komunikat
'Stan testu' zglasza ,Test zakoAczony niepo-
wodzeniem — za mata zmiana poziomu ha-
tasu”.

Czujnik przecieku

1%]

Faza 1 zakoriczona niepowodzeniem: réznica
pozioméw hatasu miedzy dwoma nastepujgeymi
po sobie potozeniami zaworu jest mniejsza niz
"Warto$é graniczna poziomu hatasu' wynoszqgca

10 dB. Test powtérny zostaje przerwany.

Faza 2: wokét ostatniego osiggnietego poto-
Zenia zaworu wyznaczane jest pasmo
0,30%, w taki sposéb, ze jedna trzecia pa-
sma znajduje sie przed, a dwie trzecie pa-
sma za ostatnim osiggnietym pofozeniem za-
woru. Pasmo to jest dzielone na dziewieé no-
wych potozer zaworu, przy czym nowe po-
tozenia zaworu sg oddalone od siebie

0 0,03%. Zawér jest przestawiany po kolei
w nowe wyznaczone pofozenia. Po osiggnie-
ciu danego pofozenia i po uptywie 'Czasu
uspokojenia przed pomiarem poziomu hata-
su' czujnik przecieku mierzy poziom hatasu.

[48]

%]
o2 04 05 08 To 12 14 6 18 20

Faza 2 zakoriczona powodzeniem: miedzy
pierwszym i ostatnim nowych potozeniem zawo-
ry osiagnieta zostata "Warto$é graniczna pozio-
mu hatasu' wynoszqca 10 dB. Test powtérny zo-
stat zakoriczony powodzeniem.
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Czujnik przecieku

Test powtérny jest zakoriczony powodze-
niem, jezeli réznica pozioméw hatasu mie-
dzy pierwszym i ostatnim pofozeniem zawo-
ru jest wieksza lub réwna zadanej "Wartosci
granicznej poziomu hatasu.

Jezeli po pomiarach przeprowadzony we
wszystkich jedenastu nowych pofozeniach
zaworu nie zostata osiggnieta "Warto$é gra-
niczna poziomu hatasu', fo zmiana poziomu
hatasu jest za mata. W takim przypadku na-
stepuje przejscie do fazy 3.

%]

Faza 2 zakoriczona niepowodzeniem: réznica
pozioméw hatasu miedzy pierwszym i ostatim
nowym potozeniem zaworu jest mniejsza niz
'Warto$é graniczna poziomu hatasu' wynoszgca
10 dB. Nastepuje przejscie do fazy 3.

Faza 3: zawdr jest przestawiany po kolei

w potozenia okreslone przez uzytkownika
dla fazy 1 i zapisywany jest zwigzany z ni-
mi wykres zaleznosci poziomu hatasu i sko-
ku. Z tego wykresu mozna odczytaé przybli-
zone pofozenie wartosci granicznej pozio-
mu hatasu i na tej podstawie okresli¢, do ja-
kiej wartosci powinna zosta¢ zmniejszona
wartosci graniczna poziomu hatasu, zeby
test mégt zostaé zakorczony powodzeniem.

Parametryzacja
1. Zmieni¢ tryb pracy na 'Obstuga reczna'.

2. Okresli¢ parametry testu powtérnego,
patrz tez punkt ,Wskazéwki dotyczgce
wyznaczania potozen zaworu”.

3. Uruchomié test powtérny.
Rozpoczecie testu powtérnego jest doku-
mentowane za pomocq parametru
'Stempel czasowy'.
Ustawnik pozycyjny wyswietla naprze-
miennie ,d9" i tESt”.

__ Praca > Tryb pracy "

1. = Zadany tryb pracy (Kod 0): obstuga reczna

Diagnoza > Czujnik przecieku > Test
__ referencyjny

2. — Czas uspokojenia przed pomiarem pozio-

mu hatasu: od 1 s do 255 s, [5 s]

Diagnoza > Czujnik przecieku > Test
powtorny

— Warto$¢ graniczna poziomu hatasu: od

3 dB do 255 dB, [10 dB]

— Okreslenie potozen zaworu: od 0,00% do
100,00% [1: 0,00%; 2: 0,10%; 3: 0,20%; 4:
0,03%; 5: 0,04%; 6: 0,05%; 7: 0,06%; 8: 0,07%;
9:0,08%; 10: 0,09%, 11: 1,00%]

3. - Uruchomienie testu powtérnego

2 Ustawnik pozycyjny typu 3730-5: Praca >
Tryb pracy > Ustawnik pozycyjny (AO, TRD).

i Informacja
Za pomocq polecenia 'Przerwanie testu po-
widrnego' lub przez przycisniecie przycisku
obrotowego test powtérny mozna przerwaé
('Stan testu' = "Test zostat przerwany recz-
nie"). Po przerwaniu festu powtdrnego
ustawnik pozycyjny nadal pracuje w trybie
obstugi recznej.
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W programie TROVIS-VIEW wyswietlane sq
informacije dotyczqce festu i jego przebieg.
Po pomysélnym zakoriczeniu testu powtérne-
go komunikat 'Stan testu' zgtasza ,Test za-

korczony powodzeniem”.

Wskazéwki dotyczgce wyznaczania

polozen zaworu

—  Wartosci okreslonych przez uzytkownika
potozen zaworu od 1 do 11 muszq by¢

stale rosngce.

— Zawér jest przestawiany w pofozenia
okreslone przez uzytkownika w krokach
c0 0,1%. Potozenia zaworu okreélone za
pomocq wartosci z dwoma miejscami po
przecinkéw sq zaokrgglane.

- Potozenia zaworu okreslone przez uzytkow-
nika mozna zapisaé w pliku w celu dalsze-
go wykorzystania, np. w tescie powtérnym.

Czujnik przecieku

7.1.2.1 Andliza

W trakcie testu powtérnego ustawnik pozy-
cyjny ustala trzy wartoéci graniczne komuni-
katéw alarmowych, z ktérych wartosci 2 i 3
mogq by¢ wykorzystywane do wywotania
komunikatu. Przyporzadkowanie pofozenia
zaworu x [%] i poziomu hatasu [dB] jest wy-
$wietlane w programie TROVIS-VIEW:

- Przyporzqdkowanie 1: pofozenie zawo-
ru i poziom hatasu w potozeniu 0%

- Przyporzadkowanie 2: pofozenie zawo-
ru i poziom wartosci pomiarowej, od
ktérego krzywa na wykresie 'Test po-
wiérny czujnika przecieku' stale rosnie

- Przyporzqdkowanie 3: pofozenie zawo-
ru i poziom hatasu z ostatniego pomiaru

x [%]

0

Rys. 18: Proces szczelnego zamykania zaworu i uzyskiwanie sredniej wartosci na potrzeby analizy

testu powtdrnego

T Hs]
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Czujnik przecieku

7.1.2.2 Nastawy komunikatéw

Za pomocg zamontowanego i uruchomione-
go po przeprowadzeniu festu referencyjnego
i powtérnego czujnika przecieku ustawnik
pozycyjny moze przekazaé informacje

o wewnetrznym przecieku w gniezdzie.

W tym celu mierzy on w trakcie regulacji
poziom hatasu szczelnie zamykanego za-
woru. Przeciek jest nadzorowany automa-
tycznie podczas biezqcej eksploatacii.

Jako wartoéci graniczne komunikatéw alar-
mowych mozna wykorzystaé zapisane war-
toéci graniczne komunikatéw alarmowych
testu referencyjnego, testu powtérnego lub
okreslone przez uzytkownika. W przypadku
okreslania wartosci granicznych komunika-
téw alarmowych przez uzytkownika warto-
éci graniczne od 'Warto$¢ graniczna komu-
nikatu 1' do "Wartoéé graniczna komunikatu
3' by¢ stale rosngce.

W trakcie pracy w trybie regulacyjnym sred-
nie wartoéci poziomu hatasu podczas
szczelnego zamykania zaworu sq poréwny-
wane z warto$ciami granicznymi komunika-
téw alarmowych. Sredniq wartos¢ poziomu
hatasu wykorzystywang do poréwnania
mozna wybraé w parametrze 'Wywotanie
komunikatu alarmowego':

- Usredniona wartosé poziomu hatasu
procesu szczelnego zamykania zaworu:
érednia warto$é aktualnego/ostatniego
procesu szczelnego zamykania zaworu:
do nadzorowania wykorzystywana jest
$rednia warto$é z aktualnego poziomu
hatasu i z ostatnich czterech pozioméw
hatasu aktualnego procesu szczelnego

zamykania zaworu (Rys. 18: proces 31
szczelnego zamykania zaworu i poziom

hatasu od E do ).

- Srednia wartoé¢ aktualnego/ostatniego
procesu szczelnego zamykania zaworu:
do nadzorowania wykorzystywana jest
srednia warto$é wszystkich pozioméw
hatasu z aktualnego procesu szczelnego
zamykania zaworu (Rys. 18: proces 31
szczelnego zamykania zaworu i poziom

hatasu od A do ).

- Zmienna srednia wartos¢ z histogramu
krétkookresowego: do nadzorowania
wykorzystywana jest $rednia wartosé
ostatnich trzydziestu pozioméw hatasu
w analizie krétkookresowej (patrz roz-
dziat 7.2) (Rys. 18: od procesu 2 szczel-
nego zamykania zaworu do procesu 31
szczelnego zamykania zaworu wraz ze
wszystkimi poziomami hatasu).

- Zmienna wartos¢ srednia z histogramu
dtugookresowego: do nadzorowania
wykorzystywana jest $rednia wartosé
wszystkich pozioméw hatasu w andlizie
dtugookresowej (patrz rozdziat 7.3)
(Rys. 18: od procesu 1 szczelnego zamy-
kania zaworu do procesu 31 szczelnego
zamykania zaworu wraz ze wszystkimi
poziomami hatasu).

Woprowadzenie nastawy ,Komunikat alar-
mowy nie jest uruchamiany” wytqgcza funk-
cje uruchamiania komunikatu alarmowego.
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Parametryzacja

1. Okresli¢ parametry komunikatéw alar-
mowych.

2. Sklasyfikowa¢ komunikatu stanéw, patrz
rozdziat 7.1.2.3.

Diagnoza > Czujnik przecieku > Test
__ powtérny

1. = Uruchomienie komunikatu alarmowego:
[Komunikat alarmowy nie jest uruchamia-
ny], $rednia warto$¢ aktualnego/ostatniego
procesu szczelnego zamykania zaworu,
usredniona warto$é poziomu hatasu proce-
su szczelnego zamykania zaworu, zmienna
srednia wartos¢ z krétkookresowego histo-
gramu, zmienna $rednia wartosé z dtugo-
okresowego histogramu

- Wprowadzenie wartosci granicznej komu-
nikatu alarmowego ": [Nastawa fabryczna
(test referencyjny], wartosci graniczne ko-
munikatéw alarmowych z testu powtérnego,
wartosci graniczne komunikatéw alarmo-
wych okreslone przez uzytkownika

Typ 3730-2/-3/-4/-5 (1.5x) i 3731-3:

Nastawy > Ustawnik pozycyjny > Nadzoro-
wanie btedéw> Klasyfikacja stanéw > Roz-
szerzona > Nieszczelnos¢ wewnetrzna

2. — Warto$é zmierzona wieksza od wartosci
granicznej komunikatu 2:

@] © @, VY, A

— Warto$é¢ zmierzona wieksza od wartosci
granicznej komunikatu 3:

®], €@V, A
Typ 3730-5 (1.6x) i 3731-5:

Nastawy > Ustawnik pozycyjny > Konfigu-
__ racja diagnostyczna > Klasyfikacja

2. — Nieszczelno$¢ wewnetrzna:

®] € @ VY, A

Czujnik przecieku

3 W przypadku wprowadzenia wartosci
granicznej komunikatu alarmowego
sokreslonej przez uzytkownika” zaleca sie
sprawdzenie prawidtowosci nastaw war-
tosci granicznych komunikatéw alarmo-
wych po okresie od jednego do trzech
miesiecy na podstawie wartosci zmierzo-
nych na wykresie ,Analiza poziomu ha-
tasu” (patrz rozdziat 7.4).

7.1.2.3 Nadzér

Jezeli ustalona $rednia wartoé¢ poziomu ha-
tasu jest wieksza od 'Wartosci granicznej
komunikatu 2', to ustawnik pozycyjny wy-
swietla komunikat 'Nieszczelno$¢ wewnetrz-
na' zgodnie z klasyfikacjq stanu "Wartos¢
zmierzona wigksza od wartosci granicznej
komunikatu 2'.

Jezeli ustalona $rednia wartosé poziomu ha-
tasu jest wigksza od "Wartosci granicznej
komunikatu 3', to ustawnik pozycyjny wy-
$wietla komunikat 'Nieszczelno$é wewnetrz-
na' zgodnie z klasyfikacjq stanu "Wartosé
zmierzona wieksza od wartoéci granicznej
komunikatu 3'.

Diagnoza > Komunikaty stanéw > Rozszerzony

— Nieszczelnos¢ wewnetrzna

7.1.2.4 Kasowanie pojedynczych
komunikatéw

Test powtérny (parametry diognostyczne,
wartosci pomiarowe i analize) i komunikat
'Nieszczelno$é wewnetrzna' mozna skaso-
waé za pomocq polecenia 'Kasowanie "Wy-
kresu powtérnego czujnika przecieku'.
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Czujnik przecieku

Jezeli przeprowadzono juz test powtérny,
a test zostanie uruchomiony ponownie, to
analiza przeprowadzonego wezeséniej testu
zostanie nadpisana.

Praca > Kasowanie

— Kasowanie 'Testu powtérnego czujnika prze-
cieku'

7.2 Andliza krétkookresowa

Ancliza krétkookresowa umozliwia uzyska-
nie informaciji o zmianach poziomu hatasu
podczas szczelnego zamykania zaworu,
kiére zaszty w ostatnim czasie.

Zapis danych prowadzony jest w tle nieza-

leznie od wybranego trybu pracy. Nie ma
koniecznosci aktywowania funkcji.

Czujnik przecieku zapisuje poziom hatasu
po zakoriczeniu procesu szczelnego zamy-
kania zaworu lub gdy poziom hatasu zmieni
sie 0 2 dB. Z ostatniego zarejestrowanego
poziomu hatasu i z ostatnich czterech ustalo-
nych pozioméw hatasu tworzona jest $red-
nia warto$¢. Jezeli ta $rednia wartosé rézni
sie od ostatniej sredniej wartosci analizy
krétkookresowej i 'Warto$é graniczng po-
ziomu hatasu w analizie krétkookresowe',
to jest ona zapisywana jako nowa $rednia
warto$é dla analizy krétkookresowe.

Wyswietlana jest ostatnia zapisana podczas
analizy krétkookresowej 'Srednia wartosé po-
ziomu hatasu dla analizy krétkookresowe;'.
Ustawnik pozycyjny zapisuje $redniq warto-
$ci poziomu hatasu i skoku w pamieci cy-
klicznej o pojemnosci 30 wartosci pomiaro-
wych wraz z przyporzqdkowanie do liczni-

Pegel [dB]
35

Kurzzeitbeobachtung

30+

Kurzzeitbeobachtung

Rys. 19: Diagnoza > Czujnik przecieku > Analiza krétkookresowa
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ka czasu pracy. Zapisane wartoéci pomiaro-
we mozna odczytaé w katalogu Analiza da-
nych pomiarowych.

Parametryzacja

Diagnoza > Czujnik przecieku > Andliza krét-
kookresowa

— Warto$¢ graniczna poziomu hatasu dla anali-

zy krétkookresowei: od 3 dB do 255 dB, [3 dB]

Kasowanie
pojedynczych
komunikatéw

7.2.1

Zapis analizy krétkookresowej (parametru
diagnostyczne, wartosci pomiarowe i anali-
za) kasuje sie za pomocq polecenia 'Kaso-
wanie 'Andlizy krétkookresowej czujnika
przecieku"'. Jednoczesnie kasowane sq dane
zapisane w katalogu Analiza wartosci po-
miarowych.

Praca > Kasowanie

— Kasowanie 'Andlizy krétkookresowej czujnika
przecieku'

7.3 Andliza dlugookresowa

W celu okreslenia trendu poziomu hatasu

w dtuzszym czasie analiza dtugookresowa
obejmuje wszystkie wartosci $rednie zapisa-
ne w andalizie krétkookresowej od ostatniego
kasowania:

- 'Dhlugookresowa srednia wartosé¢':
uéredniony poziom hatasu z 'Liczby za-
rejestrowanych $rednich wartosci'

Czujnik przecieku

- 'liczba zarejestrowanych $rednich war-
tosci'

Zapis danych prowadzony jest w tle nieza-

leznie od wybranego trybu pracy. Nie ma

koniecznosci aktywowania funkcji.

Kasowanie
pojedynczych
komunikatéw

7.3.1

Wartosci pomiarowe obserwaciji dtugookre-
sowej kasuje sie za pomocq polecenia 'Ka-
sowanie 'Analizy dtugookresowej czujnika
przecieku'.

Praca > Kasowanie

— Kasowanie 'Analizy dtugookresowej czujnika
przecieku'

7.4 Andliza poziomu hatasu

Wyniki analizy poziomu hatasu prezento-
wane sq w postaci histogramu i pokazujq,
jak czesto rejestrowane byly wartosci pozio-
mu hatasu w zadanych przedziatach pofo-
Zen zaworu X.

Czujnik przecieku ustala co sekunde poziom
hatasu i przyporzqdkowuije go do zadanego
przedziatu (klasy) pofozenia zaworu. Prze-
dziaty potozenia zaworu sq prezentowane
graficznie w postaci wykresu stupkowego.
Zapis danych prowadzony jest w tle nieza-

leznie od wybranego trybu pracy. Nie ma
koniecznosci aktywowania funkeji.
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Czujnik przecieku

7.4.1 Kasowanie
pojedynczych
komunikatéw

Wartosci pomiarowe analizy poziomy hata-

su kasuje sie za pomocq polecenia 'Kasowa-

nie 'Analizy poziomu hatasu - czujnik prze-
cieku'.

Praca > Kasowanie

— Kasowanie 'Analiza poziomu hatasu - czuj-
nik przecieku'

Pegel [dB] Pegelbeobachtung
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Rys. 20: Diagnoza > Czujnik przecieku > Poziom hatasu (x)
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8 Wejscie binarne

8.1 Typ3730-2/3i3731-3

Ponizszy opis odnosi sie wytgcznie do
ustawnikéw pozycyjnych wyposazonych

w opcjonalne wejscie binarne.

Poprzez wejscie binarne mozna uruchamiaé
rézne funkcie:

— [Przeniesienie stanu wigczenial]
Zapisywany jest stan wigczenia wejicia
binarnego.

- Ustawianie w miejscu zamontowania urzg-
dzenia ochrony przed zapisem danych
Po przeprowadzeniu pierwszej inicjali-
zacji mozna ustawi¢ w miejscu zamonto-
wania urzgdzenia ochrone przed zapi-
sem danych. Dopéki aktywne jest wej-
$cie binarne, w ustawniku pozycyjnym
nie mozna zmieni¢ zadnych nastaw. Nie
mozna uruchomi¢ nowej inicjalizacji.
Funkcja zezwolenia na konfiguracije po-
przez kod 3 jest nieaktywna.

- Uruchomienie testu skoku czesciowego
(PST)
Ustawnik pozycyjny rozpoczyna jedno-
razowo fest cze$ciowego skoku. Test jest
przeprowadzany zgodnie z nastawg
wprowadzong w kodach od 49 - d2 do
49 - d9, patrz rozdziat 5.4.

- Przestawienie w potozenie odpowiada-
jace wartosci zadanej potozenia bezpie-
czenstwa
Zawér o dziataniu przetgczanym (za-
mknij/otwérz) przyjmuje potozenia od-
powiadajqgce ustawionej wartoéci zada-
nej potozenia bezpieczenstwa, gdy

Wejscie binarne

ustawnik pozycyiny pracuje w trybie au-
tomatycznym. W przypadku pracy

w trybie obstugi recznej lub potozenia
bezpieczenstwa nie jest podejmowane
zadne dziatanie.

Przetqczanie pomiedzy pracq w trybie
automatycznym i recznym AUTO/HAND
Ustawnik pozycyjny zmienia tryb pracy
z automatycznego na reczny lub odwrot-
nie. Jezeli ustawnik pozycyjny znajduje
sie w pofozeniu bezpieczeristwa, to nie
jest podejmowane zadne dziatanie.
Uruchomienie rejestratora danych

Wraz z aktywacjg wejécia binarnego
uruchamiany jest rejestrator danych,
patrz rozdziat 4.2.

Kasowanie diagnozy

Aktywne funkcje testowe i obserwacyjne
zostajg wytqgczone, a dane diagnostycz-
ne sg kasowane.

Podtgczono zewnetrzny zawér elektro-
magnetyczny

Zawdr jest rozpoznawany i zostaje za-
protokotowane, ze zadziatat zewnetrzny
zawér elektromagnetyczny.

Czujnik przecieku

Wyswietlany jest komunikat ,W niedtu-
gim czasie mozna spodziewad sie niesz-
czelnosci na zewngtrz.” Btad jest kaso-
wany po przefqczeniu sterowania zbo-
czem na ,Wyl.”. Komunikat zostaje za-
chowany w protokofach.
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Wejscie binarne

i Informacja
Opcjonalne wejscie binarne mozna skonfi-
gurowaé tylko za pomocg programu

TROVIS-VIEW i za pomocq parametréw DD.
Standardowo stan wigczenia jest przenoszo-

ny wiedy, gdy przefacznik jest zwarty

Nastawy > Ustawnik pozycyjny > Opcje

— Sposéb dziatania w przypadku aktywnego
wejécia binarnego: [Przeniesienie stanu wig-
czenia], ustawienie w miejscu zamontowania
urzqdzenia ochrony przed zapisem, urucho-

mienie testu skoku czesciowego (PST), przesta-

wienie w pofozenie odpowiadajgce wartosci
zadanej potozenia bezpieczenstwa, przetg-
czanie pomiedzy pracq w trybie automatycz-
nym i recznym, uruchomienie rejestratora da-
nych, resetowanie diagnozy, podtgczono ze-
whnetrzny zawér elektromagnetyczny, czujnik
przecieku

— Sterowanie zboczem wejscia binarnego: [wt:

przefqcznik rozwarty/wyt.: przetqcznik zwar-

ty], wt: przefacznik zwarty/wyt.: przetgcznik

rozwarty

— Warto$¢ zadana pofozenia bezpieczeristwar
od 0,0% do 100,0%, [50,0%]

— Konfiguracja wejscia binarnego: [aktywne],
bierne

8.2 Typ 3730-4

Opcjonalne wejscie binarne BE2 konfiguruje

sie poprzez magistrale PROFIBUS w para-

metrze CONFIG_BINARY_INPUT_2 bloku fi-

zycznego, patrz. B KH 8384-4.

8.3 Typ 3730-5i3731-5

Wejscie binarne BE1

Poprzez standardowo zamontowane wejsicie
binarne BE1 mozna uruchomié nastepujqce
funkcje:

5-30 V DC

Standardowy ustawnik pozycyiny jest
wyposazony w wejscie zestykowe do
analizy binarnych sygnatéw napiecio-
wych (zaciski 87 i 88). Wejscie DIT FB
analizuje stan zestyku i udostepnia go
poprzez wyjscie OUT_D.

Zintegrowany zawér elektromagnetyczny
W przypadku tej nastawy sprawdzany
jest aktualny stan wigczenia opcjonalne-
go zintegrowanego zaworu elektroma-
gnetycznego i udostepniany poprzez
wyiscie OUT_D. Warto$é 0 oznacza, ze
zawér e|ektromagnetyczny nie prze’rq-
czyt sie (U< 15V DC), a warto$é 1, ze
zawér e|ektromagnetyczny prze’rqczy’f
sie (U> 19 V DCQ).

Dyskretne pofozenie zaworu

W przypadku tej nastawy poprzez wyj-

$cie OUT_D udostepniane jest aktualne

dyskretne potozenie zaworu. Przypo-

rzqdkowanie wartosci jest nastepujqce:

0  nie przeprowadzono inicjalizacji
urzgdzenia

1 zawdr zamkniety

2 zawdr otwarty

3 zawér w pofozeniu posrednim

Komunikat zbiorczy stanu

W przypadku tej nastawy poprzez wyj-
$cie OUT-D udostepniany jest aktualny
zbiorczy komunikat stanu zgonie z zale-
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ceniami NE 107 opracowanymi przez
stowarzyszenie NAMUR. Przyporzqdko-
wanie komunikatéw stanu do wartosci
dyskretnej jest nastepujqgce:

0  brak komunikatu

1 zalecany przeglad konserwacyiny
2 wymagany przeglad konserwacyjny
3  awaria

7 kontrola funkeji

Nastawy > Wejscie binarne 1 (DI1, TRD)

— Wybér wejscia binarnego 1: [5-30 V DC],
zintegrowany zawér elektromagnetyczny, dys-
kretne potozenie zaworu, zbiorczy komunikat
stanu

— Przyporzqdkowanie TRD/DI: [powigzane z
DI1 TRD (1)], niepowigzane z TRD (0)

Wejscie binarne BE2

Poprzez opcjonalne wejscie binarne BE2
mozna uruchamiaé rézne funkcje

— Zestyk bez uziemienia
Ustawnik pozycyjny moze by¢ opcjonal-
nie wyposazony w wejscie binarne do
andlizy zestyku bezpotencjafowego (za-
ciski 85 i 86). Wejscie DI2 FB andalizuje
stan zestyku i udostepnia go poprzez
wyiscie OUT_D.
Jezeli zamontowano czujnik cisnienia
(czujnik przecieku), to stan wigczenia
jest sygnalizowany jako komunikat dia-
gnostyczny w parametrze XD_ERROR_
EXT w AO TRD i zapisywany w protoko-
le. W tym celu w parametrze CONFIG_
BINARY_INPUT2 nalezy wybra¢ opcje
JActively Open — Ext.Leak.Sens.” lub
JActively Closed — Ext.Leak.Sens.”. Po-
nadto stan wigczenia wejscia binarnego

Wejscie binarne

jest podawany w parametrze BINARY _
INPUT2 AO TRD.

Zintegrowany zawér elektromagnetycz-
ny

W przypadku tej nastawy sprawdzany
jest aktualny stan wigczenia opcjonalne-
go zintegrowanego zaworu elekiroma-
gnetycznego i udostepniany poprzez
wyiscie OUT_D. Warto$¢ 0 oznacza, ze
zawér elektromagnetyczny nie prze’rq—
czyt sie (U < 15V DC), a wartos¢ 1, ze
zawér elektromagnetyczny prze’chzy’f
sie (U> 19V DCQ).

Dyskretne potozenie zaworu

W przypadku tej nastawy poprzez wyj-

$cie OUT_D udostepniane jest aktualne

dyskretne potozenie zaworu. Przypo-

rzgdkowanie wartosci jest nastepujqce:

0  nie przeprowadzono inicjalizacji
urzgdzenia

1 zawdr zamkniety

2 zawdr otwarty

3 zawér w polozeniu posrednim

Komunikat zbiorczy stanu

W przypadku tej nastawy poprzez wyj-
$cie OUT-D udostepniany jest aktualny
zbiorczy komunikat stanu zgonie z zale-
ceniami NE 107 opracowanymi przez
stowarzyszenie NAMUR. Przyporzqdko-
wanie komunikatéw stanu do wartosci
dyskretnej jest nastepujqce:

0  brak komunikatu

zalecany przeglad konserwacyjny
wymagany przeglad konserwacyjny
awaria

kontrola funkcji

NwN —

Zbiorczy komunikat stanu i VST
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Wejscie binarne

Ustawnik pozycyjny rozpoczyna jedno-
razowo test czeéciowego skoku. Test jest
przeprowadzany zgodnie z nastawg
wprowadzong w kodach od 49 - d2 do
49 - d9, patrz rozdziat 5.4.

Ponadto poprzez wyijscie OUT_D udo-
stepniany jest aktualny zbiorczy komuni-
kat stanu zgonie z zaleceniami NE 107
opracowanymi przez stowarzyszenie
NAMUR. Przyporzqdkowanie komunika-
téw stanu do wartosci dyskretnej jest na-
stepujqce:

brak komunikatu

zalecany przeglgd konserwacyjny
wymagany przeglad konserwacyiny
awaria

kontrola funkcii

NwWwWN—O

Stan logiczny wejscia binarnego jest ustala-
ny za pomocq parametru 'Nastawa wejscia

binarnego 2' (CONFIG_BINARY_INPUT_2).
Nastawy > Wejscie binarne 2 (DI2, TRD)

— Wybér wejécia binarnego 2: [zestyk bez uzie-
mienia], zintegrowany zawér elekiromagne-
tyczny, dyskretne potozenie zaworu, zbiorczy
komunikat stanu i VST

— Nastawa wejscia binarnego 2: [bez andlizy],
aktywne rozwarte, aktywne zwarte, aktywne
rozwarte — czujnik przecieku, aktywne zwarte
— czujnik przecieku, uruchomienie testu skoku
czesciowego PST

— Przyporzqdkowanie TRD/DI: [powigzane z
DI2 TRD (2)], niepowigzane z TRD (0)
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9 Dodatek

9.1

Lista kodow

Dodatek

Kod |Parametr — komunikaty wy-
Nr [swieflane na wyswieflaczu,  |Opis
wartosci [Nastawa fabryczna]
Aby umoszliwi¢ konfiguracje kodéw oznaczonych symbolem *, nalezy najpierw znies¢ blokade tej funk-
cji za pomocq kodu 3.
48* |d0 Aktualna temperatura |Temperatura robocza [°C] wewnatrz ustawnika pozycyjne-
od=550do 1250 |go (doktadnosé: £3%)
Tylko wyswietlanie informacii
d1 Min. temperatura [20] [Najnizsza, kiedykolwiek zarejestrowana temperatura robocza [°C]
nizsza niz 20°C
Tylko wyswietlanie informacji
d2 Maks. temperatura Najwyzsza, kiedykolwiek zarejestrowana temperatura robocza [°C]
[20] wyzsza niz 20°C
Tylko wyswietlanie informacji
d3 Liczba wzorcowan Liczba wzorcowan punktu zerowego od ostatniej inicjalizacji.
punktu zerowego Tylko wyswietlanie informacji
d4 Lliczba inicjalizacji Liczba wszystkich inicjalizacji przeprowadzonych od ostatniego re-
sefu.
Tylko wyswietlanie informacii
d5 Wartos¢ graniczna  |Wartoé¢ graniczna funkeji nadzorowania punktu zerowego
punkty zerowego Stuzy do nadzorowania biedéw przesuniecia punktu zerowego.
od 0,0% do 100,0%
zakresu nominalnego,
[5,0%]
dé Komunikat zbiorczy  |Zbiorczy komunikat stanu tworzony jest z pojedynczych komunika-
stanu téw stanu.
OK' Stan prawidtowy
C  Zalecany przeglgd konserwacyijny
CR  Wymagany przeglad konserwacyjny
B Awaria
| Kontrola funkeji (ustawnik pozycyjny typu 3730-4/-5)
S Poza specyfikacjg (ustawnik pozycyiny typu 3730-2/-3)
Tylko wyswietlanie informacji
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Dodatek

Kod |Parameir — komunikaty wy-
Nr [éwietlane na wyswietlaczu,  |Opis
wartosci [Nastawa fabryczna]
Aby umozliwi¢ konfiguracje kodéw oznaczonych symbolem *, nalezy najpierw znies¢ blokade tej funk-
cji za pomocq kodu 3.
d7 Uruchomienie przebie- [Uruchomienie przebiegu referencyjnego dla funkcji sygnat nastaw-
gu referencyjnego czy y - stan ustalony (d1) i sygnat nastawczy y - histereza (d2)

[No], YES, ESC Przebieg referencyjny mozna uruchomié tylko podczas pracy w try-
bie obstugi recznej, poniewaz pokonywany jest caty zakres nastawy
zaworu.

d8 Uruchomienie funkcji  [W oprogramowaniu w wersji nowszej niz 1.5x: bez funkcji.
EXPERT*
48* | Parametry diagnostyczne h
hO Inicjalizacja z przebie- |Inicjalizacja z przebiegiem referencyjnym
giem referencyjnym (Podczas przebiegu referencyjnego rejestrowane sq wykresy referen-
[No], YES, ESC cyjne dla funkeji testowych sygnat nastawczy y - stan ustalony (d1)
i sygnat nastawczy y - histereza (d2)).
h1 W)'”i!( przebiegu refe- NG Nie wykonano przebiegu referencyinego.
rencyinego YES Wykresy referencyjne dla funkcii testowych sygnat nastawczy y
[No], YES - stan ustalony (d1) i sygnat nastawczy y - histereza (d2) zosta-
ty pomysinie zarejestrowane.
Tylko wyswietlanie informacii
h2 - wolne -
h3 Auto Reset diAG Po uptywie zadanego okresu parametry diagnostyczne zgodnie z
od [0] do 365 dni kodem 36 - diAG sq kasowane automatycznie.
Przyktad: nietypowe dla procesu dziatanie podczas rozruchu nie po-
winno by¢ uwzgledniane w cafosciowej diagnozie.
h4 Czas pozostaty do au- |Czas pozostaty do automatycznego skasowania danych diagno-
tomatycznego resetu  |stycznych zgodnie z kodem 48 — h3.
diAG Tylko wyswietlanie informacji
49* | Test skoku czesciowego (PST)/test petnego skoku - rodzaj zastosowania

A Test skoku czesciowego (PST)

A0 Uruchomienie testu
skoku czesciowego

[No], YES, ESC

Tryb pracy i realizacji testu skoku czesciowego (PST) nalezy przetq-
czyé na obstuge reczng ,MAN".
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Dodatek

Kod
Nr

Parametr — komunikaty wy-
$wietlane na wyswietlaczu,
warfosci [Nastawa fabryczna]

Opis

Aby u

cji za

pomocq kodu 3.

mozliwi¢ konfiguracije kodéw oznaczonych symbolem *, nalezy najpierw zniesé blokade tej funk-

A1 Czas pozostaty do na-
stepnego automatycz-
nego testu skoku cze-
$ciowego (PST)

Czas [d_h] pozostaty do przeprowadzenia nastepnego testu skoku
czesciowego (PST). Obowiqzuje tylko dla testu skoku czesciowego
przeprowadzanego automatycznie.

Tylko wyswietlanie informacji

A2 Zgdany tryb reali-
zacji testu PST

Auto, [Man], ESC

Uruchamia lub wylqcza automatyczny test skoku czesciowego w wy-
znaczonym czasie - (PST Auto) lub (PST Man).

A3 Czas testu automatycz-
nego

Zqdany czas [h] powtérzenia testu skoku czesciowego (PST)

49*

A4 Klasyfikacja stanu testu
skoku czeéciowego
(PST)

C  Zalecany przeglad konserwacyiny
OK  Brak komunikatu

CR  Wymagany przeglad konserwacyjny
b Awaria

S Poza specyfikacjq

Tylko wyswietlanie informacji

A5 Zalecany minimalny
czas odczytu

Czas odczytu [s], w ktérym widoczna jest na wykresie petna odpo-
wiedz skokowa.

Tylko wyswietlanie informacii

A6 - wolne -

A7 Wartos¢ referencyjna
dla nadzorowania Ay

Za pomocgq okreslonych impulséw nastawczych zawér jest przesta-
wiany w potozenie odpowiadajgce poczatkowi skoku (Kod 49 - d2)
i koricowi skoku (Kod 49 - d3). Réznica tych impulséw nastawczych
tworzy warto$é Ay [1/s].

Warto$¢ referencyjna dla nadzorowania Ay obowigzuje dla nasta-
wionych wartosci skoku (Kod 49 - d2 i kod 49 - d3) i dla wybranych
czaséw realizacji funkcji rampy (Kod 49 - d5 i kod 49 - d6). Zmia-
na tych wartoici powoduje wyznaczenie nowej wartosci referencyj-
nej nadzorowania Ay.

Tylko wyswietlanie informacji

1
2)

3)
4)

5)
6)

Typ 3730-2
Typ 3730-3

Typ 3731-3
Typ 3730-4

Typ 3730-5
Typ 3731-5
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Dodatek

Kod
Nr

Parametr — komunikaty wy-
$wietlane na wyswietlaczu,
wartosci [Nastawa fabryczna]

Opis

Aby u

cji za

pomocq kodu 3.

mozliwié konfiguracje kodéw oznaczonych symbolem *, nalezy najpierw zniesé blokade tej funk-

A8 Uruchomienie funkji
nadzorowania Ay

[No], YES, ESC

Uruchamia lub wytgcza funkcje nadzorowania Ay.

A9 Warto$é nadzorowana
Ly
od 0 do 100 %,
[0 %] 2.9
[10%] 4.4

Udziat [%] w catym zakresie impulséw nastawczych od 1 do 10000
1/s (przyktad: 10% = 1000 1/s)

Jezeli zmiana sygnatu nastawczego Ay rézni sie o te wartoéé od
wartosci referencyjnej nadzorowania Ay, fo test skoku czesciowego
jest przerywany.

d  Parametr skoku dla testu skoku czesciowego (PST)

d1 - wolne -

d2 Poczqtek skoku
od 0,0 do 100,0 %,
[95,0] %1
[100,0 %] 2.3, 4,51

Warto$¢ poczgtkowa dla przeprowadzenia odpowiedzi skokowe;.

49*

d3 Koniec skoku
od 0,0 do 100,0 %,
[90,0 %] 12,31
[95 %] 4), 5)

Warto$¢ koricowa dla przeprowadzenia odpowiedzi skokowej

d4 Uruchomienie funkciji
rampy

[No] 1.2..31, 51
[YES]4

Uruchamia lub wytqgcza funkcje rampy.

d5 Czas redlizacji funkdji
rampy (rosngco)
od 0 do 9999 s,
[15s]"2
[45 5149, [60 s]¥

Czas realizacji funkeji rampy (rosngco) dla skoku od 0% do 100%

Inicjalizacja zadaje prawidtowq wartosé, ktéra nie powinna byé
przekraczana w dét.

dé Czas realizacji funkdji
rampy (malejgco)
od 0 do 99995,
[155]1.2

[45 5] 49, [600 5] 3

Czas realizacji funkcji rampy (malejgco) dla skoku od 0% do 100%

Inicjalizacja zadaje prawidtowq wartosé, ktéra nie powinna byé¢
przekraczana w dét.
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Dodatek

Kod
Nr

Parametr — komunikaty wy-

$wietlane na wyswietlaczu,

warfosci [Nastawa fabryczna]

Opis

Aby u

cji za

mozliwi¢ konfiguracije kodéw oznaczonych symbolem *, nalezy najpierw zniesé blokade tej funk-
pomocq kodu 3.

d7

Czas uspokojenia
przed rozpoczeciem
testu

od 1,0do 240,05,
[10,0s] 12
[2s]4-5, 1 5]

Czas oczekiwania przed rozpoczeciem testu, tak zeby mozliwe byfo
pewne uzyskanie wartosci poczatkowej skoku.

ds

Czas oczekiwania po
wykonaniu skoku

od 1,0 s do 240,0 s '
2), 3),

od 2,0 sdo 100,0 54,
od 0,1 s do 240,0 59,
[2,05]

Czas oczekiwania po wykonaniu pierwszego skoku, przed wykona-
niem drugiego skoku.

d9 Czas odczytu Czas odczytu pomiaru odpowiedzi skokowej
0d 0,2 s do 250,05,
[0/2 s] ]), 2)' 4)( 5]/
[0,8 s]3

E  Warunki przerwania testu skoku czesciowego (PST)

EO

Uruchomienie funkji
nadzorowania warto-
$ci x[

[No] 231

[YES] 4.3

Uruchamia lub wylgcza funkcje nadzorowania wartosci x.

49*

Warto$¢ nadzorowana x

0od-10,0do 110,0 %
catego skoku, [0,0 %]
1),2),3)

[85,0 %] 4561

Test jest przerywany, gdy warto$é odpowiadajgca pofozeniu
zaworu

- bedzie mniejsza od ustawionej wartosci (koniec skoku < poczqtek
skoku).

- bedzie wieksza od ustawionej wartosci (koniec skoku > poczatek

skoku).

E2 - wolne -
E3 —wolne -
E4 - wolne -
1 Typ 3730-2 3 Typ 3731-3 5 Typ 3730-5
2 Typ 3730-3 4 Typ 3730-4 8 Typ 3731-5
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Dodatek

Kod
Nr

Parametr — komunikaty wy-
$wietlane na wyswietlaczu,
wartosci [Nastawa fabryczna]

Opis

Aby u

cji za

pomocq kodu 3.

mozliwié konfiguracje kodéw oznaczonych symbolem *, nalezy najpierw zniesé blokade tej funk-

E5 Uruchomienie funkcji
nadzorowania zakresu
tolerancii testu skoku
czedciowego (PST)

[No], YES

Uruchamia lub wytgcza funkcje nadzorowania zakresu tolerancii te-
stu skoku czesciowego (PST).

E6 Zakres tolerancii dla
testu skoku czesciowe-
go (PST)
od 0,1% do 100.0%,
[5,0%]

Test jest przerywany, gdy zmierzona wartosé bedzie wigksza od
wartosci odpowiadajqcej koricowi skoku (Kod 49 - d3) o te wartos¢
procentowq.

E7 Maks. czas trwania te-
stu okreslony przez
uzytkownika

od 30 do 25000 s,
[30 5] 14516
[905]2.9

Maks. czas trwania testu, po uptywie ktérego test zostanie przerwa-
ny.

F Informacie o teicie sko

ku czesciowego (PST) - tylko wyswietlanie informacji

FO Brak testu

Nie przeprowadzono zadnego testu lub test zostat przerwany
recznie.

F1 Test OK

F2 Przerwanie z powodu
wartosci x

Test zostat przerwany przez funkcje nadzorowania wartosci x.

F3 Przerwanie z powodu
wartosci y

Test zostat przerwany przez funkcje nadzorowania wartosci y.

FA Wartosci poza zakre-
sem tolerancji

Test zostat przerwany. Wartosci x poza zakresem tolerancii.

F5 Przekroczony maks.
czas trwania testu

Test nie zostat zakoriczony w zadanym maks. czasie i zostat prze-
rwany.

F6 Test przerwany recznie

Test zostat przerwany przez uzytkownika.
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Dodatek

Kod
Nr

Parametr — komunikaty wy-
$wietlane na wyswietlaczu,
warfosci [Nastawa fabryczna]

Opis

Aby u

cji za

mozliwi¢ konfiguracije kodéw oznaczonych symbolem *, nalezy najpierw zniesé blokade tej funk-
pomocq kodu 3.

49*

F7

Pamig¢ danych pomia-
rowych petna

Osiggnieto maks. pojemnos¢ pamieci danych pomiarowych. Po za-
pisaniu 100 wartosci pomiarowych dla kazdej mierzonej wielkosci

zapis danych jest zatrzymywany, dle test jest przeprowadzany do
onfca.

F8

Zintegrowany zawdr
elektromagnetyczny

Test zostat przerwany w wyniku zadziatania zaworu elektromagne-
tycznego.

F9

Cisnienie powietrza
zasilajgcego/tarcie

Test zostat przerwany z powodu za niskiego ciénienia powietrza za-
silajacego lub za duzego tarcia.

niczna dla uruchomie-
nia testu

[25,0% wartosci
zadanej]

h  Rodzaj zastosowania zaworu
hO Rodzaj zastosowania |Nie dotyczy ustawnika pozycyjnego typu 3730-4
[No], YES, ESC No  Zawér regulacyjny
YES Zawdr o dziataniu przetgczanym (zamknij/otwérz)
W zaleznosci od wybranego rodzaju zastosowania ustawnik pozy-
cyiny wykazuje rézne zachowanie podczas pracy w trybie automa-
tycznym AUTO i réznice w funkcjach diagnostycznych.
h1 Punkt pracy Tylko ustawnik pozycyjny typu 3730-2/-3, 3731-3
od 0.0% do [100,0%] |Zawér jest przestawiany w to pofozenie, jezeli warto$é zadana
potozenia zaworu wzroénie powyze| wartosci granicznej punktu pracy (Kod 49 — h5).
h2 Warto$¢ graniczna po-|Tylko ustawnik pozycyjny typu 3730-2/-3, 3731-3
fozenia bezpieczeri- | joseli zmierzona wartosé bedzie mniejsza od tej wartosci granicz-
siwa nej, fo zawdr jest przestawiany w pofozenie bezpieczeristwa (SAFE).
od 0,0% do 20,0%
wartosci zadanej,
[12,5%]
h3 Dolna wartosé gra- | Tylko ustawnik pozycyjny typu 3730-2/-3, 3731-3

Miedzy wartoscig graniczng funkeji bezpieczenstwa i dolng warto-
$cig graniczng dla uruchomienia testu zawér pozostaje w swoim
ostatnim pofozeniu. Jezeli zawér znajduije sie w potozeniu miedzy
dolng i gérng wartosciq graniczng dla uruchomienia testu, to test
skoku czesciowego (PST) jest uruchamiany po 6 s.

Tylko wyswietlanie informacii
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Dodatek

Kod |Parameir — komunikaty wy-
Nr [éwietlane na wyswietlaczu,  |Opis
wartosci [Nastawa fabryczna]
Aby umozliwi¢ konfiguracje kodéw oznaczonych symbolem *, nalezy najpierw znies¢ blokade tej funk-
cji za pomocq kodu 3.
h4 Goérna wartoéé gra-  [Tylko ustawnik pozycyijny typu 3730-2/-3, 3731-3
niczna dla uruchomie- Miedzy gérng wartoscig graniczng dla uruchomienia testu i warto-
nia testy $cig graniczng punktu pracy zawér pozostaje w swoim ostatnim po-
[50,0% wartosci zada- [tozeniu.
nej] Tylko wyswietlanie informacji
49* |h5 Warto$é graniczna  |Tylko typ 3730-2/-3, 3731-3/-5

punktu pracy
od 55,0% do 100,0%

wartoéci zadanej,

[75,0%]

Jezeli zmierzona wartos¢ bedzie wieksza od wartosci granicznej dla
punktu pracy, to zawdr jest przestawiany w punkt pracy.

h6 - wolne -

h7 Wartoéé graniczna
analizy czasu

od [0,6] do 30,0 s

Tylko typ 3730-2/-3, 3731-3/-5

Ograniczenie czasu dla réznicy miedzy wartoiciq referencyjng
i wartosciq aktualnie zarejestrowang. Ten parametr decyduije o tym,
od jakiej réznicy wyswietlany jest komunikat.

h8 Wartoé¢ graniczna
analizy skoku
od 0,1% do [100,0%]
potozenia zaworu,

[0,3%]

Tylko typ 3730-2/-3, 3731-3/-5

Ograniczenie skoku dla réznicy miedzy wartosciq referencyjng

i wartoscig aktualnie zarejestrowanq. Ten parametr decyduije o tym,
od jakiej réznicy wyswietlany jest komunikat.

h9 Klasyfikacja stanu za-
woru o dziataniu prze-
taczanym (zamknij/
otwérz)

C  Zdlecany przeglad konserwacyjny
OK  Brak komunikatu

CR  Wymagany przeglad konserwacyiny
b Awaria

S Poza specyfikacjq

Tylko wyswietlanie informacii
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9.1.

Dodatek

1 Parametry magistrali PROFIBUS (ustawnik pozycyjny

typu 3730-4)

Kod |Parametr — komunikaty wy-
Nr |$wieflane na wyswietlaczu,  |Opis
wartosci [Nastawa fabryczna]
Aby umoszliwi¢ konfiguracje kodéw oznaczonych symbolem *, nalezy najpierw zniesé blokade tej funk-
cji za pomocgq kodu 3.
48* |FO Wersja oprogramowa-
nia sprzetowego
komunikacij
F1 Wejscie binarne 1 0  Nieaktywne
1 Aktywne
F2 Wejscie binarne 2 0  Nieaktywne
1 Aktywne
48* |F3 Licznik uruchomieri
urzqgdzenia
F4 Licznik resetéw
komunikacji
F5 Licznik resetéw regula-
cji
F6 Licznik resetéw wig-
czenia magistrali
F7 Stan Slave 0  Niezdefiniowany
1 waichg
2 wait_prm
3 data_exchg
AO Function Block A
A0 Target Mode Zqdany tryb pracy !
A1 Actual Mode Aktualny tryb pracy !
A2 SP Value Wyswietlanie wartoéci zadanej i stanu

A3 SP Status
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Dodatek

Kod
Nr

Parametr — komunikaty wy-
$wietlane na wyswietlaczu,
wartosci [Nastawa fabryczna]

Opis

Aby u

cji za

pomocq kodu 3.

mozliwié konfiguracje kodéw oznaczonych symbolem *, nalezy najpierw zniesé blokade tej funk-

A4 Readback Value

A5 Readback Status

Wyswietlane aktualnego potozenia zaworu i stanu

A6 Ovut Value Wyswietlanie wielkosci nastawczej i stanu.
A7 Out Status

A8

A9 Simulate Symulacja ustawnika pozycyjnego

Zablokowana

0

1 Uruchomiona

Bloki przekaznikowe AO, DI1, DI2 t

10 Target Mode AO Trd

Zqdany tryb pracy !

t1 Actual Mode AO Trd

Aktualny tryb pracy ')

48*

2 Final_Position_ Value.

Value

t3 Final_Position_ Value.

State

Wyswietlanie aktualnego potozenia zawory w odniesieniu do punk-
tu pracy i stanu

t7 AO Final_Value.State

t4 AO Feedback Value  [Wyswietlanie aktualnego potozenia zaworu [OUT_SCALE] i stanu
t5 AO Feedback State
t6 AO Final_Value.Value [Wyswietlanie wartosci nastawczej [FVR] i stanu

t8 AO Final_Position_Va-

lue. Value

19 AO Final_Position_Va-

lue. State

Wyswietlanie aktualnego potozenia zaworu [FVR] i stanu

Resource Block S

SO Resource target Mode

Zadany tryb pracy

S1 Resource actual Mode

Aktualny tryb pracy ')
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Dodatek

Kod
Nr

Parametr - komunikaty wy-
$wietlane na wyswietlaczu,
wartosci [Nastawa fabryczna]

Opis

Aby u

cji za

pomocq kodu 3.

mozliwi¢ konfiguracije kodéw oznaczonych symbolem *, nalezy najpierw zniesé blokade tej funk-

DI1 Function Block |

10 Target Mode DI1

Zgdany tryb pracy "

11 Actual Mode DI1

Aktualny tryb pracy ')

12 DIT Trd PV_D.Value

13 DI1 Trd PV_D.State

Wyswietlanie dyskretnej wielkosci wejsciowej i stanu

14 DI1 Fb Target Mode

Zadany tryb pracy bloku funkcyjnego

15 DIT Fb Actual Mode

Aktualny tryb pracy bloku funkcyinego

16 DIT Fb OUT_D.Value

17 DI Fb OUT_D.State

Wyswietlanie dyskretnej wielkosci wyjsciowej i stanu

18 DIT FSAFE_VAL D

Wartosci domyslne, gdy czujnik zgtasza bfad.

19 Simulate Symulacja

DI2 Function Block L

L0 Target Mode DI2 Zqdany tryb pracy "
48* (L1 Actual Mode DI2 Aktualny tryb pracy ')

L2 DI2 Trd PV_DValue

L3 DI2 Trd PV_D.State

Wyswietlanie dyskretnej wielkosci wejsciowej i stanu

L4 DI2 Fb Target Mode

Zqdany tryb pracy bloku funkeyjnego

L5 DI2 Fb Actual Mode

Aktualny tryb pracy bloku funkcyjnego

L6 DI2 Fb OUT_D.Value

L7 DI2 Fb OUT_D.State

Wyswietlanie dyskretnej wielkosci wyjsciowej i stanu

L8 DI2 FSAFE_VAL D

Wartosci domyslne, gdy czujnik zgtasza btad.

L9 Simulate

Symulacja
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Dodatek

Kod
Nr

Parametr — komunikaty wy-
$wietlane na wyswietlaczu,
wartosci [Nastawa fabryczna]

Opis

cji za

pomocq kodu 3.

Aby umoszliwi¢ konfiguracje kodéw oznaczonych symbolem *, nalezy najpierw zniesé blokade tej funk-

1 Wyswietlanie aktualnego/zqdanego trybu pracy

Tryb pracy Wyswietlana wartosé
Auto 8

MAN 16

Kaskada zewnetrza RCAS 2

Wytqgczony O/S 128

9.1.2 Parametry magistrali FounpanioN™ (ustawnik pozycyjny
typu 3730-5, 3731-5)

Kod
Nr

Parametr — komunikaty wy-
swietlane na wyswietlaczu,
wartosci [Nastawa fabryczna]

Opis

Aby umozliwi¢ konfiguracje kodéw oznaczonych symbolem *, nalezy najpierw znies¢ blokade tej funk-
cji za pomocq kodu 3.
48* |FO Wersja oprogramowa-
nia sprzetowego
komunikacji
F1 Weijscie binarne 1 0  Nieaktywne = NO
1 Aktywne = YES
F2 Weijscie binarne 2 0  Nieaktywne = NO
1 Aktywne = YES
F3 Simulate Uruchomienie funkcji symulacii
48* | AO Function Block
A0 Target Mode Zqdany tryb pracy
A1 Actual Mode Aktualny tryb pracy
A2 CAS_IN Value Wyswietlanie analogowej wartosci zadanej przejetej przez wigczo-
A3 CAS._ IN Status ny blok funkcyjny i stanu.
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Dodatek

Kod |Parametr — komunikaty wy-
Nr |$wieflane na wyswietlaczu,  |Opis
wartosci [Nastawa fabryczna]
Aby umoszliwi¢ konfiguracje kodéw oznaczonych symbolem *, nalezy najpierw zniesé blokade tej funk-
cji za pomocq kodu 3.
A4 SP Value
Wyswietlanie wartosci zadanej i jej stanu.
A5 SP Status
A6 Ovut Value
Wyswietlanie wielkosci nastawczej i stanu.
A7 Out Status
A8 Block Err Wyswietlanie aktualnego bfedu bloku funkcyjnego.
Blok funkcyjny PID (PID)
PO Target Mode Zadany tryb pracy
P1 Actual Mode Aktualny tryb pracy

P2 CAS_IN Value

P3 CAS_IN Status

Wyswietlanie analogowej wartosci zadanej przejetej przez wtgczo-
ny blok funkcyjny i stanu.

P4 SP Value
P5 SP Starus Wyswietlanie wartosci zadanej i jej stanu.
P6 Out Value
57 Out Storos Wyswietlanie wielkosci nastawczej i stanu.
P8 Block Err Wyswietlanie aktualnego bfedu bloku funkcyjnego.
Bloki przekaznikowe AO, DI1, DI2
t0 Target Mode AO Trd  |Zgdany tryb pracy
11 Actual Mode AO Trd  |Aktualny tryb pracy
2 Transducer State Stan bloku przekaznikowego
t3 Block Error AO Trd Wyswietlanie aktualnego btedu bloku funkcyjnego.
t4 Target Mode DI1 Trd  |Zgdany tryb pracy
48* |t5 Actual Mode DI1 Trd  |Aktualny tryb pracy
t6 Block Error DIT Trd Wyswietlanie aktualnego btedu bloku funkcyjnego.
t7 Target Mode DI2 Trd  |Zgdany tryb pracy
8 Actual Mode DI2 TRD  |Aktualny tryb pracy
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Dodatek

Kod |Parametr - komunikaty wy-
Nr [$wietlane na wyswieflaczu,  [Opis
wartosci [Nastawa fabryczna]

Aby umoszliwi¢ konfiguracje kodéw oznaczonych symbolem *, nalezy najpierw zniesé blokade tej funk-
cji za pomocq kodu 3.

19 Block Error DI1 Wyswietlanie aktualnego btedu bloku funkcyjnego.

Resource Block

SO Resource target Mode  |Zgdany tryb pracy

S1 Resource actual Mode |Aktualny tryb pracy

$2 Resource Block Error  [Wyswietlanie aktualnego btedu bloku funkcyjnego.
DI1 Function Block

10 Target Mode DI1 Zqdany tryb pracy

1T Actual Mode DI Aktualny tryb pracy
12 Field Val_D.Value
13 Field Val_D.State
14 OUT D.Value
15 OUT_D.State

Wyswietlanie dyskretnej wielkosci wejsciowej i stanu

Wyswietlanie dyskretnej wielkosci wyjsciowej i stanu

16 Block Error Wyswietlanie aktualnego bfedu bloku funkcyjnego.
DI2 Function Block

L0 Target Mode DI1 Zqdany tryb pracy

L1 Actual Mode DI Aktualny tryb pracy

L2 Field_Val_D.Value
L3 Field_Val_D.State
L4 OUT D.Value
L5 OUT_D.State

Wyswietlanie dyskretnej wielkosci wejsciowej i stanu

Wyswietlanie dyskretnej wielkosci wyjsciowej i stanu

L6 Block Error Wyswietlanie aktualnego btedu bloku funkcyjnego.
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Dodatek

9.2 Komunikaty btedéw i sposéb postepowania w przypadku ich
wystgpienia

Komunikat

Mozliwa przyczyna

Sposéb postepowania

Podlega-
jacy kla-
syfikacii

Jednorazowe
kasowanie

Diagnoza > Komunikaty stanu

Obwdd regulacyjny
(Kod 57)

Sitownik jest mechanicznie
zablokowany.

Ustawnik pozycyjny prze-
sungt sie po zamontowa-
niv.

Niewystarczajqgce ci$nienie
powietrza zasilajgcego.

~  Sprawdzi¢ sposéb za-
montowania.

—  Sprawdzi¢ ciénienie po-
wietrza zasilajgcego.

[‘]

Punkt zerowy (Kod 58)

Zmienito sig potozenie
montazowe ustawnika po-
zycyjnego lub potqczenie
z sitownikiem.

Zuzyty zespét gniazda

i grzyba, zwlaszcza

w przypadku grzybéw z
uszczelnieniem migkkim.

- Sprawdzi¢ zawér i spo-
séb zamontowania
ustawnika pozycyjnego.

- Przeprowadzi¢ wzorco-
wanie punktu zerowego.

— Jezeli przesunigcie punk-
tu zerowego jest wieksze
niz 5%, zaleca sig prze-
prowadzenie ponownej
inicjalizacji.

[‘]

Autokorekta (Kod 59)

Btad zakresu udanych regula-
tora.

Btad krytyczny (Kod 60)

Wykryto bfad w danych
istotych dla bezpieczen-
stwa. Przyczyng mogq by¢
zaktécenia elektromagne-
tyczne.

Zawér regulacyjny jest prze-
stawiany w potozenia bezpie-
czefistwa.

Za mata warto$é
w (Kod 63)

Warto$¢ zadana (w) jest
mniejsza niz 3,7 mA.

Sprawdzi¢ wartoé¢ zadang
(w). W razie potrzeby ogra-
niczy¢ dolng warto$¢ nadaj-
nika pradu, tak zeby poda-
wane natezenie prgdu nie
byto mniejsze niz 3,7 mA.

[(;9]

Sumaryczna wartosé skoku
wzrosta powyzej wartosci
maks.

'Absolutna catka skoku' jest
wieksza niz 'Wartosé granicz-
na catki skoku'.

[‘]
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Dodatek

Komunikat

Mozliwa przyczyna

Sposéb postepowania

Podlega-
jacy kla-
syfikacji

Jednorazowe
kasowanie

Przekroczenie temperatury

(Y]

Diagnoza rozszerzona

(Kod 79)

Wyswietlane sq komunikaty
rozszerzonej diagnozy EXPER-
Tplus, patrz Diagnoza > Ko-
munikaty stanu > Rozszerzone

Warto$¢ zadana poza za-
kresem

Warto$¢ zadana jest mniejsza
niz 4 mA lub wigksza niz
20 mA.

W razie potrzeby ograniczy¢
dolng (4 mA) i/lub gérnag
(20mA) wartos¢ nadajnika
pradu.

Sygnat x (Kod 62)

—  Brak rejestrowania warto-
$ci pomiarowych dla sitow-
nika.

- Uszkodzony plastikowy
element przewodzqcy.

Wysta¢ ustawnik pozycyjny
do naprawy do firmy
SAMSON.

[‘]

Przetwornik i/p (Kod 64)

Przerwa w obwodzie prado-
wym przetwornika i/p.

Wystaé ustawnik pozycyjny
do naprawy do firmy
SAMSON.

Sprzet (Kod 65)

- Blfad sprzefowy

Zawér regulacyiny jest prze-
stawiany w potozenia bezpie-
czeristwa.

Skasowa¢ btgd i wybraé pra-
ce w frybie automatycznym.
Jezeli to nie pomoze, skaso-
wad inicjalizacje i przepro-
wadzi¢ ponowng inicjaliza-
cje ustawnika pozycyjnego.

@

Pamig¢ danych (Kod 66)

- Nie mozna zapisaé da-
nych w pamieci.

Zawér regulacyjny jest prze-

stawiany w potozenia bezpie-

czeristwa.

Skasowaé btgd i wybra¢ pra-
ce w frybie automatycznym.
Jezeli to nie pomoze, skaso-
wad inicjalizacje i przepro-
wadzi¢ ponowng inicjaliza-
cje ustawnika pozycyjnego.

Rachunek kontrolny
(Kod 67)

Btad regulatora sprzetowego

Skasowaé btgd. Jezeli nie
jest fo mozliwe, wysta¢
ustawnik pozycyjny do na-
prawy do firmy SAMSON.

@

Btqd fadowania programu

(Kod 77)

—  Wgrano program nieod-
powiedni dla tego ustawni-
ka pozycyjnego.

Zawér regulacyiny jest prze-

stawiany w pofozenia bezpie-

czeristwa.

Odtqczyé na chwile zasilanie
elektryczne i ponowie uru-
chomi¢ urzqdzenie. Jezeli nie
jest to mozliwe, wystac
ustawnik pozycyjny do na-
prawy do firmy SAMSON.
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Dodatek

Komunikat

Mozliwa przyczyna

Sposéb postepowania

Podlega-
jacy kla-
syfikacii

Jednorazowe
kasowanie

Warto$é x > zakres
(Kod 50)

- Ze zamontowany frzpien.

- Montaz zgodnie z zalece-
niami NAMUR: przesunig-
ty kagtownik lub trzpier
przeniesienia ruchu nie
znajduje sie w szczelinie
plytki zabieraka.

- Zle zamontowana plytka
zabieraka.

- Sprawdzi¢ sposéb za-
montowania i pofozenie
trzpienia.

—  Przeprowadzi¢ ponowng
inicjalizacje ustawnika
pozycyinego.

[‘]

Delta x < zakres (Kod 51)

- Zle zamontowany trzpien.

- Zamontowano nieprawi-
dtowg dzwignie.

- Ustawiono za niskg war-
to$¢ granicznq ci$nienia.

—  Sprawdzi¢ sposéb za-
montowania i warto$é
granicznq cisnienia.

—  Przeprowadzi¢ ponowng
inicjalizacje ustawnika
pozycyjnego.

[‘]

Montaz (Kod 52)

— Zamontowano nieprawi-
dtowg dzwignie.

— Za niskie cisnienia powie-
trza zasilajgcego, nie moz-
na osiggnaé zqdanego po-
fozenia.

- Podczas inicjalizacji dla
zakresu nominalnego
(NOM) nie mozna byto
osiggnaé zakresu nominal-
nego.

~  Sprawdzi¢ sposéb za-
monfowania i ci$nienie
powietrza zasilajgcego.

—  Przeprowadzi¢ ponowng
inicjalizacje ustawnika
pozycyinego.

(©]

Przekroczony czas inicjali-
zacji (Kod 53)

- Inicjalizacja trwa za dtugo
(> 90 s), ustawnik nie po-
wraca do poprzedniego
trybu pracy.

—  Za niskie ci$nienie powie-
trza zasilajqcego. Za wol-
ny sitownik.

- Ustawnik pozycyjny nie
znajduje mechanicznych
ogranicznikéw skoku/kqtq

- Sprawdzi¢ ci$nienie po-
wietrza zasilajgcego.

- Zamontowaé wzmac-
niacz pneumatyczny.

- Ustawi¢ ograniczniki me-
chaniczne.

—  Przeprowadzi¢ ponowng
inicjalizacje ustawnika
pozycyjnego.

(©]

Za krétki czas przestawie-
nia zaworu (Kod 55)

Czasy przestawienia sifownika
ustalone podczas inicjalizacji
sq za krétkie (<0,3 s), zeby
przeprowadzi¢ optymalna na-
stawe ustawnika pozycyjnego.

— Uruchomi¢ dtawik prze-
plywu w wejsciu ustawni-
ka pozycyjnego.

—  Przeprowadzi¢ ponowng
inicjalizacje ustawnika
pozycyjnego.

[‘]
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Dodatek

Komunikat

Mozliwa przyczyna

Sposéb postepowania

Podlega-
jacy kla-
syfikacji

Jednorazowe
kasowanie

Potozenie trzpienia/prze-
tacznik bezpieczeristwa

(Kod 56)

Podczas inicjalizacji dla za-
kresu nominalnego (NOM) lub
podczas kalibracji zastepczej
(SUB) nie okreslono potozenia
trzpienia.

—  Okresli¢ potozenie trzpie-
nia i zakres nominalny.

- Przeprowadzi¢ ponowng
inicjalizacje ustawnika

pozycyjnego.
Uszkodzony przefqcznik Wysta¢ ustawnik pozycyjny
(ATO/ATC). do naprawy do firmy
SAMSON.

©]

Brak funkeji przestawienia
awaryjnego (Kod 76)

Ustawnik pozycyjny wykryt
podczas inicjalizacii, ze sitow-
niki nie dopuszcza pracy

w trybie sterowania awaryjne-
go. W przypadku btedu w po-
miarze skoku ustawnik pozy-
cyjny odpowietrza w sitowni-
kach dwustronnego dziatania
wyijécie Output wzglednie AT.

Tylko wyswietlanie informa-
cji. Nie ma potrzeby podej-
mowania dalszych dziatan.

X

Przebieg referencyjny zostat
przerwany (Kod 81)

Btad podczas automatycznego
zapisywania wykresu referen-
cyinego 'Sygnat nastawczy y

- stan ustalony (d1)" lub 'Sy-
gnat nastawczy y - histereza
(d2)" w trakcie inicjalizacji.

Skontrolowaé i w razie po-
trzeby ponownie uruchomi¢
przebieg referencyjny.

©]

Parametr regulacyjny
(Kod 68)

Btad parametréw regulacyj-
nych

Skasowaé btgd. Jezeli to nie
pomoze, skasowad inicjaliza-
cje i przeprowadzi¢ ponow-
ng inicjalizacje ustawnika
pozycyjnego.

©]

Parametr potencjometru
(Kod 69)

Btgd parametru potencjometru
cyfrowego

Skasowaé btgd. Jezeli to nie
pomoze, skasowad inicjaliza-
cje i przeprowadzi¢ ponow-
nq inicjalizacje ustawnika
pozycyjnego.

[©]

Parametry wzorcowania

(Kod 70)

Btgd w danych wzorcowania
produkii.

Wystaé ustawnik pozycyjny
do naprawy do firmy
SAMSON.

(©]

Parametry ogélne (Kod 71)

Bfad parametréw, ktére nie
zagrazajq regulacii.

Skasowaé btgd.

©]

Btgd wewnetrzny urzqdze-
nia 1 (Kod 73)

Btgd wewnetrzny urzqdzenia

Wystaé ustawnik pozycyjny
do naprawy do firmy
SAMSON.

(©]
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Dodatek

Podlega-
jacy kla- | Jednorazowe
Komunikat Motzliwa przyczyna Sposéb postepowania syfikacji kasowanie
Parametry protokotu HART | Biqd parametréw protokotu Skasowaé btgd i w razie po- 3 o
(Kod 74); tylko ustawnik HART®, ktére nie zagrazaja trzeby ponownie wprowa- ©]
pozycyjny typu 3730- regulacji. dzi¢ parametry.
3/3731-3
Parametry opcjonalne Btad parametréw opcjonal- Wysta¢ ustawnik pozycyjny . -
(Kod 78) nych do naprawy do firmy ©]
SAMSON.
Parametry diagnostyczne Btedy, ktdre nie zagrazajq re- | Skasowaé btad. W razie po- 3 o
(Kod 80) gulacii. trzeby uruchomi¢ nowy prze- ©]
bieg referencyiny.
Diagnoza > Kc ikaty st >R zony
Cisnienie powietrza zasila- | — Zmienito sie cisnienie po- Sprawdzié ciénienie powie- . .
jacego wietrza zasilajgcego. trza zasilajgeego. ()] Rozdz. 4.6.2,
- Ci$nienie powietrza zasila- Rozdz. 5.1.2
jacego jest niewystarczajg-
ce.
— Bardzo duze obcigzenie
ci$nienia powietrza zasila-
jacego.
Trend zakresu nastawy Zakres roboczy przesunat sie | Przeanalizowaé zakres robo- 3 o
w kierunku potozenia za- czy. (629)] Rozdz. 4.3.2
mknietego/maksymalnego
ofwarcia.
Nieszczelnosé w ukfadzie | Wystepuije nieszczelnos¢ Sprawdzié¢ szczelnos¢ ele- o .
pneumatycznym w uktadzie pneumatycznym. mentéw pneumatycznych (69)] Rozdz. 4.6.2,
i pofaczer. Rozdz. 5.1.2
Ograniczenie zakresu na- —  Zakres nastawy jest ogra- —  Sprawdzi¢ szczelnos¢ . .
stawy niczony od dotu/od géry. elementéw pneumatycz- (629)] Rozdz. 4.4.2
~ Zakleszczony zawér (brak nych i potgezen.
mozliwosci zmiany). —  Sprawdzi¢ ci$nienie po-
wietrza zasilajqcego.
—  Sprawdzi¢, czy na trz-
pien grzyba nie oddzia-
tuje niepozqdana sita ze-
wnetrzna.
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Komunikat

Mozliwa przyczyna

Sposéb postepowania

Podlega-
jacy kla-
syfikacji

Jednorazowe
kasowanie

Trend potozenia
kraricowego

—  Przestawienie w potozenie
kraricowe jest realizowane
stale rosngco/malejgco.

—  Przestawienie w potozenie
kraricowe odbywa sie ze
zmienng predkoscig.

Sprawdzié¢ grzyb i gniazdo.

(Y]

Rozdz. 4.8.2

Mechaniczne potgczenie
ustawnika pozycyjnego z
zaworem regulacyjnym

—  Skok nie jest przenoszony
w optymalny sposéb.

— Potgczenie mechaniczne
jest poluzowane.

—  Zakres nastawy jest ogra-
niczony.

Sprawdzi¢ sposéb
zamontowania.

(Y]

Rozdz. 4.4.2

Zakres nastawy

—  Zakres nastawy najczesciej
w poblizu potozenia za-
mkniecia/maksymalnego
otwarcia.

—  Zakres nastawy najczesciej
w potozeniu zamkniecia/
maksymalnego otwarcia.

Przeanalizowaé zakres
roboczy.

()]

Rozdz. 4.3.2

Tarcie

- Tarcie znacznie wigksze/
mniejsze w catym zakresie
nastawy.

— Tarcie znacznie wieksze/
mniejsze w czesci zakresu
nastawy

Sprawdzié¢ uszczelnienie
dtawnicy.

X1

Rozdz. 4.7.2,
Rozdz. 5.2.2

Sprezyny sifownika

— Zmniejszona sztywno$¢
sprezyn (awarial).

— Zmniejszone wstepne na-
piecie sprezyn.

— Sprezyny sitownika sq
mocno obcigzone.

Sprawdzié¢ sprezyny
sitownika.

[(;9]

Rozdz. 4.6.2,
Rozdz. 5.1.2

Nieszczelno$¢ wewnetrzna

Warto$é zmierzona wigksza
od wartosci granicznej komu-
nikatu 2 lub 3.

Wystepuje nieszczelnosé we-
whnetrzna.

Sprawdzi¢ grzyb i gniazdo.

()]

Rozdz. 7.1.2.4

Rozdz. 4.4.2
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Komunikat

Mozliwa przyczyna

Sposéb postepowania

Podlega-
jacy kla-
syfikacii

Jednorazowe
kasowanie

Nieszczelno$¢ na zewngtrz

Nieszczelno$¢ na zewngtrz
wystepuje lub mozna sie jej
spodziewa¢ w niedtugim cza-
sie.

W niedtugim czasie mozna
spodziewa sie nieszczelnosci
na zewnqtrz.

Sprawdzié uszczelnienie
dtawnicy.

[é@]

Rozdz. 4.5.2

Rozdz. 4.7.2

Test skoku czesciowego/test
petnego skoku

Test skoku czesciowego (PST)
lub test petnego (FST) nie zo-
stat zakorczony powodze-
niem.

Sprawdzi¢ warunki przerwa-

nia testu, patrz rozdz. 5.4
i5.5.

[é)]

Rozdz. 5.4.4,
Rozdz. 4.5.2

Zamknij/Otwérz

- Czas rozruchu lub czas

przestawienia zaworu réz-

ni sie od wartosci referen-
cyjnej o 'Warto$¢ granicz-
ng analizy czasu'.

— Kraricowe potozenie skoku
rézni sie od wartosci refe-
rencyjnej o 'Wartoé¢ gra-
nicznq potozenia skoku'.

- Nie mozna zmieni¢ kran-
cowego potozenia skoku.

—  Sprawdzi¢ szczelnosé
elementéw pneumatycz-
nych i potqczen.

—  Sprawdzi¢ ci$nienie po-
wietrza zasilajgcego.

- Sprawdzi¢, czy na trz-
pien grzyba nie oddzia-

fuje niepozgdana sita ze-

wnetrzna.

()

Rozdz. 4.1.3

9.3 Parametry diagnostyczne zapisane w sposéb zabezpieczony
przed skutkami awarii zasilania

Zapis danych w sposéb zabezpiecza- | Bezposredni zapis w przypadku zmiany Zapis cykliczny (24 h)
jacy je przed skutkami awarii zasila-
nia
Funkcje obserwacyjne
Zamknij/Otwérz 'Warto$é graniczna analizy czasu', 'War- Andliza
to$¢ graniczna analizy skoku'
Andliza referencyjna
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Zapis danych w sposéb zabezpiecza-
jacy je przed skutkami awarii zasila-
nia

Bezposredni zapis w przypadku zmiany

Zapis cykliczny (24 h)

Rejestrator danych

'Wybér', "Wybér zdarzenia wyzwalajgcego
rejestrator danych, 'Czas odczytu', "Wpro-
wadzenie wartosci zdarzenia wyzwalajqce-
go rejestrator danych, 'Zakres zdarzenia
wyzwalajqcego rejestrator danych, 'Zbocze
zdarzenia wyzwalajgcego rejestrator da-
nych, 'Czas przed zdarzeniem wyzwalajg-
cym rejestrator danych', "Wywotanie zda-
rzenia wyzwalajqcego rejestrator danych
przez komunikat zbiorczy'

Histogram potozenia zaworu x

Wartosci pomiarowe

Analiza krétkookresowa

Czas odczytu - Histogram andlizy krétko-
okresowej

Histogram odchylenia regulacii e

Wartosci pomiarowe

Analiza krétkookresowa

Czas odczytu - Histogram analizy krétko-
okresowej

Histogram licznika cykli

Wartosci pomiarowe

Analiza krétkookresowa

Wykres sygnatu nastawczego y - stan
ustalony

Wartosci pomiarowe

Analiza krétkookresowa

Wartosci pomiarowe

Wykres sygnatu nastawczego y - histe-
reza (d5)

'Poczqtek testu', ' Aktywacja funkeji odstepu
czasu', '"Minimalny odstep czasowy', Zakres
tolerancii histerezy'

Wartosci pomiarowe

Andliza krétkookresowa

Dolne pofozenie krarcowe

Wartosci pomiarowe w przypadku zmiany

Funkcje testowe

Sygnat nastawczy y - stan ustalony (d1)

Wartosci przebiegu referencyjnego

'Referencyiny stempel czasowy'

Sygnat nastawczy y - histereza (d2)

Wartosci przebiegu referencyjnego

Referencyjny stempel czasowy

Charakterystyka statyczna (d3)
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Zapis danych w sposéb zabezpiecza-
jacy je przed skutkami awarii zasila-
nia

Bezposredni zapis w przypadku zmiany

Zapis cykliczny (24 h)

Test skoku czesciowego (d4)

'Sposdb realizacii testu skoku czesciowego
(PST)', 'Poczqtek skoku', 'Koniec skoku',
'Warto$é graniczna tolerancii skoku', 'Uru-
chomienie funkcji rampy, 'Czas realizacji
funkeji rampy (rosngco)', 'Czas redlizacji
funkeji rampy (malejqco)', 'Czas uspokoje-
nia przed rozpoczeciem testu', 'Czas ocze-
kiwania po wykonaniu skoku', 'Czas odczy-
tu', 'Maks. czas trwania testu okreslany
przez uzytkownika', 'Liczba skokéw', 'Akty-
wacja funkeji nadzorowania wartosci x',
"Warto$é nadzorowana x', 'Aktywacja funk-
cji nadzorowania wartosci delta y', 'War-
toé¢ nadzorowana delta y', 'Uruchomienie
funkeji nadzorowania zakresu tolerancii fe-
stu skoku czesciowego (PST)', 'Zakres tole-
rancii testu skoku czesciowego (PST)
'Wartosé referencyjna dla funkcji nadzoro-
wania wartoici y, przebieg skoku, analiza
danych pomiarowych, liczba testéw

Test pefnego skoku (d6)

'Wartosé graniczna tolerancii skoku', 'Akty-
wacja funkcji rampy, 'Czas realizacji funkeiji
rampy (rosnqco)', 'Czas realizacji funkeiji
rampy (malejgco)', 'Czas uspokojenia przed
rozpoczeciem festu', 'Czas oczekiwania po
wykonaniu skoku', 'Czas odczytu', 'Maks.
czas trwania festu okreslany przez uzytkow-
nika', 'Liczba skokéw', '"Maks. czas rozru-
chu', ' Uruchomienie funkeji '"Maks. czas
rozruchu", 'Czas przewidziany na przesta-
wienie w potozenie zamkniete', 'Uruchomie-
nie funkcji 'Czas przewidziany na przesta-
wienie w potozenie zamkniete'

Przebieg skoku, analiza danych pomiaro-
wych, liczba testéw

Informacje ogélne

Informacje dotyczqce danych sitownika

. Tak
| zaworu

Protokofowanie Tak
Klasyfikacja komunikatéw stanu Tak
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9.4 Ustalenie czasu realizacji funkeji rampy zaworu w trakcie
przeprowadzania testu skoku czesciowego

Odpowiednie czasy realizaciji funkcji rampy dla testu skoku czesciowego mozna ustali¢ za
pomocq testu petnego skoku.

O WSKAZOWKA
Warunki przeprowadzenia testu petnego skoku patrz rozdz. 5.5.

i Informacja
Ponizej opisano rejestrowanie testu czesciowego skoku w rejestratorze danych. Typy 3730-5
(1.6x) i 3731-5 nie dysponujq funkcjq rejestratora danych. Tutaj przebieg testu moze by¢
zarejestrowany poprzez funkcje Trend-Viewer w programie TROVIS-VIEW, patrz
> EB 6661.

1. Wprowadzi¢ ponizsze parametry festu petnego skoku (FST):
"Wartos$¢ graniczna tolerancji skoku' = 2,0% (nastawa fabryczna)
'Uruchomienie funkcji rampy = tak (nastawa fabryczna)

'Czas realizacji funkcji rampy - rosngco' = 900 s
'Czas realizacji funkcji rampy - malejgco’ = 900 s
'Czas uspokojenia przed rozpoczeciem skoku' = 10 s
'Czas oczekiwania po wykonaniu skoku' = 4,0 s
'Czas odczytu' = 'Zalecany min. czas odczytu'

2. 'Czas odczytu' rejestratora danych ustawié na 0,2 s i uruchomié rejestrator danych
('Sposéb dziatania' = stale), patrz rozdz. 4.2.

3. Uruchomienie testu petnego skoku i przetqczyé bezposrednio na wyswietlacz rejestratora
danych.

4. Po zakoriczeniu testu pefnego skoku zatrzymaé rejestrator i zapisaé zestaw danych.

5. Przeanalizowaé rejestrator danych: jezeli zawér jest przestawiany réwnomiernie zgod-
nie z wartoscig zadang, to mozna wykorzystaé czasy realizacji funkeji rampy okreslone
dla testu skoku czesciowego. Jezeli tak nie jest, to nalezy powtarzaé test petnego skoku
ze zmienionymi czasami realizacji funkcji rampy tak diugo, az zmiana potozenia zawo-
ru bedzie nastepowata zgodnie z wartosciq zadang (Rys. 21).
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Rys. 21: Test petnego skoku dla okreslenia czaséw realizacji funkcji rampy podczas testu skoku
czesciowego. W przyktadzie zmiana pofozenia zaworu odbywa sie zgodnie z wartoscig
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Regeldifferenz e
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Skréty zastosowane w instrukgiji

e odchylenie regulacii

Poyt CiSnienie nastawcze

ps ci$nienie powietrza zasilajgcego

x  warto$¢ zadana = potozenie zaworu

X, potozenie zaworu podczas szczelnego
zamykania

w  wartoé¢ zadana

ATC  Air to close

ATO Air to open

BE  wejscie binarne

BSZ licznik czasu pracy

FST  Full Stroke Test = test petnego skoku

INIT inicjalizacja

MGV zawér elektromagnetyczny

NE  zalecenia NAMUR

NP punkt zerowy

PST  Partial Stroke Test = test skoku
czegéciowego

ZWE wymuszone odpowietrzenie
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