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Hinweise zur vorliegenden Einbau- und Bedienungsanleitung

Diese Einbau- und Bedienungsanleitung (EB) leitet zur sicheren Montage und Bedienung an.
Die Hinweise und Anweisungen dieser EB sind verbindlich fir den Umgang mit
SAMSON-Gerdgten. Die bildlichen Darstellungen und lllustrationen in dieser EB sind beispiel-
haft und daher als Prinzipdarstellungen aufzufassen.

= Fir die sichere und sachgerechte Anwendung diese EB vor Gebrauch sorgfdltig lesen
und fir spdteres Nachschlagen aufbewahren.

= Bei Fragen, die Gber den Inhalt dieser EB hinausgehen, After Sales Service von SAMSON
kontaktieren (aftersalesservice@samsongroup.com).

Gerdtebezogene Dokumente, wie beispielsweise die Einbau- und Bedie-
nungsanleitungen, stehen im Internet unter www.samsongroup.com >
Service & Support > Downloads > Dokumentation zur Verfigung.

Hinweise und ihre Bedeutung

A\ GEFAHR © HINWEIS

Gefdhrliche Situationen, die zum Tod oder zuv  Sachschéden und Fehlfunktionen
schweren Verletzungen fihren

i Info

Informative Er/duferungen
Situationen, die zum Tod oder zu schweren
Verletzungen fishren kénnen

X Tipp
Praktische Empfehlungen
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Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

1 Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

BestimmungsgemdBe Verwendung

Der elektrische Antrieb Typ 5857 ist fir die Betdtigung eines angebauten Hubventils der Hei-

zungs-, Liftungs- und Klimatechnik bestimmt. Bei der Ausfiihrung mit digitalem Stellungsreg-

ler gewdhrleistet dieser dabei eine vorgegebene Zuordnung von Ventilstellung und Eingangs-

signal.

Der Antrieb ist fir genau definierte Bedingungen ausgelegt (z. B. Antriebskraft, Hub). Daher

muss der Betreiber sicherstellen, dass der Antrieb nur dort zum Einsatz kommt, wo die Ein-

satzbedingungen den bei der Bestellung zugrunde gelegten Auslegungskriterien entsprechen.

Falls der Betreiber den Antrieb in anderen Anwendungen oder Umgebungen einsetzen

mdchte, muss er hierfir Ricksprache mit SAMSON halten.

SAMSON haftet nicht fiir Schaden, die aus Nichtbeachtung der bestimmungsgemdf3en Ver-

wendung resultieren sowie fir Schaden, die durch duflere Krdfte oder andere duf3ere Einwir-

kungen entstehen.

= Einsatzgrenzen, -gebiete und -moglichkeiten den technischen Daten entnehmen, vgl. Ka-
pitel ,Aufbau und Wirkungsweise”.

Verninftigerweise vorhersehbare Fehlanwendung
Der Antrieb ist nicht fir die folgenden Einsatzgebiete geeignet:

- Einsatz aufBerhalb der durch die technischen Daten und durch die bei Auslegung defi-
nierten Grenzen

— Einsatz im Freien
Ferner entsprechen folgende Tatigkeiten nicht der bestimmungsgemédf3en Verwendung:
- Verwendung von Ersatzteilen, die von Dritten stammen.

- Ausfishrung von nicht beschriebenen Instandhaltungs- und Reparaturarbeiten

Quadlifikation des Bedienungspersonals

Der Antrieb darf nur durch Fachpersonal unter Beachtung anerkannter Regeln der Technik
eingebaut, in Betrieb genommen, instand gehalten und repariert werden. Fachpersonal im
Sinne dieser Einbau- und Bedienungsanleitung sind Personen, die aufgrund ihrer fachlichen
Ausbildung, ihrer Kenntnisse und Erfahrungen sowie der Kenntnis der einschlagigen Normen
die ihnen Ubertragenen Arbeiten beurteilen und magliche Gefahren erkennen konnen.
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Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

Personliche Schutzausristung

Fir den direkten Umgang mit dem elekirischen Antrieb ist keine Schutzausristung erforder-
lich. Bei Montage- und Demontagearbeiten kann es sein, dass Arbeiten am angeschlossenen
Ventil notwendig sind.

= Personliche Schutzausristung aus der zugehorigen Ventildokumentation beachten.

= Weitere Schutzausriistung beim Anlagenbetreiber erfragen.

Anderungen und sonstige Modifikationen

Anderungen, Umbauten und sonstige Modifikationen des Produkts sind durch SAMSON
nicht autorisiert. Sie erfolgen ausschlief3lich auf eigene Gefahr und kdnnen unter anderem zu
Sicherheitsrisiken fihren sowie dazu, dass das Produkt nicht mehr den fir seine Verwendung
erforderlichen Voraussetzungen entspricht.

Warnung vor Restgefahren

Um Personen- oder Sachschdden vorzubeugen, missen Betreiber und Bedienungspersonal
Gefdhrdungen, die am Stellventil vom Durchflussmedium und Betriebsdruck sowie vom Stell-
druck und von beweglichen Teilen ausgehen kannen, durch geeignete Maf3nahmen verhin-
dern. Dazu missen Betreiber und Bedienungspersonal alle Gefahrenhinweise, Warnhinweise
und Hinweise dieser Einbau- und Bedienungsanleitung, insbesondere fir Einbau, Inbetrieb-
nahme und Instandhaltung, befolgen.

Sorgfaltspflicht des Betreibers

Der Betreiber ist fir den einwandfreien Betrieb sowie fir die Einhaltung der Sicherheitsvor-
schriften verantwortlich. Der Betreiber ist verpflichtet, dem Bedienungspersonal diese Einbau-
und Bedienungsanleitung zur Verfigung zu stellen und das Bedienungspersonal in der sach-
gerechten Bedienung zu unterweisen. Weiterhin muss der Betreiber sicherstellen, dass das
Bedienungspersonal oder Dritte nicht gefihrdet werden.

Sorgfaltspflicht des Bedienungspersonals

Das Bedienungspersonal muss mit der vorliegenden Einbau- und Bedienungsanleitung ver-
traut sein und sich an die darin aufgefiihrten Gefahrenhinweise, Warnhinweise und Hinwei-
se halten. Dariiber hinaus muss das Bedienungspersonal mit den geltenden Vorschriften be-
ziglich Arbeitssicherheit und Unfallverhitung vertraut sein und diese einhalten.
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Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

Mitgeltende Normen und Richtlinien

Das mit dem CE-Kennzeichen versehene Gerdt erfillt die Anforderungen folgender Richtlini-
en:

- 2014/30/EU
- 2014/35/EU
- 2011/65/EU

Das mit dem EAC-Kennzeichen versehene Gerdt erfillt die Anforderungen folgender Richtli-
nien:

- TRCU004/2011
- TRCU020/2011

Die Konformitdtserkldrung und das TR-CU-Zertifikat stehen im Kapitel , Zertifikate” dieser EB
zur Verfiigung.

Der elektrische Antrieb Typ 5857 ist fir den Einsatz in Niederspannungsanlagen vorgese-
hen.

= Bei Anschluss, Instandhaltung und Reparatur die einschldgigen Sicherheitsvorschriften
beachten.

Mitgeltende Dokumente

Folgende Dokumente gelten in Ergdnzung zu dieser Einbau- und Bedienungsanleitung:

- Einbau- und Bedienungsanleitung des Ventils, an das der elektrische Antrieb angebaut
wurde, z. B. fir SAMSON-Ventile:

P EB 5866 fir Durchgangsventil Typ 3222

» EB 5867 fir Durchgangsventil Typ 3222 N

» EB 3135-1 fir druckunabhdngiges Regelventil Typ 2488
> EB 3136 fir druckunabhdngiges Regelventil Typ 2488 N
» EB 5861 fir Dreiwegeventil Typ 3260

» EB 5863 fir Dreiwegeventil Typ 3226
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Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

1.1

Hinweise zu madglichen schweren Personenschdden

Lebensgefahr durch elektrischen Schlag!

= Vor Herstellen des elektrischen Anschlusses und bei Arbeiten am Gerdt Versor-
gungsspannung abschalten und gegen Wiedereinschalten sichern.

= Nur Ausschaltgerdte einsetzen, die gegen unbeabsichtigtes Wiedereinschalten ge-
sichert werden kdnnen.

= Antriebsgehduse nicht &ffnen

Der elektrische Antrieb ist gegen schrdg fallendes Tropfwasser geschiitzt (IP 42).

= Spritz- und Strahlwasser vermeiden.

1.2 Hinweise zu méglichen Personenschédden

Es ist nicht mit Personenschdden durch bewegliche Teile zu rechnen.

A\ WARNUNG

Verletzungsgefahr aufgrund fehlerhafter Bedienung, Verwendung oder Installation
bedingt durch unlesbare Informationen am Antrieb!

Im Laufe der Zeit kdnnen Einpréigungen oder Aufpragungen am Antrieb, Aufkleber
und Schilder verschmutzen oder auf andere Weise unkenntlich werden, sodass Gefah-
ren nicht erkannt und notwendige Bedienhinweise nicht befolgt werden kénnen. Da-
durch besteht Verletzungsgefahr.

= Alle relevanten Beschriftungen am Gerdt in stets gut lesbarem Zustand halten.

= Beschddigte, fehlende oder fehlerhafte Schilder oder Aufkleber sofort erneuern.
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Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

1.3 Hinweise zu méglichen Sachschaden

O HINWEIS

Beschddigung des elekirischen Antriebs durch Uberschreitung der zuléssigen Tole-
ranzen der Versorgungsspannung!

Der elektrische Antrieb Typ 5857 ist fir den Einsatz nach Niederspannungsrichtlinie
vorgesehen.

= Die zuldssigen Toleranzen der Versorgungsspannung einhalten.

Beschddigung des elekirischen Antriebs durch zu hohe Anzugsmomente!

Der elektrische Antrieb muss mit bestimmten Drehmomenten angezogen werden. Zu fest
angezogene Bauteile unterliegen Ubermafligem Verschleif3.

= Anzugsmomente einhalten.

Beschddigung des elekirischen Antriebs durch unzuléssiges ,Uberdrehen”!
Die Antriebsstange des elektrischen Antriebs kann manuell verstellt werden.

= Antriebsstange maximal bis in die obere oder untere Endlage fahren.

Verletzungsgefahr durch Uberspannung!

Die serielle Schnittstelle des elekirischen Antriebs ist nicht mit einem Uberspannungs-
schutz ausgestattet.

2 Uberspannungsschutz bei Anschluss einer Leitung sicherstellen.
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2 Kennzeichnungen am Gerdat

2.1 Typenschild

Kennzeichnungen am Gerét

Die abgebildeten Typenschilder entsprechen den aktuell giltigen Typenschildern bei Druckle-
gung des vorliegenden Dokuments. Das Typenschild auf dem Gerdt kann von dieser Darstel-

lung abweichen.

Dreipunki-Ausfihrung
sSAMson 1
Electric Actuator 5
Mat. 2
SIN 3 4 P42
U P. 7
@l | HI @ Made i T samson a6,
Germany Germany
Ausfihrung mit Stellungsregler
SAMSON 1
Electric Actuator with Digital Positioner 6
Mat. 2 Firmware: 3
SIN 4 5 IP42
vz P 8 —@ 9
s:. 10 V: F: 12 13
@ I HI @ Made in SAMSON AG,
Germany Germany

— = 0O NGO N~NWN—

— O

NV oONOOMNWN =

Typbezeichnung
Materialnummer
Seriennummer
Herstellungsdatum
DataMatrix-Code
Versorgungsspannung
Leistungsaufnahme
Nennhub
Stellgeschwindigkeit
Antriebskraft

Weitere
Konformitéitskennzeichnung

Typbezeichnung
Materialnummer
Firmwareversion
Seriennummer
Herstellungsdatum
DataMatrix-Code
Versorgungsspannung
Leistungsaufnahme
Eingangssignal
Nennhub
Stellgeschwindigkeit
Antriebskraft

Weitere
Konformitditskennzeichnung
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Kennzeichnungen am Gerét

2.2 Firmwareversionen

Anderung der Firmware gegeniber Vorgéngerversion "

alt

neu

1.00

bis 1.04

interne Anderungen

1 nur bei Ausfihrung mit digitalem Stellungsregler

2-2
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3 Aufbau und Wirkungsweise

3> Vgl. Bild 3-1.

Der elekirische Antrieb besteht in der Drei-
punkt-Ausfihrung aus einem reversierbaren
Synchronmotor und einem wartungsfreien
Getriebe. In der Ausfihrung mit digitalem
Stellungsregler ermoglicht ein Schrittmotor
die Versorgung durch frequenzunabhdngige
Spannungen.

Das Stellsignal des vorgeschalteten Reglers
ist mit den Anschlissen el und al des An-
triebs verbunden. Wenn die Spannung an el
anliegt, fahrt die Antriebsstange in Bewe-
gungsrichtung ,einfahrend” (in den Antrieb
hinein). Wenn die Spannung am Anschluss
aL anliegt, fahrt die Antriebsstange in Bewe-
gungsrichtung ,ausfahrend” (aus dem An-
trieb heraus).

Der Antrieb wird mit der Uberwurfmutter (4)
kraftschlissig mit der Kegelstange des Ventils
verbunden.

Das eingangsseitige Stellsignal wird Gber
den Motor und das nachgeschaltete Getrie-
be als Stellkraft auf die Antriebsstange iber-
tragen. Bei ausfahrender Antriebsstange (3)
wird das Ventil gegen die Kraft der Ventilfe-
der (7) geschlossen, bei einfahrender An-
triebsstange offnet das Ventil, indem die Ke-
gelstange (6) durch die Rickstellfeder dieser
Bewegung folgt.

Bei Erreichen der Endlagen oder bei Uber-
lastung wird der Motor durch drehmoment-
abhdngige Endlagenschalter abgeschaltet.
Hub- und Bewegungsrichtung sind an der
seitlichen Hubanzeige (5) ablesbar.

Aufbau und Wirkungsweise

Der Antrieb hat einen Handsteller, mit dem
die Antriebsstange im spannungsfreien Zu-
stand in die gewiinschte Position gefahren
werden kann.

Der Antrieb Typ 5857 wird vorzugsweise mit
den SAMSON-Ventilen Typ 3222, 3222 N,
2488 und 2488 N kombiniert, auch mit
Sonderausfihrungen der Typen 3260 und
3226.

3.1 Zusatzausstattung

Stellungsregler

Der Antrieb ist mit digitalem Stellungsregler
erhdltlich.

Der Stellungsregler gewdhrleistet eine vorge-
gebene Zuordnung von Ventilstellung und
Eingangssignal. Zur Stellungsmeldung kann
zwischen den Adern br (braun) und gn
(grin) ein Signal von 0 bis 10 V abgenom-
men werden (Anschluss vgl. Kapitel ,Monta-
ge”).

Die Kennlinie und das Ein- und Ausgangssi-
gnal kénnen mit der Software TROVIS-VIEW
eingestellt werden (vgl. D> EB 6661).

Die Ausfishrung mit Stellungsregler erlaubt
eine Kennlinienumkehr und eignet sich fir
Split-Range-Betrieb.

EB 5857
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Aufbau und Wirkungsweise

el
1 4
e g
oy |
l i ;
al ‘

1 Antrieb

1.1 Kabel

2 Handsteller

3 Antriebsstange

4 Uberwurfmutter

5 Hubanzeige

6 Kegelstange

7 Ventilfeder

8  Abdeckung "(serielle Schnittstelle, Wirkrichtungsschalter, Initialisierungstaster und LEDs)

" nur bei Ausfihrung mit digitalem Stellungsregler

Bild 3-1: Ventil mit Antrieb
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3.1.1 Kommunikation

Serielle Schnittstelle

Der Antrieb mit Stellungsregler ist mit einer
seriellen RS-232-Schnittstelle ausgestattet.
Diese ermdglicht die Kommunikation mit
TROVIS-VIEW iber SSP-Protokoll

(vgl. Bild 3-2).

A\ WARNUNG

Verletzungsgefahr durch Uberspannung!

Die serielle Schnittstelle des elektrischen An-

triebs ist nicht mit einem Uberspannungs-

schutz ausgestattet.

> Uberspannungsschutz bei Anschluss ei-
ner Leitung sicherstellen.

O HINWEIS

Beschddigung des elekirischen Antriebs

durch Uberspannung!

> Uberspannungsschutz bei Anschluss ei-
ner Leitung sicherstellen.

i Info
Die serielle Schnittstelle ist ausschlieBlich fir
Service-Zwecke vorgesehen. lhre Benutzung
darf nur tempordr, nicht daverhaft erfolgen.

Konfiguration

Die Konfiguration des Antriebs mit Stellungs-

regler erfolgt mit der Software TRO-
VIS-VIEW. Der Antrieb wird hierfir Gber die

serielle Schnittstelle mit dem PC verbunden.

TROVIS-VIEW erlaubt eine einfache Parame-

trierung des Stellungsreglers und die Visuali-

Aufbau und Wirkungsweise

sierung der Prozessparameter im Online-Be-
trieb.

Serielle Schnittstelle

Bild 3-2: Serielle Schnittstelle

i Info
TROVIS-VIEW ist eine kostenlose Software,
die auf der SAMSON-Internetseite unter
» www.samsongroup.com > Service & Sup-
port > Downloads > TROVIS-VIEW herunter-
geladen werden kann.
Weitere Informationen zu TROVIS-VIEW
(z. B. Systemvoraussetzungen) sind auf die-
ser Internetseite und im Typenblatt » T 6661
sowie in der Bedienungsanleitung
» EB 6661 aufgefiihrt.

> Vgl. Kapitel ,Inbetriebnahme und Konfi-
guration”.
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Aufbau und Wirkungsweise

3.2 Technische Daten

Tabelle 3-1: Technische Daten - Typ 5857

Antrieb Typ 5857 Ausfihrung Dreipunkt mit digitalem Stellungsregler
Anschluss an Ventil kraftschlissig
Nennhub 6 mm
Stellzeit bei Nennhub 20s 30/20"/10's
Stellgeschwindigkeit 0,3 mm/s 0,2/0,3"/0,55 mm/s
Antriebskraft 300 N
Versorgungsspannung 22:103/(5]8%?'5500&2 24V (£10 %), 50 Hz, 60 Hz und DC 2
Leistungsaufnahme ca. 3VA 5VA
Handverstellung ja
Zulassige Temperaturbereiche

Umgebung 0 bis 50 °C

Lagerung -20 bis +70 °C

Medium 3 0 bis 120 °C
Schutzart IP 42 nach EN 60529
Schutzklasse Il nach EN 61140

Gerdtesicherheit

nach EN 61010-1

Storfestigkeit

nach EN 61000-6-2 und EN 61326-1

Storaussendung

nach EN 61000-6-3 und EN 61326-1

Konformitdt

Ce€ Al

Gewicht

ca. 0,7 kg

Digitaler Stellungsregler

Eingangssignal

Stellungsmeldung (Ausgangssignal)

Kennlinie

0bis 10V, R, = 20 kQ

0bis 1OV, Ry = 1 kQ

linear ", gleichprozentig, gleichprozen-
tig invers, benutzerdefiniert

) Werkseinstellung

2 Bei der Einstellung ,Stellzeit bei Nennhub” = 10 s gilt: 24 V DC (0 %, +10 %).
3 Die zulassige Mediumstemperatur ist abhdngig vom Ventil, an das der elektrische Antrieb angebaut
wird. Es ge|ten die Grenzen der Stellventil-Dokumentation (T und EB).
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3.3 MaBe

12 70
o 0 | |
3 | |
] ' | 1011
| ][ el
32_| }
114
al
o @ Dreipunkt-Ausfihrung
1
114
° Ausfihrung mit digitalem Stellungsregler
N
—

el: Antriebsstange einfahrend
al: Antriebsstange ausfahrend

Bild 3-3: Maf3e in mm
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4 Llieferung und innerbetrieb-
licher Transport

Die in diesem Kapitel beschriebenen Arbei-

ten dirfen nur von Fachpersonal durchge-

fihrt werden, das fir die jeweilige Aufgabe
entsprechend qualifiziert ist.

4.1 Lieferung annehmen

Nach Erhalt der Ware folgende Schritte

durchfihren:

1. Gelieferte Ware mit Lieferschein abglei-
chen.

2. Lieferung auf Schaden durch Transport
prisfen. Transportschdden an SAMSON
und Transportunternehmen (vgl. Liefer-
schein) melden.

4.2 Antrieb auspacken

i Info

Verpackung erst direkt vor der Montage und
Inbetriebnahme entfernen.

1. Elektrischen Antrieb auspacken.
2. Lieferumfang prifen (vgl. Bild 4-1).

3. Verpackung sachgemdf entsorgen.

Lieferung und innerbetrieblicher Transport

4.3 Antrieb transportieren
— Elektrischen Antrieb vor duf3eren Einflijs-
sen wie z. B. StéB3en schitzen.

— Elektrischen Antrieb vor Nésse und
Schmutz schitzen.

- Die zulassige Transporttemperatur von
—20 bis +70 °C einhalten.

4.4 Antrieb heben

Aufgrund des geringen Eigengewichts sind
zum Anheben des elektrischen Antriebs kei-
ne Hebezeuge erforderlich.

4.5 Antrieb lagern

O HINWEIS

Beschédigungen am elektrischen Antrieb

durch unsachgeméBe Lagerung!

= Llagerbedingungen einhalten.

= Ldngere Lagerung vermeiden.

= Bei abweichenden Lagerbedingungen
und langerer Lagerung Riicksprache mit
SAMSON halten.

1x  Elektrischer Antrieb Typ 5857
Ix  Dokument IP 5857
Wichtige Informationen zum Produkt”

Bild 4-1: Lieferumfang

i Info
SAMSON emptfiehlt, bei Iéingerer Lagerung
den elektrischen Antrieb und die Lagerbe-
dingungen regelmdfig zu priifen.
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Lagerbedingungen

Elektrischen Antrieb vor GuBeren Einflus-

sen wie z. B. Stéf3en schitzen.

Elektrischen Antrieb vor Nasse und
Schmutz schijtzen.

Sicherstellen, dass die umgebende Luft
frei von Sduren oder anderen korrosiven
und aggressiven Medien ist.

Die zuldssige Lagertemperatur von —20
bis +70 °C einhalten.

Keine Gegenstinde auf den elekirischen
Antrieb legen.
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5 Montage

5.1 Einbaubedingungen

Bedienerebene

Wenn in der Ventildokumentation nicht an-
ders beschrieben, ist die Bedienerebene fir
das Stellventil die frontale Ansicht auf alle

Bedienelemente des Stellventils aus Perspekti-

ve des Bedienungspersonals.

Einbaulage

Die Einbaulage des Stellventils in die Rohr-

leitung ist beliebig, hangender Einbau ist un-

zuldssig.

0..

"
1%
v
N
v)

"y

@

Montage

5.2 Montage vorbereiten

Vor der Montage folgende Bedingungen si-
cherstellen:

— Der Antrieb ist unbeschadigt.

Folgende vorbereitende Schritte durchfihren:

Fir die Montage erforderliches Material und
Werkzeug bereitlegen.

O HINWEIS

Zerstérung des Antriebs durch unzuldssiges

Offnen des Gehéuses!

= Das Antriebsgehduse nicht 6ffnen.

= Die Lackpunkte auf den Schrauben nicht
entfernen.

5.3 Antrieb anbauen

Der Antrieb wircj im spannungsfreien Zu-
stand mit einer Uberwurfmutter mit dem Ven-
til verbunden (vgl. Bild 5-2).

1. Handsteller (2) gegen den Uhrzeigersinn
drehen, um die Antriebsstange einzufah-
ren

2. Antrieb auf den Ventilanschluss setzen

050 und mit Uberwurfmutter (4) fest ver-
schrauben.
IED | Anzugsmoment | 20 Nm
9 !
Bild 5-1: Einbaulage
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Montage

5.4 Stellventil in die Rohr-

h . O HINWEIS
Ie'tung einbaven Nichteinhalten der Schutzart durch falsche
= Ventil nach Angabe in der Einbau- und Einbaulage." ) ) }
Bedienungscnleitung des Ventils in die = Stellventil nicht mit nach unten hangen-
Rohrleitung einbauen. dem Antrieb einbauen (vgl. Kap. 5.1).
© HINWEIS © HINWES

Beschédigung und Funktionsstérungen des
Antriebs durch Witterungseinfliisse!
= Antrieb nicht im Freien montieren.

Beschddigungen am elektrischen Antrieb

durch direkten Kontakt mit Dampf!

= Bei Montage darauf achten, dass der
Antrieb nicht mit einem méglichen
Dampfstrahl in Berihrung kommen kann.

2 Handsteller
3 Antriebsstange
4 Uberwurfmutter

Bild 5-2: Stellventil mit Typ 5857
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5.5 Elektrischen Anschluss
herstellen

Montage

Lebensgefahr durch elekirischen Schlag!

= Beim Verlegen der elektrischen Leitungen
die Vorschriften fiir das Errichten von
Niederspannungsanlagen nach
DIN VDE 0100 und die Bestimmungen
der &rilichen EVU unbedingt beachten.

= Geeignete Spannungsversorgung ver-
wenden, die sicherstellt, dass im norma-
len Betrieb oder im Fehlerfall der Anlage
oder von Anlagenteilen keine gefdhrli-
chen Spannungen an das Gerdt gelan-
gen kénnen.

= Elektrischen Anschluss nur bei abge-
schalteter Spannung vornehmen, gegen
unbeabsichtigtes Wiedereinschalten si-
chern.

O HINWEIS

Beschédigung des Antriebs durch fehlerhaf-

tes Anlegen der Spannung!

= Spannung bei Dreipunkt-Ausfiihrung
nicht gleichzeitig an el und al anlegen.

5.5.1

= Die Adern der dreiadrigen Anschlusslei-
tung nach Bild 5-3 anschlief3en.

Dreipunkt-Ausfihrung

O HINWEIS

Fehlfunktion durch falsche Entstorglieder!

Die Kapazitdten der Entstérkondensatoren in

der Ausgangsschaltung angeschlossener

Regler diirfen einen Wert von 2,5 nF nicht

iberschreiten, um eine stérungsfreie Funktion

des Antriebs zu gewdhrleisten.

= Keine Regler einsetzen, die Entstérkon-
densatoren mit gréf3eren Kapazitétswer-
ten aufweisen.

Leitungen anschlieBen
= Elektrischen Anschluss iiber die An-
schlussleitung nach Bild 5-3 vornehmen.

= Antriebe im Parallelbetrieb iber getrenn-
te Einzelkontakte ansteuern, um ein Pen-
deln der Antriebe in den Endlagen durch
einen gemeinsamen Abgriff von einem
Auf/Zu-Kontakt zu vermeiden.

5.5.2 Ausfihrung mit digi-
talem Stellungsregler

= Die Adern der sechsadrigen Anschluss-
leitung nach Bild 5-4 anschliefen.
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Montage

24V AC

"
}'_
.

L,N 230V AC oder

(ie nach Ausfihrung)

- |+
U I
N Leitung Antrieb| Anschluss
’> | WH (weif3) N
BN GN WH BN (braun) |Regler — (al)
GN (griin) | Regler + (el)

T
|
»|
|

. J
el
al

Bild 5-3: Elektrischer Anschluss -
Dreipunkt-Ausfiihrung

Eingang  Ausgang
(Stellungsmeldung)
24VAC/DC  0..10V  0..10V
o o o
L/+ N/% + 5 5 +

OG orange
YE gelb

RD rot

BK schwarz
BN braun
GN  grin

Belegung der RJ-12-Buchse

GND
Tx§

Bild 5-4: Elektrischer Anschluss -
Ausfiihrung mit Stellungsregler

5-4
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Bedienung

6 Bedienung
6.1 Geratetbersicht und Bedienelemente

6.1.1 Dreipunkt-Ausfihrung

Handsteller

Bild 6-1: Bedienelemente - Dreipunkt-Ausfihrung
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Bedienung

6.1.2  Ausfihrung mit Stellungsregler

—— Handsteller

rote und gelbe LED

Schalterstellung A (,vorne”):
Wirkrichtung steigend/steigend

Schalterstellung B (,hinten”):
Wirkrichtung steigend/fallend

/4

Wirkrichtungsschalter mit
Schalterstellungen A und B

Initialisierungstaster

Bild 6-2: Bedienelemente - Ausfiihrung mit Stellungsregler
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Bedienung

6.1.2.1 Anzeige mit LEDs

Der Antrieb mit Stellungsregler verfigt Uber eine rote und eine gelbe LED mit denen der je-
weils aktuelle Betriebszustand des Antriebs in Form von Blinkmustern signalisiert wird. Die
LEDs befinden sich unter der Abdeckung auf der Oberseite des Antriebs (vgl. Bild 6-2).

6.1.2.2 Wirkrichtungsschalter

Die Stellung des Wirkrichtungsschalters bestimmt die Bewegungsrichtung des Antriebs.
> Vgl. Bild 6-2.

- Schalterstellung ,A”: Bewegungsrichtung steigend/steigend >>
Mit steigendem Eingangssignal fahrt die Antriebsstange ein.

- Schalterstellung ,B“: Bewegungsrichtung steigend/fallend <>
Mit steigendem Eingangssignal fchrt die Antriebsstange aus.

Antriebsstange ausgefahren

- Bei Durchgangsventil: Ventil geschlossen

- Bei Dreiwegemischventil: ~ Durchgang A > AB gedffnet, B > AB geschlossen
- Bei Dreiwegeverteilventil:  Durchgang AB - A geschlossen, AB > B gedffnet

Antriebsstange eingefahren

- Bei Durchgangsventil: Ventil geoffnet

- Bei Dreiwegemischventil:  Durchgang A > AB geschlossen, B > AB gedffnet
- Bei Dreiwegeverteilventil:  Durchgang AB > A gedffnet, AB > B geschlossen

Mischventil fir Mischbetrieb fir Verteilbetrieb

Vorlauf A AB Vorlauf

-

Ricklauf Ricklauf A A
B

Verteilventil fir Mischbetrieb fir Verteilbetrieb

Vorlauf Vorlauf
O AB

Ricklauf

Ricklauf

Bild 6-3: Prinzip Dreiwegemisch- und Dreiwegeverteilventil
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Bedienung

6.1.2.3 Initialisierungstaster
Um eine korrekte Stellungsmeldung zu erhalten, muss ein Initialisierungslauf durchgefhrt
werden. Nach Verdnderungen am Gerdt ist dies ebenfalls erforderlich.

Uber den Initialisierungstaster wird eine Initialisierung manuell gestartet, vgl. Bild 6-2 und
Kapitel ,Inbetriebnahme und Konfiguration”.
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7 Inbetriebnahme und
Konfiguration

7.1 Dreipunkt-Ausfihrung in

Betrieb nehmen

Nach korrekter Montage und dem Anschlie-
fen der elektrischen Leitungen nach Kapitel
~Montage” ist der elekirische Antrieb be-
triebsbereit und kann mit einem Drei-
punkt-Signal entsprechend der technischen
Daten angesteuert werden.

7.2 Antrieb mit Stellungsregler
in Betrieb nehmen

7.2.1 Antrieb initialisieren

Um eine korrekte Stellungsmeldung zu erhal-
ten, muss ein Initialisierungslauf durchgefhrt
werden. Nach Verdnderungen der Konfigu-
ration ist dies ebenfalls erforderlich.

Die Initialisierung kann am Antrieb oder
Uber die Software TROVIS-VIEW erfolgen.

O HINWEIS

Storung des Prozessablaufs durch Verfah-

ren der Antriebsstange!

= |Initialisierung nicht bei laufendem Pro-
zess und nur bei geschlossenen Absperr-
einrichtungen vornehmen.

Inbetriebnahme und Konfiguration

Initialisierung starten

1. Initialisierungstaster driicken und ca.
1 Sekunde gedriickt halten, bis die rote
LED leuchtet

2. Initialisierungstaster loslassen, die Initiali-
sierung startet.

Die rote LED zeigt die laufende Initialisie-
rung an (vgl. Seite 7-2).

i Info
Sobald die Versorgungsspannung an den
Klemmen L und N anliegt, fihrt der Antrieb
automatisch einen Nullpunktabgleich durch.
Dies wird durch Blinken der roten LED (vgl.
Kapitel ,Betrieb”) angezeigt. Diese Funktion
ersetzt nicht den Initialisierungsvorgang.

O HINWEIS

Fehlfunktion durch unvollstindige oder feh-

lerhafte Inbetriebnahme!

= Initialisierung starten.

= Initialisierungslauf komplett durchlaufen
bis die rote LED erlischt.

Der Antrieb ist erst nach abgeschlossener In-

itialisierung betriebsbereit.
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Inbetriebnahme und Konfiguration

rote und gelbe LED

Initialisierungstaster

Bild 7-1: Position des Initialisierungstasters und der LEDs

Blinkmuster der roten LED

- Initialisierung

2 4 6
Zeitins

7.3 Antrieb mit Stellungsregler konfigurieren

Die Konfiguration des Antriebs erfolgt mit der Software TROVIS-VIEW (vgl. Anhang A). Der
Antrieb wird hierfir mit seiner seriellen Schnittstelle mit dem PC verbunden (vgl. Kapitel
JAufbau und Wirkungsweise”).

= Einzelheiten zu Einstellung und Bedienung mit TROVIS-VIEW enthdlt B> EB 6661.
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Betrieb

8 Betrieb

Nach dem Anschlieffen der Versorgungsspannung ist der elektrische Antrieb betriebsbereit.

8.1 Dreipunkt-Ausfihrung

Beim Dreipunkt-Betrieb wird die Antriebsstange beim Ansteuern der Anschlisse el und al in
die jeweilige Richtung bewegt (vgl. Bild 8-1).

[

@)

s

el

al

Bild 8-1: Bewegung der Antriebsstange

8.2 Ausfihrung mit Stellungsregler
Der Hub der Antriebsstange folgt direkt dem Eingangssignal.

8.2.1 LED-Blinkmuster

Erléuterungen zu den Blinkmustern

Dargestellt wird der Zustand der grau: LED leuchtet  weif: LED leuchtet nicht

entsprechenden LED (ein/aus)
) ‘ /
Aus . . .
2 4 6

tber die Zeit.
Zeitin s
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Betrieb

Blinkmuster der gelben LED

Ein

Gerdt ein oder Kommunikation lguft

N
N
o

Zeitins

Stangenposition ist relativ

2 4 6 8 10
Zeitins

Blockierschutz lauft

Zeitins
- Blockadebeseitigung lcuft Ein
Aus

2 4 6

Zeitin's

Blinkmuster der roten LED

—  Gerdt lauft nach Reset an oder Taster
gedrickt

Zeitins
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Nullpunktabgleich lauft

Laufzeitmessung lauft

Initialisierung lcuft

Betrieb

10
Zeitins

2 4 6
Zeitins

2 4 6
Zeitin s
i Info
Bei eingestecktem Speicherstift sind die LED-Blinkmuster nach Kap. 8.4 maf3gebend.
Die LED-Blinkmuster fiir Fehlermeldungen sind im Kapitel ,Stérungen” abgebildet.
8-3
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Betrieb

8.3 Handbetrieb

Die Antriebsstange kann mechanisch oder elektrisch verstellt werden. Bewegungsrichtung
und Hub kdnnen an der Skala zur Hubanzeige abgelesen werden.

8.3.1 Mechanische Handverstellung

R <
(]
2 oW

T~ Handsteller

Drehung | Bewegung Antriebsstange
(, ausfahrend
\ ’ einfahrend

Bild 8-2: Mechanische Handverstellung

Drehrichtung

— Drehen im Uhrzeigersinn:
Die Antriebsstange féhrt aus (vgl. Bild 8-2).

— Drehen gegen den Uhrzeigersinn:
Die Antriebsstange fahrt ein (vgl. Bild 8-2).

i Info
Wenn der Handsteller bei der Ausfiihrung mit Stellungsregler im laufenden Betrieb befdtigt
wird, wird die Stellungsregelung beeinflusst, sodass Nullpunkt und Stellungsmeldung nicht
mehr mit den abgeglichenen Werten ibereinstimmen. Es ist dann ein erneuter Nullpunktab-
gleich, ein erneuter Initialisierungslauf oder eine erneute Laufzeitmessung erforderlich.
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Betrieb

O HINWEIS
Beschddigung des Antriebs durch unzuléssiges ,Uberdrehen”!
= Antriebsstange maximal bis in die obere oder untere Endlage bewegen.

EB 5857 8-5



Betrieb

8.4 Betrieb mit Speicherstift

Vgl. > EB 6661.

Der Speicherstift [cisst sich mit den Daten aus TROVIS-VIEW beschreiben, um die vorgenom-
mene Konfiguration und Parametrierung in einen oder mehrere Gerdte gleichen Typs und
gleicher Version zu schreiben.

Dariber hinaus kann der Speicherstift auch mit Daten des Gerdts beschrieben werden. So
konnen Einstelldaten leicht von einem Gerdit auf andere Gerdte gleichen Typs und gleicher
Version kopiert werden.

Mit der Datenlogging-Funktion kdnnen auf3erdem die Betriebsdaten aufgezeichnet werden.

i Info
Wenn ein unbeschriebener oder ein mit anderem Gerétetyp oder anderer Version gleichen
Typs beschriebener Speicherstift mit der seriellen Schnittstelle des Gerdits verbunden wird, er-
folgt unabhdngig vom Schreib-/Lesestatus des Speicherstifts die Dateniibertragung in den
Speicherstift.

LED-Blinkmuster fir Speicherstift
Aktionen und Fehler des Speicherstifts werden an der gelben LED des Antriebs angezeigt.

—  Speicherstift hat Aktion beendet Ein
Aus
2 4 6

Zeitin's

—  Auslesen des Speicherstifts wird vorbe- ~ Ei"
reitet

Aus | 1 1 t !

1 2 3 4 5 6

Zeitin's

- Beschreiben des Speicherstifts wird vor- ~ Ein
bereitet

1,2 2,4 3,6 4,8 6,0
Zeitins
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2,8 4,2

1,4 56
Zeitin's

— Datenlogging wird vorbereitet Ein

Aus

- Datenlogging léuft

2 4 6

Zeitins

Daten zwischen Antrieb und Speicherstift Gbertragen

Der Speicherstift wird nach Bild 8-3 an den Antrieb angeschlossen. Die Vorgehensweise zum
Ubertragen von Daten ist in der TROVIS-VIEW-Bedienungsanleitung P EB 6661 beschrie-
ben.

Speicherstift

serielle Schnittstelle
(RJ12-Buchse)

Bild 8-3: Verbindung Antrieb — Speicherstift

Die gelbe LED am Antrieb signalisiert, dass die Datenibertragung aus dem Geréit vorbereitet
wird. Sobald die gelbe LED dauerhaft leuchtet, ist die Ubertragung abgeschlossen (vgl. Kapi-
tel ,Bedienung”).
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Betrieb

8.4.1 Kopierfunktion

Sobald die Daten vom Antrieb in den Speicherstift ibertragen wurden, kénnen sie auf ande-
re Antriebe des Typs 5857 Ubertragen werden.

i

Info

Das Attribut ,Das Gerdit schreibt automatisch in den Speicherstift” wird nach der ersten Da-
teniibertragung automatisch in den Lesestatus zuriickgesetzt.

8.4.2 Datenlogging

Der

Die
Die

Speicherstift-64 ermdglicht das Speichern folgender Daten:
Eingang in %

Hub Antrieb in %

Stellungsmeldung in %

Gerdteinnentemperatur in °C

Endlagenschalter Stange eingefahren

Endlagenschalter Stange ausgefahren

Stellungsmeldung ist relativ

Betriebsstorung

Eingangssignalausfall

Wirkrichtungsschalter

Initialisierungstaster

Daten werden aufgezeichnet, bis die Speicherkapazitdt des Speicherstifts erschopft ist.

im Speicherstift gesammelten Daten kdnnen mit Hilfe von TROVIS-VIEW in einer Log-Da-

tei abgelegt werden.

Datenlogging durchfihren

>
1.

Blinkmuster vgl. Kap. 8.4.

Speicherstift mit der seriellen Schnitistelle des Antriebs verbinden (vgl. Bild 8-3).
Die gelbe LED am Antrieb signalisiert, dass das Datenlogging vorbereitet wird:

Sobald sich das Blinkmuster an der gelben LED éndert, werden die Daten im Speicherstift
abgelegt.

Das Datenlogging wird beendet, wenn der Speicherstift vom Antrieb getrennt wird.
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Betrieb

i Info
Eine Datenlogging-Datei kann im Trend-Viewer mit dem Befehl ,, Diagramm laden” in TRO-
VIS-VIEW geladen werden.

Daten auf den PC ibertragen

1. Speicherstift zusammen mit dem Modularadapter auf die serielle Schnittstelle (COM-Port)
des PCs stecken (Zubehor, vgl. Anhang).

2. Meni ,Speicherstiff\Aufgezeichnete Daten auslesen” offnen.

3. Gewiinschten Speicherort wahlen. Wird der Speicherort nicht gedndert, werden die Da-
ten im Ordner ,SAMSON\Typ 5857" abgelegt.
4. Gewinschten Dateinamen eingeben.

5. Dateniibertragung mit der Schaltfliche Speichern starten.

8.4.3 Kommandobetrieb

Im laufenden Regelbetrieb kann die Antriebsstange mit dem Kommandostift unmittelbar in
die obere oder untere Endlage gefahren werden, unabhéngig vom Eingangssignall.

Mégliche Einstellungen:
- kein Kommando
- Antriebsstange einfahren

—  Antriebsstange ausfahren
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Betrieb

8.5 Anzeigen in TROVIS-VIEW

8.5.1 Betriebswerte

i Info

Im Ordner ,Betriebswerte” konnen keine Anderungen vorgenommen werden.

Im Online-Betrieb werden im Ordner ,Betriebswerte” die aktuellen Betriebswerte angezeigt.
Je nach Grundeinstellung wird unterhalb des Fensters Betriebswerte noch eine grafische Dar-

stellung angezeigt.

8.5.2 Betriebszustande

Im Ordner Service\Betriebszustinde werden z. B. Stormeldungen angezeigt.

i Info

Betriebszustcinde und Fehler werden auch iber die LEDs angezeigt (vgl. Kap. 8.2.1).

8.5.3 Statusmeldungen

Im Ordner Service \Statusmeldungen werden folgende Parameter zum Antrieb und Betrieb

angezeigt.
Gerat Firmwareversion
Seriennummer
Gerdteinformation
Fertigungsparameter
Betrieb Betriebsstunden inh
Betriebsstunden bei Ubertemperatur inh
Gerditeinnentemperatur in °C
Hochste Gerdteinnentemperatur in °C
Niedrigste Gerdteinnentemperatur in °C
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Betrieb

Antriebswege Motorlaufzeit inh
Anlgufe
Richtungswechsel

Ventilwege Doppelhiibe

LEDs Gelb
Rot

8.5.4 Statistik

Im Ordner Service\Statistik werden diverse Zahlerstinde angezeigt:

Zahler Gerateausfdlle

Versorgungsspannung eingeschaltet

Programmunterbrechungen

Fehler Endlagenschalter

Fehler EPROM

Zghler Storungen

Eingangssignalausfdlle

Ventilblockaden

Zahler Schalter Wirkrichtungsschalter
Initialisierungstaster

Zahler Handeingriffe Handbetdtigungen

Zahler Speicherstift Kommando Antriebsstange einfahren
Kommando Antriebsstange ausfahren
Daten gelesen
Daten geschrieben
Daten geloggt

EB 5857 8-11



Betrieb

Zahler Funktionen

Grundeinstellung verdndert

Einstellungen verdndert

Handebene eingeschaltet

Nullpunktabgleich gestartet

Initialisierung gestartet

Reset ausgeldst

Werkseinstellung geladen

Laufzeitmessung gestartet

8-12
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9 Storungen

= Fehler erkennen und beheben, vgl. Tabelle 9-1.

Storungen

i Info

Bei Storungen, die nicht in der Tabelle aufgefiihrt sind, After Sales Service von SAMSON

kontaktieren.

Tabelle 9-1: Fehlerbehebung

Fehler

Magliche Ursache

Abhilfe

Antriebsstange bewegt sich
nicht.

Antrieb ist mechanisch blockiert. >

Anbau prifen.

= Blockierung aufheben.
Keine oder falsche Versorgungs- | > Versorgungsspannung und
spannung Anschlisse prifen.
Antriebsstange fchrt nicht den | Keine oder falsche Versorgungs- | 5 Versorgungsspannung und
gesamten Hub. spannung

Anschlisse prifen.

Der Antrieb fihrt keine Regel-
funktion aus ).

Initialisierung wurde bei der Inbe- | 5

triebnahme nicht durchgefihrt.

Die Anbausituatio
dert.

n wurde gedn-

Schalterstellung des Wir-
krichtungsschalters prifen

Antrieb initialisieren

I nur bei Ausfihrung mit Stellungsregler

9.1 Stérungsmeldung durch LEDs (Ausfihrung mit Stellungsregler)

Blinkmuster der roten LED

- Fehler Endlagenschalter

- Eingangssignalausfall erkannt

Ein

Zeitins

) . . .
Aus }
2 4 6

Zeitin's

EB 5857
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— EEPROM-Fehler

—  Blockade

Blinkmuster der gelben LED

- Speicherstift hat Plausibilitctsfehler

- Speicherstift hat EEPROM-Fehler

2 4 6
Zeitins
Ein
Aus
2 4 6
Zeitins
) . . . I
Aus f
2 4 6
Zeitins
Ein
Aus
2 4 6
Zeitins

9.2 NotfallmaBnahmen durchfihren

Notfallmaf3nahmen der Anlage obliegen dem Anlagenbetreiber.

Xt Tipp

NotfallmaBBnahmen im Fall einer Storung am Ventil sind in der zugehdrigen Ventildokumen-

tation beschrieben.

EB 5857



10 Instandhaltung

Die in diesem Kapitel beschriebenen Arbei-
ten diirfen nur durch Fachpersonal durchge-
fihrt werden, das der jeweiligen Aufgabe
entsprechend qualifiziert ist.

i Info

Der elektrische Antrieb wurde von SAMSON

vor Auslieferung gepriift.

— Mit der Durchfiihrung nicht beschriebener
Instandhaltungs- und Reparaturarbeiten
ohne Zustimmung des After Sales Service
von SAMSON erlischt die Produktgewdhr-
leistung.

Der Antrieb ist wartungsfrei.

SAMSON empfiehlt die Prifungen nach To-
belle 10-1.

Tabelle 10-1: Empfohlene Priifungen

Instandhaltung

Prifung

MaBnahmen bei negativem Priifergebnis

Einprdgungen oder Aufprégungen am elekiri-

keit und Vollstaindigkeit prisfen.

schen Antrieb, Aufkleber und Schilder auf Lesbar-

>

Beschddigte, fehlende oder fehlerhafte Schil-
der oder Aufkleber sofort ernevern.

>

Durch Verschmutzung unleserliche Beschrif-
tungen reinigen.

Elektrische Anschlussleitungen priifen.

Lose Schrauben der Anschlussklemmen an-
ziehen, vgl. Kapitel ,Montage”.

Antrieb austauschen.

EB 5857
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11 AuBerbetriebnahme

Die in diesem Kapitel beschriebenen Arbei-
ten diirfen nur von Fachpersonal durchge-
fihrt werden, das fir die jeweilige Aufgabe
entsprechend qualifiziert ist.

Lebensgefahr durch elekirischen Schlag!
> Vor dem Abklemmen der spannungsfiih-
renden Leitungen am Antrieb Versor-
gungsspannung abschalten und gegen

Wiedereinschalten sichern.

A\ WARNUNG

Verletzungsgefahr durch Mediumsreste im

Ventil!

Bei Arbeiten am Ventil kbnnen Mediumsreste

austreten und abhédngig von den Mediumsei-

genschaften zu Verletzungen (z. B. Verbrij-

hungen, Verdtzungen) fiihren.

= Schutzkleidung, Schutzhandschuhe und
Augenschutz tragen.

A\ WARNUNG

Verbrennungsgefahr durch heiBe oder kalte

Bauteile und Rohrleitung!

Ventilbauteile und Rohrleitung konnen im Be-

trieb sehr heif3 oder sehr kalt werden und

bei Beriihrung zu Verbrennungen fihren.

= Bauteile und Rohrleitungen abkihlen las-
sen oder erwdrmen.

= Schutzkleidung und Schutzhandschuhe
fragen.

AuBerbetriebnahme

Um den elekirischen Antrieb fir die Demon-
tage auf3er Betrieb zu nehmen, folgende
Schritte ausfihren:

= Ventil auBer Betrieb nehmen, vgl. zuge-
horige Ventildokumentation.

= Versorgungsspannung abschalten und
gegen Wiedereinschalten sichern.

=> Sicherstellen, dass vom ansteuernden
Regler kein Signal am Antrieb ankom-
men kann.

EB 5857
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12 Demontage

Die in diesem Kapitel beschriebenen Arbei-
ten diirfen nur von Fachpersonal durchge-
fihrt werden, das fir die jeweilige Aufgabe
entsprechend qualifiziert ist.

Lebensgefahr durch elekirischen Schlag!

= Vor dem Abklemmen der Leitungen des
Antriebs Versorgungsspannung abschal-
ten und gegen Wiedereinschalten si-
chern.

A\ WARNUNG

Verletzungsgefahr durch erhitzte Bauteile!
= Ggf. Rohrleitung und Stellventil-Bauteile
abkihlen lassen.

A\ WARNUNG

Verletzungsgefahr durch Mediumsreste!

Bei Arbeiten am Ventil kbnnen Mediumsreste

austreten und abhédngig von den Mediumsei-

genschaften zu Verletzungen (z. B. Verbrij-

hungen, Verdtzungen) fiihren.

= Schutzkleidung, Schutzhandschuhe und
Augenschutz tragen.

1. Adern der Anschlussleitungen abklem-
men.

2. Antriebsstange mit Handsteller einfahren,
vgl. Kapitel ,Betrieb”.

3. Uberwurfmutter [5sen und Antrieb vom
Ventilanschluss nehmen.

Demontage

EB 5857
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13 Reparatur

Wenn der Antrieb nicht mehr regelkonform
arbeitet oder wenn er gar nicht mehr arbei-
tet, ist er defekt und muss ausgetauscht wer-
den.

O HINWEIS

Beschddigung des Antriebs durch unsach-

gemdBe Instandsetzung und Reparatur!

= Keine Instandsetzungs- und Reparaturar-
beiten durchfihren.

> After Sales Service von SAMSON kon-
taktieren.

13.1 Antrieb an SAMSON
senden

Defekte Antriebe kdnnen zur Untersuchung
an SAMSON gesendet werden.

Fur die Einsendung von Antrieben oder Re-
touren-Abwicklung folgendermaf3en vorge-
hen:

1. Elektrischen Antrieb demontieren, vgl.
Kapitel ,Demontage”.

2. Weiter vorgehen wie unter
» www.samsongroup.com > Service &
Support > After Sales Service > Retouren
beschrieben.

Reparatur

EB 5857
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14 Entsorgung

SAMSON ist in Europa registrier-

ter Hersteller,

zustandige Institution P https://
www.ewrn.org/national-regis-
ters/national-registers.
WEEE-Reg.-Nr.:

DE 62194439/FR 025665

= Bei der Entsorgung lokale, nationale und
internationale Vorschriften beachten.

2> Alte Bauteile, Schmiermittel und Gefah-
renstoffe nicht dem Hausmll zufihren.

i Info
Auf Anfrage stellt SAMSON einen Recy-
clingpass nach PAS 1049 fir das Ge-
réit zur Verfiigung. Bitte wenden Sie sich
unter Angabe Ihrer Firmenanschrift an
aftersalesservice@samsongroup.com.

3% Tipp
Im Rahmen eines Riicknahmekonzepts kann
SAMSON auf Kundenwunsch einen Dienst-

leister mit Zerlegung und Recycling beauftra-

gen.

Entsorgung

EB 5857
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Zertifikate

15 Zertifikate

Die nachfolgenden Zertifikate stehen auf den ndéchsten Seiten zur Verfigung:
- EU Konformitdtserklarung

- TR-CU-Zertifikat

- Einbaverklarung

Die abgedruckten Zertifikate entsprechen dem Stand bei Drucklegung. Die jeweils aktuellsten
Zertifikate liegen im Internet unter dem jeweiligen Produkt ab:

» www.samsongroup.com > Produkte & Anwendungen > Produktselektor > Antriebe > 5857
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Zertifikate

EU Konformitatserklarung

ce_5857-0_de_en fra_rev07.pdf

SMART IN FLOW CONTROL.

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung firr die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektrischer Stellantrieb / Electric Actuator / Servomoteur électrique
Typ/Type/Type 5857

wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestétigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2010

EMC 2014/30/EU +A1:2011
LVD 2014/35/EU EN 60335-1:2012
RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismilllerstrae 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

)V&ft)(&mf ll/./~/.£4¢,._,

Gert Nahler Hanno Zager

{ead of D hef du Leiter Q a {ead of Quality
ion und i i Responsable de I'assurance de la qualité
D P and ion Té
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
Weismiillerstrae 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de

15-2

EB 5857



Zertifikate

TR-CU-Zertifikat

EBPASMIACKMI 3KOHOMWUECKMI O3 )%

SEPTHONKAT COOTBETET

No EASC RU C-DE.9A11.B.00049/19
Cepus RU Ne 0197358

OPTAH ITO CEPTU®HMKAITNH ObuiecTsa c orpaH1yYeHHon OTBETCTBEHHOCTBIO «TMC PYC».
MecTo HaxoxaeHus (aapec topuaudeckoro nuua): Poccuiickast ®enepauws, 127083, ropoa Mockea, ynuua BepxHas
MacnoBka, aom 20, CTpoeHue 2; agpec MecTa ocy HUS A ocTu: P i ®epnepauws, 127083, ropoa
Mocksa, ynuua BepxHss Macnoeka, nom 20, cTpoeHue 2, nomewlenuss Ne 18, 28. Atrectar  akkpeauraumu
Ne POCC RU.0001.119A11 ot 02.07.2015. Homep TenedoHa: +7 (495) 221-18-04; agpec SNEKTPOHHOW MOMTHI:
info@tms-cs.ru.

3ASIBUTEAD O6116cTB0 ¢ OrpaHUieHHON OTBETCTBEHHOCTBIO «CamMCoH KOHTpOmcy.

MecTo HaxoxXeHus  (aapec 1opUaNYECKOro Nulia) W aapec MecTa OCYLIECTBNEHWUs [eATeNbHOCTU:
Poccuiickas ®enepauusi, 109544, ropoa Mockea, Gynbeap SHTY31acToB, oM 2, aTax 5, komHaTa 11.
OrPH 1037700041026. Homep TenedoHa: +7 (495) 777-45-45; agpec aneKTPOHHO MoYTbl: sSamson@samson.ru.

3TOTOBUTEAD «SAMSON AG Mess- und Regeltechnik».
5 MecTo HaxoXaeHWst (aApec IOPUANYECKOro N1L@) U aipeC MecTa OCYLECTBNEHIUS AEATENbHOCTM
| 110 U3rOTOBNEHNIO MPOAYKLMM: Weismullerstrasse 3, D-60314 Frankfurt am Main, Fepmarus.

1 HfOAYKHK}I Mpueoab! anexTpuyeckue Tunbl 3274, 3374, 3375, 5724, 5725, 5757, 5824, 5825, 5857.

VaroToBneHue B coo co nap LY B MPUMOXEHUN K CEPTUCNKATY COOTBETCTBUS Ha BnaHke
Ne 0676634.
CepuiiHbIit BbINYCK.

KOA TH BOA EA3C 8501 10 9300

g COOTBETCTBYET TPEBOBAHMSM TexHudeckvx pernameHToB TaMOXeHHOro cotosa «O  6e3onacHocTit

HYI3KOBONBTHOrO 06opyAOBaHUAY (TP TC 004/2011); «SNeKTPOMArHUTHas COBMECTUMOCTb TEXHAYECKAX CPEACTEN
(TP TC 020/2011)

CEPTUOUKAT COOTBETCTBHS BB HA OCHOBAHUM NPOTOKONOB CEPTU(UKALMOHHBIX UCTbITaHM
Ne ['506-5418, F606-5419, [B06-5420 ot 18.09.2019, BblAaHHbIX McnbiTatensHoin nabopatopueit Accoumannm aKkenepT

Mo cepTuuKaLMu 1 MCrbITaHUsM  npogykumn  «CepTudmkaunorHelii - ueHTp  HACTXOJl», attectar  akkpeautauu
POCC RU.0001.21TB06; Ne 190919-004-006-02/UP ot 24.10.2019, BblAaHHbIX UcCNbITaTENbHOM NatopaTtopuein ObuwecTsa

| C OrpaHNyeHHO! OTBETCTBEHHOCTbIO «VIHHOBALMOHHBIE pelleHWsi», aTTectar akkpeautauun POCC RU.0001.21ABYO;

aKTa 0 pesyrnbTaTax aHanu3a coctosHuA MpoussoAcTea Ne 00062-A or 04.07.2019 opraHa no cepTudtnkaumm ObliecTsa
C OrpaHNYeHHON OTBETCTBEHHOCTLI0 « TMC PYCy»; pyKOBOACTB N0 aKCnyaTauum 3428-01-2019.P3, 3428-5720-5750-2018.P3.
Cxema cepTucukaLmm —1c.

%OHOAHI/ITEAX:HAS{I/IH(DOPMA].IM C KOTOPbIX Ha ~ A0GPOBONILHOA  OCHOBE

FOCT 12.2.007.0- 75 «Cvcrema craHpapTos GesonacHoctu Tpyaa. Wapenws |2
. Obwue paspen 8 FOCT 30804.6.2-2013 « CpeacTs I
nomexam AeMb B NPOMbINEHHLIX  30HaX»;  pasaen

TOCT 30804.6.4- 2013 C cpen P ome

net. HasHaueHHbI

T T ?:f?“’%g’“ 2005/

. BKAIOUUTEABHO

Pyx
P

i EBreHust BnagumuposHa
@noy

AMII0) OpraHa O CepTHHKAHH %
| Oxcmepr (; pr- ) X rR Bna,qvtwlp Wropesiy
(axcreprs1 (sxcmepTI-ayaAnTOPSI))

=
0 -Orupion Mocxea. 2019 -5+ lniencye Na 05-05-09/003 OHC PO, T3 N 369, Ton. (495) 726-47-42, wmopcion.u
D T e o A
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Zertifikate

~  IPUAOXXEHUE
K CEPTHOUKATY COOTBETCTBHSI Ne EADC RU C-DE.3A11.8.00049/19
: Cepus RU. . Ne 0678634y, .

CTaHpaapThl, B COOTBETCTBUM C MM U3roT npoAykumna

~ O6o3HaueHne : o .
’ g : . HanmeHoBaHue cTaHaapTa
|EC 60730-1:2013 /| Automatic electrical controls for household and similar use. Part 1. General
~|Cor. 1:2014 requirements. Corrigendum 1 2 2 ¢ ;
LT - Electromagnetic compal (EMC) - Part 6-1: Generic standards - Immunity -
EN 61000-6-1-2007 for residential, commercial and light-industrial environments
: ; Electromagnetic compatibility (EMC). Part 6-2: Generic standards. Immunity
e 610°0f6'2'2016 for industrial environments
EN 61000-6-3:2007 +| Electromagnetic compatibility (EMC) Part 6-3: Generic standards. Emission standard
A1:2011 for residential, commercial and light-industrial environments
3 A E Safety requirements for electrical equipment for measurement, control, and laboratory
5 ’LEC 61010 1i2°10 _| use. Part 1: General requirements

p 4.5 - | Electrical equipment for measurement, control and laboratory use. EMC requirements.
ENj Dnae 1,‘2,913 | Part 1: General requirements

% Pymnomm (ynoumuo‘lelmoe 7 L EsreHust BnagumvposHa
D ;mo) opra.ua 10 cepruduKanHE 5 ﬁ) o e

~3xgneyrl KCIIepT- ) & b6B Bragumip Mropesud
(
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Einbaverklarung

Zertifikate

EINBAUERKLARUNG
ORIGINAL

Einbauerkldrung nach Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

Fur folgendes Produkt:
Stellantrieb Typ 5857

Wir, die SAMSON AG, erklaren, dass der elektrische Stellantrieb Typ 5857 eine unvollstan-
dige Maschine im Sinne der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG ist und die sicherheitstechni-
schen Anforderungen nach Anhang | Artikel 1.1.2,1.1.3,1.1.5,1.2.1,1.2.2,1.2.3,1.2.5,1.2.6,
1.3.1,1.3.2,1.3.3,1.34,1.3.7,1.3.9, 1.4.1, 1.5.3, 1.5.4 und 1.5.8 der Richtlinie eingehalten
werden. Die speziellen Unterlagen nach Anhang VII Teil B wurden erstellt.

Die Inbetriebnahme der von uns gelieferten Erzeugnisse darf nur erfolgen, wenn vorher fest-
gestellt wurde, dass die Maschinen oder Anlagen, in die die Produkte eingebaut werden sol-
len, den Bestimmungen der EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG entsprechen.

Der Anwender ist verpflichtet, das Erzeugnis den anerkannten Regeln der Technik und der
Einbau- und Bedienungsanleitung entsprechend einzubauen und Gefahrdungen, die am
Stellventil vom Durchflussmedium und Betriebsdruck sowie vom Stelldruck und von bewegli-
chen Teilen ausgehen kénnen, durch geeignete MaRnahmen zu verhindern.

Die zuléssigen Einsatzgrenzen und Montagehinweise der Gerate ergeben sich aus der
entsprechenden Einbau- und Bedienungsanleitung und stehen im Internet unter www.sams-
ongroup.com in elektronischer Form zur Verfiigung.

Produktbeschreibung siehe:
- Elektrischer Antrieb Typ 5857: Einbau- und Bedienungsanleitung EB 5857

Folgende technischen Normen und/oder Spezifikationen wurden angewandt:

- VCI/VDMANGB - Leitfaden Maschinenrichtlinie (2006/42/EG) — Bedeutung fiir Armaturen, Mai 2018

- VCI/VDMANGB - Zusatzdokument zum ,Leitfaden Maschinenrichtlinie (2006/42/EG) — Bedeutung fiir
Armaturen vom Mai 2018, Stand Mai 2018 in Anlehnung an DIN EN ISO 12100:2011-03

Bemerkungen:
Restgefahren siehe Angaben in der Einbau- und Bedienungsanleitung

- Weiterhin sind die in den Einbau- und Bedienungsanleitungen aufgefiihrten mitgeltenden Dokumente zu
beachten.

Fir die Zusammenstellung der technischen Unterlagen ist bevollmachtigt:

SAMSON AG, WeismiillgrstraRe 3, 60314 Frankfurt am Main, Germany
Frankfurt am Maijl . August 2021

WV - w4 /%

i.V. Stephan Gieden i.V. Sebastian Krause
Zentralabteilungsleiter Zentralabteilungsleiter
Produktmanagement Strategische Entwicklung Ventile und Antriebe
Revision 00
Classification: Public - SAMSON AKT! LSCHAFT - Weismil 360314 Frankfurt am Main Seite 1von 1
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Anhang A (Konfigurationshinweise)

16 Anhang A (Konfigurationshinweise)

i Info
Die Konfiguration des Antriebs erfolgt mit der Software TROVIS-VIEW vgl. » EB 6661.

16.1 Eingangssignal

Das Eingangssignal gibt die Position der Antriebsstange vor. Die Werte fir Bereichsanfang
und Bereichsende des Eingangssignals liegen standardmafig bei O bis 10 V.

i Info
Bereichsanfang und -ende miissen je nach gewdhltem Eingangssignal einen Mindestabstand
von 2,5 V einhalten.

= Ordner ,Einstellungen\Eingdnge und Ausgdnge” anklicken.
Die Einstellungen fiir Ein- und Ausgangssignal werden angezeigt:

Einstellungen\Eingdinge und Ausgdnge\Eingangssignal

Eingangssignal WE Einstellbereich
Bereichsanfang 0.0V 0.0bis 7.5V
Bereichsende 100V 2.5bis 10.0V

16.1.1 Split-Range-Betrieb

Der Eingangssignalbereich kann angepasst werden, um durch Parallelschalten von zwei oder
mehr Antrieben eine Anlagenbetriebskennlinie zu realisieren (Split-Range-Betrieb)

Beispiel: Um ein groBes Stellverhdltnis regeln zu konnen, fordern zwei Ventile in eine ge-
meinsame Rohrleitung. Bei einem Eingangssignal von O bis 5 V offnet zundichst ein Ventil,
bei weiter steigendem Eingangssignal (5 bis 10 V) &ffnet auch das zweite Ventil, wobei das
erste Ventil gedffnet bleibt. Das Schlief3en beider Ventile erfolgt in umgekehrter Reihenfolge.
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Anhang A (Konfigurationshinweise)

16.2 Stellungsmeldesignal

Die Stellungsmeldung zeigt die Position der Antriebsstange an.

Die Spanne des Stellungsmeldesignals wird iiber die Parameter 'Bereichsanfang' und 'Be-
reichsende' eingestellt.

Einstellungen\Eingdnge und Ausgdnge\Stellungsmeldesignal

Stellungsmeldesignal WE Einstellbereich
Bereichsanfang 0.0V 0.0V bis 10.0V
Bereichsende 10.0V 0.0V bis 10.0V

16.3 Funktionen

16.3.1 Eingangssignalausfall erkennen

Der Stellungsregler des Antriebs erkennt einen Eingangssignalausfall, sobald der Wert den
Bereichsanfang um 0,3 V unterschreitet. Ein Eingangssignalausfall wird im Ordner ,Service\
Statistik” und durch die rote LED angezeigt:

- Eingangssignalausfall erkannt Ein . . . I
Aus }
2 4 6

Zeitins

i Info
Die Erkennung eines Eingangssignalausfalls ist nur méglich, wenn fir den Bereichsanfang
mindestens 0,5 V eingestellt ist.

Wenn die Funktion Eingangssignalausfall erkennen aktiv ist, wird das Verhalten des An-
triebs bei Eingangssignalausfall durch den Parameter der Funktion 'Stellwert bei Eingangs-
signalausfall' festgelegt.
- 'Stellwert bei Eingangssignalausfall' = intern
Die Antriebsstange fahrt bei einem Eingangssignalausfall in die im Parameter Interner
Stellwert definierte Stellung.
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Anhang A (Konfigurationshinweise)

- 'Stellwert bei Eingangssignalausfall' = letzte Position

Die Antriebsstange verbleibt bei einem Eingangssignalausfall in der zuletzt angefahrenen
Stellung.

Wenn sich der Wert des Eingangssignals bis auf 0,2 V dem Bereichsanfang anndhert, wird
die Fehlermeldung zuriickgesetzt und der Antrieb wechselt in den Regelbetrieb zuriick.

Einstellungen\Antrieb\Funktionen

Funktionen WE Einstellbereich

Eingangssignalausfall erkennen Nein Nein/Ja

Stellwert bei Eingangssignalausfall Interner  Interner Stellwert/
Stellwert  Letzter Hubwert

Interner Stellwert 0.0% 0.0 bis 100.0 %

16.3.2 Endlagenfihrung

Bei aktiver Endlagenfihrung fahrt die Antriebsstange vorzeitig in die Endlagen:

- 'Endlagenfihrung Grenzwertunterschreitung'
Wenn das Eingangssignal den unter 'Endlagenfihrung Grenzwertunterschreitung' einge-
stellten Wert erreicht, fihrt die Antriebsstange in die Position 0 %.

- 'Endlagenfihrung Grenzwertiberschreitung'
Wenn das Eingangssignal den unter 'Endlagenfihrung Grenzwertiiberschreitung' einge-
stellten Wert erreicht, féhrt die Antriebsstange in die Position 100 %.

i Info

Mit der Einstellung O % (Endlagenfiihrung Stange ausgefahren) oder 100 % (Endlagenfiih-
rung Stange eingefahren) ist die Endlagenfihrung deaktiviert.

Einstellungen\Antrieb\Funktionen

Funktionen WE Einstellbereich
Endlagenfihrung Stange ausgefahren 1,0% 0.0 bis 49.9 %
Endlagenfishrung Stange eingefahren 97,0 % 50.0 bis 100.0 %
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16.4 Blockade

16.4.1 Blockadeerkennung

i Info
Damit der Stellungsregler eine Ventilblockade erkennen kann, muss bei Erstinbetriebnahme
des eingebauten Antriebs entweder eine Initialisierung (vgl. Kapitel ,Inbetriebnahme und
Konfiguration”) oder eine Laufzeitmessung durchgefiihrt werden (Ordner: ,Service\Inbetrieb-
nahme bzw. Funktionen”).

Der Stellungsregler erkennt eine Ventilblockade bei ausfahrender Antriebsstange und bei
absoluter Hubverstellung, indem er bei Auslosen des Endlagenschalters den zuriickgelegten
Weg mit dem bei der Initialisierung ermittelten Weg vergleicht. Zeigt der Vergleich, dass der
Endlagenschalter zu frih ausgeldst hat, liegt eine Ventilblockade vor. Die rote LED blinkt:

Aus

2 4 6
Zeitins
Einstellungen\Antrieb\Blockade
Funktion WE Einstellbereich
Blockadeerkennung Nein Nein, Ja

16.4.2 Blockadebeseitigung

Bei aktiver Funktion Blockadebeseitigung fihrt die Antriebsstange mit der eingestellten Stell-
geschwindigkeit dreimal hintereinander 1 mm auf und dann wieder zu. Die Aktion wird an
der gelben LED angezeigt (nur bei aktiver Blockadeerkennung):

- Blockadebeseitigung lcuft Ein -II-II.III
Aus

2 4 6
Zeitins
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Einstellungen\Antrieb\Blockade
Funktion WE Einstellbereich

Blockadebeseitigung Nein  Nein, Ja

16.4.3 Blockade melden

Bei aktiver Funktion Blockade melden signalisiert der Stellungsregler eine erkannte Blockade
(nur bei aktiver Blockadeerkennung):

- Am Ausgang liegen 12 V als Stellungsmeldesignal an.

Einstellungen\Antrieb\Blockade

Funktion WE Einstellbereich

Blockade melden Nein Nein, Ja

16.4.4 Blockierschutz

Der Blockierschutz verhindert, dass sich das Ventil festsetzt. Wenn sich die Antriebsstange in
der Position O % befindet, wird sie alle 24 Stunden nach ihrer letzten Bewegung minimal auf-
und wieder zugefahren.

Die durch den Blockierschutz veranlasste Bewegung der Antriebsstange wird an der

gelben LED angezeigt:

e ) -I-I-l
Aus

2 4
Zeitins
Einstellungen\Antrieb\Blockade
Funktion WE Einstellbereich
Blockierschutz Nein Nein, Ja
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16.5 Hub

16.5.1 Eingeschrénkter Hubbereich

Der Parameter Eingeschrénkter Hubbereich legt den maximalen Hub der Antriebsstange
in % fest. Bezugsgrofie ist der durch die Initialisierung ermittelte Hub.

Einstellungen\Antrieb\Hub
Funktion WE Einstellbereich
Eingeschrankter Hubbereich 100.0 % 30.0 bis 100.0 %

16.5.2 Hubverstellung

Die Hubverstellung kann absolut oder relativ erfolgen. Die Art der Hubverstellung hat Aus-
wirkungen auf das Regelverhalten.

- Absolute Hubverstellung:
Bei absoluter Hubverstellung féhrt die Antriebsstange auf die von dem Eingangssignal
vorgegebene Hubstellung. Damit dies mdglich ist, erfolgt bei jeder Inbetriebnahme ein
automatischer Nullpunktabgleich, um einen Referenzwert fir den Nullpunkt zu erhalten.
Die Stellungsmeldung zeigt die Position der Antriebsstange an.

- Relative Hubverstellung:
Bei relativer Hubverstellung wird die Eingangssignaldnderung auf die Position der An-
triebsstange abgebildet. Die Antriebsstange fahrt von der aktuellen Antriebsstangenposi-
tion entsprechend der Anderung auf oder zu. Nach einem Betriebsstart wird kein Null-
punktabgleich durchgefiihrt. Die Position der Antriebsstange bei Wiederkehr der Versor-
gungsspannung nach einem Ausfall unbekannt, als Startwert wird das Eingangssignal
zugeordnet. Als Stellungsmeldung werden 12 V ausgegeben. Erreicht die Antriebsstange
die Endlage ,Stange ausgefahren” und ist das Eingangssignal gleichzeitig bei O %, ist ab
diesem Zeitpunkt die Antriebsstangenposition wieder bekannt.

Einstellungen\Antrieb\Hub

Funktion WE Einstellbereich
Eingeschrankter Hubbereich 100.0 % 30.0 bis 130.0 %
1 Tipp

Im Regelbetrieb sollte der Stellungsregler mit absoluter Hubverstellung (Werkseinstellung) be-
trieben werden.
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16.5.3 Pausenzeit wéihrend Endlagenfihrung

Im Regelbetrieb sollte der Stellungsregler des Antriebs mit absoluter Hubverstellung (Werks-
einstellung) betrieben werden.

Das Umschalten der Hubverstellung erfolgt im Ordner ,Einstellungen\Antrieb\Hub".
Einstellungen\Antrieb\Funktionen

Funktion WE Einstellbereich
Pausenzeit wahrend Endlagenfihrung Os 0 bis 99 s
i Info

Die weitere Beschreibung bezieht sich auf den Betrieb mit absoluter Hubverstellung, sofern
keine anderen Angaben gemacht werden.

16.5.4 Geschwindigkeit

Die Antriebsstange fahrt mit der gewdhlten Stellgeschwindigkeit in die von dem Eingangssig-
nal vorgegebene Position. Es sind drei Stufen wahlbar:

- langsam = 0,2 mm/s
- Normal = 0,3 mm/s
— Schnell = 0,55 mm/s

Einstellungen\Antrieb\Hub

Funktion WE Einstellbereich
Geschwindigkeit Normal Langsam, Normal, Schnell
i Info

Aus dem Hub und der Stellgeschwindigkeit ergibt sich die Stellzeit. Die Stellzeit ist die Zeit,
welche die Antriebsstange benétigt, um den eingestellten Hub zu durchfahren.

. . Hub in mm
Es gllt: Stellzeitins =

Stellgeschwindigkeit in mm/s
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16.5.5 Totzone (Schaltbereich)
Uber die Totzone wird die Empfindlichkeit des Antriebs besﬁmmt. Erst die Anderung des Ein-
gangssignals um den Schaltbereich bewirkt eine minimale Anderung der Ventilstellung.
Einstellungen\Antrieb\Hub

Funktion WE Einstellbereich

Totzone (Schaltbereich) 20% 0.5 bis 5.0 %

16.5.6 Kennlinie

Die Kennlinie beschreibt das Ubertragungsverhalten zwischen dem Eingangssignal und der
Position der Antriebsstange.

Die Einstellungen zur Kennlinie werden im Ordner Einstellungen\Antrieb\Kennlinie vorge-
nommen:
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Kennlinientypen

— Linear

Der Hub folgt proportional dem Eingangssignal.

- Gleichprozentig

Der Hub folgt exponentiell dem Eingangssignal.

- Gleichprozentig invers
Der Hub folgt exponentiell invers dem
Eingangssignal.

— Benutzerdefiniert

Anhang A (Konfigurationshinweise)

Yin%
100 -
3 50
T
0 ‘ | Xin %
0 50 100
Eingangssignal
Yin%
100 T
3 501
0 x { Xin %
0 50 100
Eingangssignal
Yin %
100+
3 501
0 ; { Xin %
0 50 100

Eingangssignal

Ausgehend von der zuvor eingestellten Kennlinie kann eine neue Kennlinie Gber

11 Punkte definiert werden.
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16.5.7 Inbetriebnahme

Im Ordner ,Service\Inbetriecbnahme” kann die Initialisierung gestartet werden.

16.5.8 Funktionen (Service)

Im Ordner ,Service\Funktionen” kdnnen die folgenden Funktionen ausgefihrt werden:

16.5.8.1 Handebene

Wenn die Handebene im Online-Betrieb in TROVIS-VIEW freigegeben ist, kann der Antrieb
in den Handbetrieb versetzt werden. Wenn in TROVIS-VIEW die Handebene oder der On-
line-Betrieb verlassen wird, wird der Handbetrieb beendet.

In der Handebene konnen folgenden Aktionen aktiviert werden:

>

Stange einfahren
Stange ausfahren
Stange auf normierten Wert fahren

Vorher den gewiinschten auf den Eingangssignalbereich bezogenen Stellwert eingeben
(normierter Stellwert).

normierte Stellungsmeldung ausgeben

Vorher die gewiinschte, auf die Spanne des Stellungsmeldesignals bezogene Stellungs-
meldung eingeben (normierte Stellungsmeldung).

Fehlermeldung ausgeben
gelbe LED schalten
rote LED schalten
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16.5.8.2 Funktionen

Reset auslosen

Das Gerdt wird neu gestartet.

Werkseinstellung im Antrieb laden

Die Konfiguration wird auf die Werkseinstellung zuriickgesetzt.

Nullpunktabgleich starten

Der Antrieb féhrt in die untere Endlage (Stange ausgefahren). Nach Beendigung des Null-
punktabgleichs wird die Laufzeit ibernommen und der Antrieb ist betriebsbereit. Die An-
triebsstange wird in die durch das Eingangssignal vorgegebene Position gefahren.
Laufzeitmessung starten

Messung der Zeit, die benétigt wird, um von einer Endlage in die andere zu fahren.

EB 5857 16-11



16-12 EB 5857



17 Anhang B

17.1 Zubehor

Anhang B

Fir Ausfihrung mit Stellungsregler

Hardware-Paket, bestehend aus:

Best.-Nr. 1400-9998

- Speicherstift-64
- Verbindungskabel
- Modularadapter
Speicherstift-64 Best.-Nr. 1400-9753
Verbindungskabel Best.-Nr. 1400-7699
RS232 RJ12
0 @) of—— 1]
Modularadapter Best.-Nr. 1400-7698

\\\

%{%

USB-RS232-Adapter

Best.-Nr. 8812-2001
RS232 UsB

00000
R Emm—
o 0 ==

Software

TROVIS-VIEW (kostenfrei)

» www.samsongroup.com > Service & Support
> Downloads > TROVIS-VIEW

EB 5857
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17.2 Service

Fir Instandhaltungs- und Reparaturarbeiten
sowie bei Auftrefen von Funktionsstorungen
oder Defekten kann der After Sales Service
zur Unterstitzung kontaktiert werden.

E-Mail

Der After Sales Service ist Gber die
E-Mail-Adresse

» aftersalesservice@samsongroup.com
erreichbar.

Adressen der SAMSON AG und deren
Tochtergesellschaften

Die Adressen der SAMSON AG und deren
Tochtergesellschaften sowie von Vertretungen
und Servicestellen stehen im Internet unter

P www.samsongroup.com oder in einem

SAMSON-Produktkatalog zur Verfigung.
Notwendige Angaben

Bei Riickfragen und zur Fehlerdiagnose fol-
gende Informationen angeben:

- Typbezeichnung
—  Materialnummer
— Seriennummer

— Firmwareversion
(nur bei Ausfihrung mit Stellungsregler)

17-2
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17.3 Konfigurationsliste und kundenspezifische Daten

Anhang B

Konfiguration |Werkseinste||ung | Einstellbereich | Einstellung
Eingangssignal
Bereichsanfang 0.0V 0.0bis7.5V
Bereichsende 100V 2.5bis 10.0V
Stellungsmeldesignal
Bereichsanfang 0.0V 0.0 bis 10.0V
Bereichsende 10.0V 0.0 bis 10.0V
Funktionen
Eingangssignalausfall erkennen Nein Nein/Ja
Stellwert bei Eingangssignabusfa” é:;ﬁr\:ee'; lz:i:zs;it\l,l:é;”/
Interner Stellwert 0.0 % 0.0 bis 100.0 %
gﬁirngﬂjllz::ihreitung 10% 0.0 bis 49.9 %
gr:'cellr?zg\jljgfgilg:rr;,ghreitung 77.0% 50.0bis 100.0%
Blockadeerkennung Nein Nein/Ja
Blockadebeseitigung Nein Nein/Ja
Blockade melden Nein Nein/Ja
Blockierschutz Nein Nein/Ja
Eingeschrankter Hubbereich 100.0 % 30.0 bis 130.0 %
Hubversfe”ung Absolut Absolut/Relativ
Geschwindigkeit Normal Langsam/Normal/Schnell
Totzone (Schaltbereich) 20% 0.5bis5.0%
Linear,
- | Gotrte,
Benutzerdefiniert
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